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Sensor laser compacto de la serie LR-X

Disefo compacto y robusto

Tamano pequeno b
/

Facil integracion

Construccion sélida {

Capacidad de deteccion

impresionante

Detecta cualquier objetivo

Detecta cambios pequenos

Detecta errores de alineacién del sensor

Facilidad de uso inigualable

Pantalla OLED

Indicadores facilmente visibles

Identificacién rapida del cabezal

Sensor laser compacto de la serie LR-X

Tipo de

Tipo
estandar % {:\*ﬁ amplificador
| s 1e¥ . independiente _



Disefo compa cto Yy Su tamano pequeno se complementa con un diseno

robusto duradero para su uso en cualquier ubicacion

27 mm Tamano
1.06" real

Facil integracion en
cualquier situacion

Reduce el tiempo de disefio en nuevas maquinas

Dado que las méquinas se vuelven més compactasy el espacio es
muy valioso, no siempre es facil disefiar sensores internos. El tamafio
compacto de la Serie LR-X elimina esta preocupacién dado que
ocupa poco espacio y no afectard otros elementos del disefio.

La mejora de maquinas nunca habia sido tan sencilla

Puede que sea dificil encontrar ubicaciones para montar los nuevos
sensores en una maquina existente, pero es casi imposible con
sensores grandes o gruesos. El disefio delgado de la Serie LR-X
incrementa en gran medida la cantidad de espacio en que se puede
montar un sensor y hace que la mejora de maquinas sea muy facil.




Carcasa de metal
duradero

Los dafios causados por impactos nunca son
una preocupacioén para la Serie LR-X.

La carcasa de acero inoxidable apta para uso
alimentario (SUS316L) proporciona una
extraordinaria resistencia al dafio causado
por impactos provenientes de piezas u
operadores.

Proteccion ambiental
superior

La Serie LR-X cuenta con impresionantes
grados de proteccion IP65 e IP67.

Esto garantiza que el polvo, la suciedad y los
liquidos no causaran dafios a la unidad y
permite que estos sensores se utilicen en
casi cualquier ambiente.

*No aplicable para el sensor de tipo de amplificador
independiente.

La proteccion adicional
evita danos en los cables

Incluso se puede proteger contra el dafio en
los cables cuando se utilizan modelos de tipo
estandar. La Serie LR-X ofrece unidades que
cuentan con un cable metalico protegido
entre el cabezal y el amplificador, lo que evita
dafios generados por cortes, aplastamientos
o enganches en el cable.

Aceroinoxidable
(SUS316L)

Proteccién adicional
de los cables




Capacidad de
deteccidn
impresionante

La deteccion basada en la posicion y los circuitos avanzados

garantizan la deteccion de cualquier objetivo

Diodo laser verde

Chip CMOS de
disefo especial

Estructura del

espejo
Detecta ObietOS independientemente Si el objeto es claro Si el objeto es oscuro
de su apariencia DISMINUYE LA AUMENTA LA
INTENSIDAD INTENSIDAD

La Serie LR-X utiliza un chip CMOS especial para
detectar objetivos en funcién de la posicién. Esto
garantiza la deteccién estable de los objetivos
independientemente del color, el acabado de la
superficie o la forma. Junto con esto, el rango dindmico
incorporado ajusta la intensidad del laser para evitar la
saturacion de los objetos claros y garantizar la

deteccién de objetos oscuros.

Metales brillantes Superficies redondeadas Objetos negros u oscuros Colores variados Objetos con angulos

— e




El PRIMER Sensor CMOS de
laser verde DEL MUNDO

Cuando se utiliza un laser verde, la luz que
regresa de un objeto crea un punto mas
pequefio y mas nitido en el chip CMOS en
comparacion con la luz que regresa cuando
se utiliza un laser rojo. Este punto méas
reducido genera un mayor grado de
confiabilidad y estabilidad en la deteccién de
cualquier objeto.

fif
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Detecta cambios muy
pequenos en su posicion

La exclusiva construccion de la Serie LR-X
permite que la unidad detecte cambios de,
del orden de los 0.5 mm 0.02". Esta
expansion en las capacidades de deteccion
permite utilizarlo en aplicaciones que

generalmente requieren sensores mucho
mas grandes.

NUEVA INNOVACION

Alarma de impacto integrada
(monitor de giroscopio)

La deteccién estable se puede ver afectada \\l/
répidamente si se golpea o se pierde la (F .
alineacién. Afortunadamente, la Serie LR-X el d 1
cuenta con un innovador monitor de ’L H
giroscopio, que puede alertar o-—
inmediatamente a los usuarios sobre
impactos que podrian causar una
desalineacion debido a la rotacién del sensor.

|



https://www.keyence.com.mx/lrx_01

e La configuracion y la solucién de problemas nunca han sido
Facilidad de uso e o
mas faciles o rapidas

FEYENCE

LR-X series

Panta"? OLED det.a"ada que 1 Pantalla convencional 1 Pantalla de la Serie LR-X
se configura en minutos

Nunca mds tendra que adivinar lo que un
menu o una configuracién intentan indicar.

La Serie LR-X cuenta con una pantalla OLED Se puede entender el valor actual y el punto
de ajuste de un vistazo.

intuitiva, en la cual el texto se ve con perfecta
claridad. Desde los puntos de ajuste hasta la
configuracion del mend, comprender un
sensor nunca fue tan facil.

No se necesita ninglin manual para
encontrar las opciones de menu adecuadas.

[nitialize

Se pueden seleccionar las acciones
especificas con seguridad.



Opciones de pantalla
intuitiva

Los beneficios de la pantalla OLED se
extienden mas alla de los ajustes. Cuando se
empareja con modos de deteccion
especificos, estas pantallas pueden
proporcionar un nivel de detalle que otros
sensores no pueden igualar y permiten
comprender la situacion sin esfuerzo.

Indicadores claramente

visibles (frontal y posterior)

Comprenda facilmente el estado de salida de
la unidad desde cualquier ubicacién. La Serie
LR-X cuenta con dos indicadores de estado,
uno en la parte frontal de la unidad y otro en
la parte posterior, en la cual se conecta el
cable.

Identificacion rapida del
cabezal

Cuando se utiliza el tipo de amplificador
independiente, es simple y facil identificar
qué cabezal de LR-X esta conectado
mediante la funcién de parpadeo del
indicador. Esto facilita la configuraciény la
solucién de problemas, ya que garantiza
enfocarse en el cabezal adecuado.

Pantalla de barra

Vea todos los elementos
relacionados con la
detecciéon y comprenda
rapidamente la ubicacién del
objeto que se somete

a deteccion.

Modo de
deteccion de area
No es necesario cambiar
entre pantallas. Vea los
puntos de ajuste cercanos y
lejanos que conforman el
area de deteccion.

Indicador

Sensor Objeto Punto Superficie Valor
de de actual
ajuste referencia

w0 *20m

Indicador
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Caracteristicas adicionales

-~

e e

<« Salida de control 1

(Presencia/ausencia)

<« Salida de control 2

(Orientacion diferencial)

I 2 salidas independientes

Haga mas con un sensor. La Serie LR-X cuenta con dos
salidas independientes, lo que permite diferenciar hasta
tres condiciones diferentes.

I Herraje de ajuste fino

Cuando se detectan objetivos pequefios, tener la
alineacion correcta es fundamental. El herraje de ajuste
fino se asegurara de esto de manera exacta gracias a la
capacidad de realizar ajustes XY precisos facilmente.

I Funcidén de prevencion de
interferencias

Evita interferencias de hasta 8 unidades cuando se
utilizan los modelos de amplificador independientes
expandibles. Esto garantiza una deteccidn estable con
los cabezales montados a una corta distancia entre si.

oG

I Tiempo de respuesta de 500 ps

La velocidad y el tamario del objetivo ya no son una
preocupacion con este tiempo de respuesta
sorprendentemente rapido. Ahora se pueden detectar
de manera estable los objetivos pequefios y los
objetivos en movimiento rapido.

No se busca detectar el
area con mascara T
+—> +—>

que no desea que no desea:

detectar

f Luz reflejada ‘
3 detectar

i Luzrefiejada | Objetivo

epiq0a. zn| ap pepnue —>

Distancia—>

I Funcion de mascara

Sila luz reflejada de objetos cercanos o lejanos esta
causando problemas de deteccidn, simplemente ponga
una mascara en esas areas y asegurese de que solo se
detecte el objetivo.

Ejemplo de pantalla: pantalla de configuracion del
tiempo de respuesta

H Ansprechzeit; %

I Opciones de pantalla en varios
idiomas

Existen opciones de idioma inglés, japonés, chino y
aleman en todas las unidades, lo que garantiza que
estos sensores se puedan entender casi en cualquier
lugar en que se utilicen.



Opciones de comunicacion

Conexién a una red Comunicacion 10-Link

Quienes utilizan comunicacion 10-Link pueden integrar inmediatamente la Serie LR-X en su configuracion existente.
Tanto el tipo estandar como el tipo de amplificador independiente (M8) admiten la comunicacién 10-Link.

Red industrial
« EtherNet/IP® « Modbus/TCP « PROFINET « CC-Link V2

Longitud del cable =20 m (65.62') max.

CXCXCXCN -]
®®©®® ®

L

[
o
—

ink

Conexién a una red

. - -z Solo tipo de amplificador
Unidad de comunicacion de red independiente

Mediante el emparejamiento de la Serie LR-X con una unidad de red de KEYENCE, es posible comunicar la configuracion

del sensor con el estado de deteccién mediante una de las diversas opciones de protocolo de red. Se pueden conectar
hasta 16 unidades de salida.

Ethen\'et/IP

T

Device\ et

—
EtherCAT.
Unidad de CC'Link
comunicacioén de red

. * El valor en tiempo real de la Serie

Serie NU LR-X no se puede adquirir a través
de la unidad de comunicacién de
red.

EtherCAT® is a registered trademark and patented technology, licensed by Beckhoff Automation GmbH, Germany.
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Aplicaciones

Presencia o ausencia de chips en una bandeja Confirmacién de que se colocd el popote

Presencia o ausencia de tela o espuma negra Presencia o ausencia de piezas metadlicas brillantes

Verificacion de la altura de los tornillos Deteccién de la deformacion de la tarjeta

Deteccidn de superposicion de papeles o etiquetas Diferenciacion de la orientacion de las piezas



Principios de deteccion

Ventajas del
laser verde +
el chip CMOS

Los laseres verdes pueden
producir una reflexion de
punto mas pequefiay mas
nitida en el chip CMOS, en
comparacion con los laseres
rojos. Estas caracteristicas
reducen posibles errores de
deteccion y permiten el uso
de un chip de mayor
resolucién para conseguir una
deteccion mas precisa.

Nuevo sistema
optico

Para lograr el tamafio compacto
y la precision de la Serie LR-X,
fue necesario incorporar una
nueva configuracion del
sistema optico.

Estructura del espejo

Con el uso de un espejo para
redirigir la luz reflejada, el chip
CMOS se puede colocar en una
ubicacién que ayude a reducir el
tamafio general de la estructura.

Chip CMOS especializado

Este chip proporciona una
resolucién que es 100 veces
mayor que la de los chips CMOS
convencionales, lo que permite
realizar una deteccién mas
estable con menos luz de
retorno. Esto permite la
implementacion de un lente
receptor de luz mas pequefio.

Diferencias en los puntos receptores de los chips
CMOS con alta resolucion

GREEN LASER

I Laser rojo tipico
Chips CMOS de alta resolucion

il

El punto de un laser rojo suele ser mas grande y mas propenso a la
distorsion, lo que puede generar errores de deteccion o una deteccion
menos precisa.

4

I

El tamafio compacto y la nitidez del Iaser verde reducen posibles
errores de deteccidn y aumentan la precision.

I Laser verde
Chip CMOS de alta resolucion

Estructura del espejo

Objeto

mﬁ% i Posicién de
: :  CMOS sin espejo

Con la implementacidn del espejo, se puede colocar el
chip CMOS en una ubicacidn ideal para reducir el tamario.

Chip CMOS especializado
Comparacién del tamafio del lente receptor de luz necesario para una
deteccion estable

— .~ Serie LR-X

Sensor equipado : i (Chip CMOS

con un chip CMOS i especializado)
convencional B o Lente receptor

Se puede reducir drasticamente el tamario del lente para el elemento
receptor, dado que el chip CMOS de alta resolucién requiere menos luz
para realizar una deteccién estable.

13
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Seleccion de un modelo de la Serie LR-X

| Paso 1 [

Seleccione una unidad
de sensor

m Seleccione una unidad de sensor

Modelos estandar

Seleccione los herrajes
de montaje

Seleccione los accesorios
adicionales

Tipo de
ﬂ? cable néﬂ
. LR-X50/
X100/
X250

Modelos de amplificador independiente

Tipo de conector M8

(cable estéandar/

cable protegido)

LR-X50C(G)/X100C(G)/
X250C(G)

Cabezal del sensor Unidades del

Tipo de cable (unidad

Tipo de “» Tipo de

ﬂ"ﬁ LR-XH50/XH100/XH250 amplificador principal/unidad de conector linea cero
i « *2longitudes de cable - expansion) M8 LR-XN10
disponibles LR-XN11N/XN11P/ LR-XN11C
de2my10m6.6'y 328 XN12N/XN12P

m Seleccione los herrajes de montaje

Para cabezales

Herrajes de Herraje de

montaje estandar

—

|

Soporte de @ Herraje de montaje

L
2 montaje tipo L ‘F- "’ montaje
 0P-88499 ﬁ trasero

- @ Herraje de montaje

de conversion de de ajuste fino

para el cabezal b = © paso o LR-XB1

del sensor g~ OP-88500 OP-88504 ey
& —=2a

Herrajes P Herraje L Herraje / Poste de bloqueo de

ajustables | ajustable A ~& . herrajeajustable

\ 2 ajustable B >
! i ¢ g
para el cabezal =y OP-88501 ?@& <~ OP-88502 7~
=¥

del sensor

Para amplificadores

OP-88503

Para modelos Soporte de
estandar amplificador para
modelos estandar
0P-88542
m Seleccione los accesorios adicionales
Cableado

Para modelos de Herraje de fijacion para

amplificador ' amplificador independiente

independiente (para unidad principal)
OP-88245

Modelos de amplificador independiente

Cable conector  Cable conector

para el tipo High-flex para el J
conector M8 tipo conector M8 g”
2m/5m/10m 2m/5m/10m

6.6'/16.4'/32.8' 6.6716.4'/32.8'

OP-88714/ OP-88505/

OP-88715/ OP-88506/

OP-88716 OP-88507

Cables sin - Conjunto de conectores para la
conector: P conexion del cabezal del sensor
conector de OP-88543
adaptador M12 .
(macho) Topes f|nalesl ) )
OP-88296 (cuando se utilizan unidades de
expansion)
OP-26751



Seleccione una unidad de sensor Seleccione un modelo de acuerdo con la funcionalidad requerida

Modelos estandar Modelos de amplificador independiente

Funciones requeridas Tipo de cable Tipo de conector M8 Tipo de cable Tipo de conector M8 Tipo de linea cero
o 2 salidas de control 4 v v v —
EZESTmacmnes 1 salida de control + 1 entrada externa v v v 4 —
2 salidas de control + 1 entrada externa — — v — —
Grado de Unidad de sensor IP65/IP67 IP65/IP67 IP65/IP67 IP65/IP67 IP65/IP67
proteccion | Amplificador IP65/IP67 IP65/IP67 — — —
10-Link v v — v —
. Compatibilidad de la unidad de red — — v (unidad de expansion) — v
Funciones -
Expansion — — v — v
Prevencion de interferencias — — 4 — v

Cable robético Hi-flex
Especificaciones

IModelos estandar (tipo de cable)

I'Modelos estandar (tipo de conector M8)

IModelos de amplificador independiente

Especificacion Especificaciones Especificacién Especificacion Especificacién  Especificaciones
Especificacion High-flex A High-flex A estandar High-flex A* High-flex B High-flex A estandar
(ejemplo tipico) 5 millones de ; Fuente de @
dobleces repetitivos sin roturas ' W=T- alimentacion
Especificacion High-flex B Amplificador de Amplificador de  Cable conector High-flex Amplificador Unidad de
(ejemplo tipico) 20 millones de sensor sensor (apareceenlap. 16) derelé amplificador
dobleces repetitivos sin roturas * Los cables protegidos con un nimero de modelo que termina en “G" son especificaciones estandar
I Gama de modelos estandar
Tipo Distancia de deteccién Tamario del punto Desviacién esténdar I Salida NPN/PNP Modelo Peso
_— Aprox.de 0.2 mm x 1.5 mm 0.008" x 0.06" B -
De 250a500mmde098"a1.97"| (Distancia de deteccion: 50 mm 1.97") 0.5 mm0.02 LR-X50
E ] Aprox. de 0.3 mm x2mm 0.012" x 008" B Se puede . AProx.
: Tipo de cable De 2502 1000mm de 098'53.94' | (Distancia de deteccién: 100 mm 3,94 1.0mm 0.04 seteccionar |10 | S0e
De 30a 180 mm: 9 mm NPN/PNP 3180z
[ Aprox. de 0.8 mm x 1.2 mm 0.03" x 0.05' de 1.18"a7.09"0.35" LR-X250
De 30a250mmde 1.18"a 9.84" (Distancia de deteccion: 250 mm 9.84") | De 180 a 250 mm: 18 mm
de 7.09"a9.84"0.71"
Tipo de - Aprox. de 0.2 mm x 1.5 mm 0.008" x 0.06" . g
o conector M8 De 250a500mmde 0.98"a 1.97" |  (Distancia de deteccion: 50 mm 1.97") 05mm 002 LR-X50C
g Cable estédndar ! "
’ I Aprox.de 0.3 mm x 2mm 0.012" x 0.08 N Se puede . AProx.
Eg‘ (El cable de la De 25,02 1000mm de 095" 3.94' | (Distancia de deteccion: 100 mm 3.94) 10mm 0.04 seteccionar | 19%C | s g
f
ul.e”tetde., De30a180mm:9mm | NPN/PNP 1240z
alimentacion se [ Aprox. de 0.8 mm x 1.2 mm 0.03" x 0.05" de 1.18"a7.09"0.35" LR-X250C
vende por De30a250mmde 1.18"a9.84" | (Distancia de deteccion: 250 mm 9.84") | De 180 a 250 mm: 18 mm
separado) de 7.09"a9.84"0.71"
. _ Aprox.de 0.2 mm x 1.5 mm 0.008" x 0.06" H .
Cable protegido | pg 5504 500mmde098'a197' | (Distancia de deteccion: 50 mm 1.97) 0.5 mm 0.02 LR-X50CG
tipo conector M8
(El cable de la ] Aprox.de 0.3 mm x 2mm 0.012" x 0.08" " Se puede _ Aprox.
fuente de De 25,03 1000mm de 095'3 3.94' | (Distancia de deteccin: 100 mm 3.94) 10mm 0.04 seleccionar | 10008 | Ting
alimentacion se De 30a 180 mm: 9 mm NPN/PNP 1.59 oz
vende por ] Aprox.de 0.8 mm x 1.2mm 0.03" x 0.05" | de 1.18"a7.09"0.35" LR-X250CG
separado) De30a250mmde 1.18"a 9.84' (Distancia de deteccion: 250 mm 9.84") | De 180 a 250 mm: 18 mm
de7.09"a9.84"0.71"
I Gama de modelos de amplificador independiente
Cabezal del sensor
Tipo Distancia de deteccion Tamario del punto Desviacion estdndar detectable |L Modelo
- o Aprqx. de 0.2mm x 1.5 mm 0.008" % 0, 06 0.5 mm 0.02" 2m66 ‘ LR-XH50
De 250a50.0mmde 0.98"a 1.97 (Distancia de deteccion: 50 mm 1.97") 10m 32.8 LR-XH50 (10M)
I Aprox. de 0.3 mm x 2 mm 0.012" x 0.08" 1.0 mm 0.04" 2mé6.6' LR-XH100
De250a100.0mmde 0.98'3394" | (Distancia de deteccion: 100 mm 3.94") ) 10m 32.8 | LR-XH100 (10M)
De 30a 180 mm: 9 mm d _ 65 07
e | Aprox. de 0.8 mm x 1.2 mm 0.03" x 005" | e 118'a7.09" 0.35" 2moo LR-XH250 | Aprox 759265 c2
de 1.18"a9.84" i i 9.84" :
De30a250mmde 1.18"a 9.8 (Distancia de deteccion: 250 mm 9.84") D%;%O;g?g%gm S%gnm 10m 328 | LR-XH250 (10M) | Aprox 250953 07

Unidades del amplificador

Aspecto Tipo Unidad principal/unidad de expansién | Salidade control | Entradaexterna | Salida NPN/PNP Modelo
Unidad principal NEN LR-XN11N
Unidad Unidad Tioo de cable princlp 5 ; PNP LR-XN11P
principal de expansion P Unidad de expansién NPN LR-XN12N Ao 700247 07
P PNP LRXN12p | POx Vet
Se puede
Tipo de conector M8 Unidad principal (expansién no es posible) 21 1" seleccionar LR-XN11C Aprox.22g0.78 0z
NPN/PNP
’ Tipo de linea cero Unidad de expansion Ninguno Ninguno — LR-XN10 Aprox.2190.74 0z

*1 Conmutable entre 2 salidas de control + 0 entradas externas, o 1 salida de control + 1 entrada externa.

15
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Seleccién de un modelo de la Serie LR-X

PASO 2

Seleccione los herrajes de montaje

Herrajes de montaje estandar para el cabezal del sensor

Herrajes ajustables para el cabezal del sensor

Aspecto Modelo Material/peso Aspecto Modelo Material/peso
L ‘\'“‘- Herraje SUS316L
] Herraje de montaje tipo L SUStSr;BL @’p ajustable A 0P-88501 Otro
(Incluye tornillos de ajuste del OP-88499 A 9 ] (incluye tornillo de ajuste del Aprox. 15 g
0 " cabezal del sensor x 2) Srgg'ozg =¢ cabezal del sensor x 2) 0.53 0z
- Herraje SUS316L
- - ajustable B Otro
s S = ) OP-88502
[ V' Soporte de montaje trasero SUgSr;GL ?/ 0 (incluye tornillo de ajuste del Aprox.20 g
& (Incluye tornillos de ajuste del OP-88500 &y cabezal del sensor x 2) 0.71 0z
cabezal del sensor x 2) Aprox.17 g
0.60 oz
: SUS316L
,/ Poste de bloqueo otro
v & & de herraje ajustable OP-88503
® j j S -F e5mm256) Aprox.21g
g Herraje de montaje SUS316L . . 0.74 0z
de conversion de paso Otro
I « (Incluye tornillos de ajuste OP-88504 Aprox. 9 g
del cabezal del sensor x 2) 0.320z
— an )
Herraje de montaje de ajuste fino Zlngﬂgggfdo o
(Incluye tornillos de ajuste del PPS v__)
cabezal del sensor x 2 tornillos de LR-XB1 Otro
bloqueo del herraje de montaje x Aprox. 30 OP-88501 + OP-88502 +
2tuerca de la placa x 1) prox. 549 OP-88503 OP-88503
1.06 oz
Herraje de montaje del amplificador para modelos estandar
Aspecto Modelo Material/peso
Soporte del amplificador S%Str3004
para modelos estandar OP-88542
. Aprox.32 g
(Incluye tornillos M3 x 2) 193
ooz OP-88542 OP-8854
Montado en la Montaje en
. . e L . . te delant 4 I
Herraje de montaje del amplificador para modelos de amplificador independiente PR S
I} I} p p P! P
Aspecto Modelo Material/peso
Herraje de proteccion del PC
amplificador independiente OP-88245 Aprox.2 g
(para unidad principal) 0.07 oz

Seleccione los accesorios adicionales

Cables de conector M8

Aspecto Tipo Material Lado del sensor | Conector del cable | Longitud (m pies) | Modelo Peso
26.6' OP-88714 | Aprox60g2.110z
Normal 516.4' OP-88715 | Aprox.130g4.58 0z
— . . i 10328 OP-88716 | Aprox.2509881 0z
T Cable: PVC, conector: revestimiento de latén niquelado M de 4 pines Cables sin conector
' vestim qu recto : 266 OP-88505 | Aprox.809 282 07
High-flex 5164 OP-88506 | Aprox. 190 loz
1032.8 OP-88507 | Aprox. 370 g 13.06 07
Conector del adaptador M12
Aspecto Aplicable a Descripcion Modelo Peso
. . Un conector que adapta los cables sin conector a un
" Cables con un drea trasversal nominal de 0.14 a conector de 4 pines M12 (macho). Util para conectar Aprox. 12
. 0.34 mm? de 0.00022 a 0.00053 in’ y un didmetro pin noj. Jthp OP-88296 prox. 129
‘/ L 4 ) b \ modelos compatibles con I0-Link a unidades Master 0.42 oz
exterior de 3.5a6 mmde 90.14"a 0.24 10-Link
Opciones para el tipo de amplificador separado
Aspecto Tipo Descripcion Modelo Peso
p Se requiere cuando se cortan cables para conectar los amplificadores.
o 0 Conjunto de conectores para la Modelos aplicables: LR-XH50/XH100/XH250 g Aprox. 2 g
“ (Paquete de 2)| - ;onexion del cabezal del sensor LR-XHS0 (10M)/XH100(10M)/XH250(10M) OP-88543 007 0z
(se incluye uno con tipos de cable de 10 m 32.8)).
N Monta los amplificadores en riel DIN 'y, luego, coloca los topes finales en
Topes finales para los lados para asegurarse de que se mantengan en su lugar. Aprox. 15
Amplificador separado . P 9 a - . 9 9 . OP-26751 P - 9
) Siempre se debe ocupar cuando se utilizan unidades de expansion. 0.53 0z
(para la expansion)
(Paquete de 2)




Modelos estandar (especificaciones, diagramas de circuito de E/S)

I Especificaciones

Modelo

‘ Tipo de cable

LR-X50 LR-X100 LR-X250

Tipo de conector M8"

LR-X50C(G) LR-X100C(G) LR-X250C(G)

Distancia de deteccion

De 2502500 mm de 0.98"a 197" De 25.0a 100.0 mm de 0.98"a 3.94" De 30a250 mmde 1.18"a 9.84"

Desviacion estéandar detectable

De 30a180mm: 9 mmde 1.18"a 7.09" 0.35'

0.5mm 002 de 1802250 mm: 18 mm de 7.09" a2 9.84" 0.71"

1.0 mm 0.04

Resolucién de pantalla

0.1 mm 0.004" 0.1 mm 0.004" De1a2mmde 0.04"a0.08"

Tamaiio del punto

Aprox. 0.2 mm x 1.5 mm 0.008" x 0.06" Aprox. 0.3 mmx2mm 0.012" x 0.08" Aprox. 0.8 mm x 1.2 mm 0.03" x 0.05"
(a una distancia de deteccién de 50 mm 1.97") | (a una distancia de deteccion de 100 mm 3.94") | (a una distancia de deteccion de 250 mm 9.84")

Tiempo de respuesta

Se puede seleccionar 500 ps/1 ms/3 ms/10 ms/200 ms

Fuente de qu‘

Tipo

Laser verde (505 nm)

\ Clase de laser

Producto laser clase 1 (IEC60825-1, FDA (CDRH) Part1040.10'9)

10-Link Especificacion v1.1/COM?2 (38.4 kbps).
Funciones Funcién de temporizador Temporizador desactivado/retardo desactivado/retardo activado/retardo activado-desactivado/retardo activado monoestable
Salida de control Se puede seleocionar colector a_bier_to NPN/(_:oIect_or abierto PNE, N Q./N. C.
30 V CC oinferior, 50 mA o inferior, voltaje residual de 2 V o inferior
E/S Se puede seleccionar configuracion externa/laser DESACTIVADO/ajuste a cero/reinicio de retencién/alerta de giroscopio RST

Entrada externa

Corriente de cortocircuito - NPN: 1T mA o inferior, PNP: 2 mA o inferior
Tiempo de entrada de 3 ms o superior ACTIVADO, 20 ms o superior DESACTIVADO
(25 ms o superior ENCENDIDO, 25 ms o superior DESACTIVADO solo cuando se selecciona Configuracion externa)

Circuito de proteccion

Proteccion contra conexién inversa de la fuente de alimentacion, proteccion contra sobrecorriente de salida,
proteccion contra picos de salida, proteccion contra conexion inversa de salida

Fuente de
alimentacion

Voltaje de alimentacién

De 16 a 30 V CC (incluido un rizado del 10 % [P-P)), clase 2

Consumo eléctrico
(sin incluir la corriente de carga)

Durante la operacién normal: 970 mW (38 mA o inferior a 24 V, 53 mA o inferior a 16 V)
ECO ENCENDIDO/TODOS: 821 mW (32 mA o inferior a 24 V, 44 mA o inferior a 16 V)

Grado de proteccién

IP65/IP67 (IEC60529)

Luz ambiente de
funcionamiento

Lampara incandescente: 16,000 lux o inferior
Luz solar: 16,000 lux o inferior

Lampara incandescente: 8000 lux o inferior
Luz solar: 8000 lux o inferior

Temperatura ambiente de

Resilstencia e De-10°Ca+50°C de 14 °F a +122 °F (sin congelacién)
ambiental ¥ pr— 7
umegadam [EHSES De un 35 a 85 % de HR (sin condensacion)
funcionamiento
Resistencia a golpes 1000 m/s2 (100G) 6 veces para cadauno de losejes X, Yy Z
Resistencia a vibraciones De 10 a 500 Hz; densidad espectral de potencia: 0.816 G?/Hz para cada uno de los ejes X, Yy Z
Carcasa del cabezal: SUS316L; cubierta de los lentes del cabezal: PSU
Junta del cabezal: FKM (cubierta del lente), EVM (cable)
Material Cable: PVC; funda de metal®: SUS304
Carcasa del amplificador: PBT; pantalla del amplificador, indicador: PAR; junta del amplificador: NBR; botén: POM
Conector M8 de amplificador'e: SUS303
LR-X50/X100/X250: Aprox. 90 g 3.18 oz
Peso LR-X50C/X100C/X250C: Aprox. 35 g 1.24 0z
LR-X50CG/X100CG/X250CG: Aprox. 45 g 1.59 0z
Accesorios Manual de instrucciones, etiqueta de advertencia sobre el laser
*1 Asegurese de que la longitud del cable sea de 30 m 98.4' o inferior para el tipo de conector M8. Aseglrese de que la longitud del cable sea de 20 m 65.6' o inferior cuando se conecte por medio del enlace de E/S

*2 Si se seleccionan 500 ps, se aplican las siguientes limitaciones.
Solo se puede realizar la calibracién de 2 puntos.
La mascara del rango de deteccion se configura durante la calibracion. (No se admite la configuracion manual del rango de la mascara)

- La salida 2 esté limitada a una salida de alarma para errores y problemas de giroscopio, y no se puede utilizar el estandar ni el area.

*3 La clasificacion se realizo segun los estandares IEC60825-1 de conformidad con la Laser Notice de la FDA (CDRH).

*4 Se puede seleccionar la E/S segun las siguientes combinaciones. Salida de control x 2, salida de control + entrada externa

*5 Solo LR-X50CG/X100CG/X250CG

*6 Solo LR-X50C(G)/X100C(G)/X250C(G)

Diagramas de circuito de E/S

Cuando se utiliza en modo PNP

[OUT1 + OUT?2 seleccionado]

lediound o)nou)

; De16a

o (1)Café 30V CC
T
g5 (4) Negro o
@9 =
88 2
S5 3
88 (2) Blanco E
8¢g 3
85 a
i B
°z - Qg |3

3 ofl ]

(3) Azul

[OUT1 + INPUT seleccionada]

Cuando se utiliza en modo NPN

[OUT1 + OUT?2 seleccionado] [OUT1 + INPUT seleccionada]

— moste e - (”Cafi e mcafeo De 16a30V CC
o %g ) PLC, etc. o ég @ o g’anco %
% §§ Negro| Corrignte de ) ‘é g =3 Negro g (4)
383 cortocireuito 3 ﬁg s J | [Negrd
ng 2mA oinferior § g g (2) Blanco (5) PLC, etc. .
° = S HIEE = g cgrrt%ec?rtceu?t%
o ° % 1 mA o inferior
Blancol® @
(3) Azul ov (3) Azul ov (3) Azul

Los colores de los cables del tipo de conector M8 indican los colores cuando se utiliza un cable conector M8 OP-88505/88506/88507 (se vende por separado).

Seleccione PNP o NPNy
la funcién de pines de
E/S (2) durante los

Distribucion
pines del
sensor

ajustes iniciales.

@@

®

|

17
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Modelos estandar independientes (especificaciones, diagramas de circuito de E/S)

Cabezal del sensor

[Longitud del cable:2m 6.6'

LR-XH50

LR-XH100

LR-XH250

eele ‘Longitud delcable: 10m 32.8

LR-XH50 (10M)

LR-XH250 (10M)

Distancia de deteccién

De 25.0 2 50.0 mm de O

97"

De 25.0a 100.0 mm 8

LR-XH100 (10M)

De 30a250mmde 1.18"a

Desviacion estéandar detectable

0.5mm0.02"

1.0 mm 0.04"

De 30a 180 mm: 9 mm, de 180 a 250 mm: 18 mm
de1.18"a7 e 7.09'a9.84" 0.71

d a9

Resolucién de pantalla

0.1 mm 0.004"

0.1 mm 0.004'

Dela2mmde0.04"a0

Tamafio del punto

Aprox. 0.2 mm x 1.5 mm 0.008" x 0.0
(a una distancia de deteccion de 50 mm 1.9

Aprox.0.3mm x 2mm 0.012" x 0.08"
(a una distancia de deteccion de 100 mm 3.94")

Aprox. 0.8 mm x 1.2 mm 0.03" x 0.05'
(a una distancia de deteccion de 250 mm 9.84")

Fuente |Tipo Laser verde (505 nm)
deluz |Clase de laser Producto laser clase 1 (IEC60825-1, FDA [CDRH] Part1040.10")

Grado de proteccién IP65/IP67 (IEC60529)

Luz ambiente de funcionamiento Lampara incandescente: 16,000 lux o inferior, luz solar: 16,000 lux o inferior ‘ Lampara incandescente: 8000 lux o inferior, luz solar: 8000 lux o inferior
Resistencia liente ionami De -10°C a+50°C de 14 °F a 122 °F (sin congelacion)
ambiental Humedad ambiente de funcionamiento De un 35 a 85 % de HR (sin condensacion)

Resistencia a golpes 1000 m/s2 (100G); 6 veces para cada uno de los ejes X, Yy Z

Resistencia a vibraciones De 10 a 500 Hz; densidad espectral de potencia: 0.816 G2/Hz para cada uno de los ejes X, Yy Z
Material Carcasa: SUS316L; cubierta de los lentes: PSU; junta: FKM (cubierta del lente), EVM (cable)
Peso 2 m 6.6'tipo de cable: aprox. 75 g 2.6 10 m 32.8'tipo de cable: aprox. 250 g
Accesorios Etiqueta de advertencia sobre el laser, conector del cabezal (10 m 32.8' solo de tipo cable)

Unidad de amplificador

Salida NPN LR-XN11N LR-XN12N LR-XN11C
LeatD {Salida PNP LR-XN11P { LR-XN12P (Salida seleccionable) L9
Cable/conector Cable Conector M8 —
Unidad principal/unidad de expansion Unidad principal Unidad de expansion Unidad principal (expansion no es posible) Unidad de expansion
N.° de salidas de control 2 2 23 Ninguno™
N.° de entradas externas 1 1 1 —

Tiempo de respuesta’s

Se puede seleccionar 500 ps/1 ms/3 ms/10 ms/200 ms

10-Link

Especificacion v1.1/COM2 (38.4

kbps) ‘ —

Funciones | Funcidn de temporizacion

Temporizacién DESACTIVADA/retardo desactivad/retardo activado/retardo activado-desactivado/retardo activado monoestable

Salida de control

Colector abierto, 30 V CC o inferior, NO/N.C.
Cuando se usa como unidad aislada: 100 mA oinferior para 1 salida; 100 mA o inferior en total para 2 salidas; cuando se expande con varias unidades: 50 mA o inferior para 1 salida

Voltaje residual NPN: 1.4 V o inferior (corriente de salida: 10 mA o inferior)/2 VV o inferior (corriente de salida: de 10 100 mA), PNP: 1.6 V o inferior (corriente de salida: 10 mA o inferior)/2.2 V o inferior (corriente de salida: de 10a 100 mA)

E/S

Entrada externa

Se puede seleccionar configuracion externa/laser DESACTIVADO/ajuste a cero/reinicio de retencién/alerta de giroscopio RST
Corriente de cortocircuito, NPN: 1 mA o inferior, PNP: 2 mA o inferior

Tiempo de entrada: 3 ms o superior ACTIVADO, 20 ms o mas DESACTIVADO (25 ms o superior ACTIVADO, 25 ms o superior DESACTIVADO solo cuando se selecciona Configuracion externa)

Expansion de unidad (sin incluir el LR-XN11C)

Es posible disponer de hasta 8 unidades de expansion (incluida la unidad principal, un total de 9 unidades conectadas). Sin embargo, es posible contar con una expansion de hasta 16 unidades cuando se utiliza LR-XN10 para la expansion con la Serie NU.

Circuito de proteccién

Proteccion contra conexion inversa de la fuente de alimentacion, proteccion contra sobrecorriente de salida, proteccion contra picos de salida, proteccion contra conexion inversa de salida

Nimero de dispositivos de prevencion de
interferencias (sin incluir el LR-XN11C)

Se puede seleccionar DESACTIVADO/4 unidades/8 unidades’®

Voltaje de alimentacién

De 16 @230V CC" (incluido un rizado del 10 % [P-P] o inferior), clase 2

Tipo de salida NPN y LR-XN10

Fuente de Sctri
. I CQnsqu eIeCtrl(;o Durante la operacion normal: 1060 mW (44 mA o inferior a 24 V, 61 mA o inferior a 16 V), ECO ACTIVADO/TODOS: 895 mW (37 mA o inferior a 24 V, 50 mA o inferior a 16 V)
alimentacion | (sin incluir la corriente i i
d Tipo de salida PNP y LR-XN11C
e carga) Durante la operacién normal: 1150 mW (47 mA o inferior a 24 V, 64 mA o inferior a 16 V), ECO ACTIVADO/TODOS: 985 mW (40 mA o inferior a 24 V, 53 mA o inferior a 16 V)
Te biente de funcionamiento De -20a +55 °C de -4 °F a 131 °F (sin congelacion)®
Resistencia | Humedad ambiente de funcionamiento De un 35 a 85 % de HR (sin condensacién)
ambiental |Resistencia a golpes 500 m/s? (50G); 3 veces para cada uno de los ejes X, Yy Z
Resistencia a vibraciones De 10 a 500 Hz; densidad espectral de potencia: 0.816 G2/Hz; direcciones X, Yy Z.
Material de la carcasa Unidad principal y cubierta: policarbonato
Peso Aprox.80 g 2 Aprox. 70g 2.47 o Aprox. 22 g 0.7 Aprox.21g0.74
Accesorios Manual de instrucciones

*1 La clasificacion se realizé segun los esténdares IEC60825-1 de conformidad con la Laser Notice de la FDA (CDRH).  * 2 Asegurese de que la longitud del cable sea de 30 m 98.4
6 o inferior cuando se conecte por medio del enlace de |0-Link.

de que la longitud del cable sea de 20
unidades para la Serie NU.

*5 Si se seleccionan 500 ps, se aplican las siguientes limitaciones.

del rango de la méascara)

- Solo se puede realizar la calibracion de 2 puntos.
- La salida 2 est4 limitada a una salida de alarma para errores y problemas de giroscopio, y no se puede utilizar el estandar ni el érea

* 3 La salida 2 y la entrada externa son seleccionables.

o inferior para el tipo de conector M8. Asegurese

* 4 Esto cuenta como 1 salida cuando se expande con mltiples

La méscara del rango de deteccion se configura durante la calibracion. (No se admite la configuracién manual
- La funcién de prevencion de interferencias no es compatible

*6 La seleccion de cuatro u ocho unidades de prevencion de interferencias hace que el tiempo de respuesta cambie de la siguiente manera: 4 unidades seleccionadas: se puede seleccionar 6 ms/18 ms/60 ms/1.2 s; 8 unidades
seleccionadas: se puede seleccionar 12 ms/36 ms/120 ms/2.4s. *7 Cuando se expande el sistema con 4 unidades de expansion o més, utilice un voltaje de alimentacion de 20 V o mas.

*8 Expansion en 1 0 2 unidades: de ~20a +55°C ¢

Diagramas de circuito de E/S

1°F a 131 °F; expansion de 3 a 10 unidades: de -20 a +50 °C de -4 °F a 122 °F, expansion de 11 a 16 unidades: de -20 a +45 °C ¢

LR-XN11N/
XN12N

eble;

Negro (salida de control 1

- De16a30VCC
Café E
e
‘ )

Josuas [ap [ediouud 03naaD

Blanco (salida de control 2) Corriente de
cortocircuito
1 mA o inferior
Rosa \‘PLC, etc.
oV
Azul

LR-XN11C: Cuando se utiliza en modo PNP

[OUT1 + OUT2 seleccionado]

[OUT1 + INPUT seleccionada])

|

LR-XN11P/

Café s 15a30vce W e 16230vec
=)
ollge o
211588 (4)Negro 5 (4 ) PLCete
2llsg 2 Negro ‘
S |88 3 Corriente de
o ||88& (2 Blanco ] cortocircuito
sllge B El e
253 . i) g & 2mA o inferior
D =29 D @
=|F2 — Q ||g = 2) <
5] 5} Blanco L2
e v ov
(3) Azul (3) Azul

XN12P

control 2)

]

5]

=

=

° Negro (salida de control 1
B

s Blanco

8 "

o (salida de
o

@

&

3

@

<]

Rosa

LR-XN11C

De16a30VCC
[ Seleccione PNP o NPN

pCLO?r’eigde y la funcién de pines
I

cortocircuito de E/S (2) durante los
2 mA oinferior ajustes iniciales.

Distribucion

Azul

LR-XN11C: Cuando se utiliza en modo NPN

[OUT1 + OUT2 seleccionado]

@@

ov de los pines
del sensor @ @

[OUT1 + INPUT seleccionada]

Los colores de los cables indican los colores cuando se utiliza un cable conector M8 OP-88505/88506/88507 (se vende por separado)

1) Café
e [U10 SER VTN g JUCE . petpasovee

= <A (2) ©
2 5% Negro ; &
g s> 5
5|88 2) Blanco i 7 [ I oic, et
G |EES % Corriente de
EES = B cortocircuito

i 1mA oinferior
(3) Azul ov (3) Azul ov



Dimensiones Unidad: mm pulgada
9
B Modelos estandar
Sensores
9.4 Botén Boton
48 037" Centrodeluz
LR-X50/ 0.19 - emitida 3
X100/ %{ Indicador B
- o8
X250 N & Centro de luz 2o <o 0400.16"
8 ST recibida ] = Longitud del cable; 300 11.81" = 4 nicleos café/azul/blanco/negro
ol 2] o 5 0.2mm?20.00031 in?
Indicador Pantalla  Botén 3 Longitud del cable: 2000 78.74
o= S
NS
M0C 6 I )
Min.16
67 2.64" 0.63"
94 Botén Botén  Conector M8
48 037" Centrodeluz 7067,
LR-X50C/ 0.19 Iy emitida
i;ogg/ - ={ Indicador o8
5 g > Lﬂi Centro de luz 2 =
©| ST recibida IS = Longitud del cable: 300 11.81" )
23 o ~ Indicador Pantalla Botén
= 0o -
. e 1C_e Ty -
—O
Min. 8
0.31" 70.52.78"
9.4 Botdn Botén Conector M8
48 037" Centro de luz
LR-X50CG/ .19 emitida
X100CG/ Indicador
X250CG

Soporte de amplificad

Centro de luz
recibida

19.60.77"

or para modelos estandar

Indicador  Pantalla

70.52.78"

OP-88542

Montaje delantero
Soporte solo

Montaje lateral
Soporte solo

Montaje en dngulo
Soporte solo

2
0.08" R) 93.590.14" 008" (R) 93.500.14"
<
- <
- [CS N S
o) % ash ) % 2
s
36 1.42" 361.42" 4
1 23.3 Méax. 27 1.06"]
50.51.99" 145 50.51.99" 145 004" (R) 013"
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Sy
~lio o =3 :
<|0 <|6 of 1.
A (=] A (=] [} " N
42516720279 555 080" E‘S
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0
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. @ ]
67 264" a3 = =
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st e T = —HE—
e | Ti— 1) 2 .
[ [ 1
7 s/
% 2 %
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Profu_r}mdad de rosca hembra . Seccién roscada 4.5 0.18" 0 mé 0.04" (R) 23.300.13"
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- e —
15.4 " 067" — v
36140 081" 361.42 15406 K ;:l ] )
olc 200.79'] 234092 2|S




Dimensiones Unidad: mm pulgada

I Modelos de amplificador independiente (cabezales de sensor)

Cabezales de sensor

LR-XH50/XH100/XH250
XH50 (10M)/XH100 (10M)/XH250 (10M)

9.4
48 037" Centrodeluz 170.67,
&q_ emitida
R == _Indicador o 2% M3 x PO e 0| b .
=1 - o 8« © D S
~l 2 Centro de luz = P0.02" S S Il 8o
S| ® L =3 =
o| of[ recibida 5 Indicador — D D - 3 . 3
sell— 2
o 30011.81" 431.69" 201 115" 102
0.40"
LR-XH50/LR-XH100/LR-XH250:2000 6.6'
LR-XH50(10M)/LR-XH100(10M)/LR-XH250(10M):10000 32.6'
Herrajes de montaje estandar para cabezales de sensor
o]
OP-88499 S OP-88499 +
2 LR-X/LR-XH
distancia de "
SUS316L deteccion) 20079 Centro de
t=1.50.06" 142056 480.19" luz emitida
2 xTornillos 1 Centro de
1 de cabeza hexagonal © - R 3 = luzrecibida
Q (Entre planos 2 0.08") (‘{,} 2 E’?
2 SUs I
N ~BY)- F{RE] ]
3 o -8 5 2 |
o
~|&
20.08" ~|o
2 2651.04"
o) 204080 Areade
OP-88500 OP-88500 + - durante el ajuste
LR-X/LR-XH o 5 L[
oo gL
Q=
27.21.07" o
(Referencia de
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27106" _ deteccion) oolreae Seniro ge
o = 0 0.24" 0.48" Z emiti
242095 ] S 5 @ Tornillos 271.06 . 2 _%;18 luz emitida
2% 33| o /P+'?9 2 9 /de cabeza hexagonal 24.20.95" o el 5k
/’?/ & 077;5’ 0.08 (Entre planos 2 0.08") 2 x Tornillos “' Y- o S
== ento d hi de cabeza hexagonal ol o 3 ﬁ S
] i F (Entre planos 2 0.08") 3l S| g ‘ 3= E
I — L 8l 2| 5 SUS IR =2y £
g e 8 « = =
NN
o 35 Centro de
Tuerca 3.3 N @ 014 luz recibida
PN x| SUS316L
72X o t=15006"
7 23091
. .
OP-88504 [/ OP-88504 +
2110 350.14" 242095
2 ;’ LR-X/LR-XH (Referencia 129
1 =5 de distancia de i
& sus3ieL S deleccion 081 49
2x32 ¥ erf\ . W00 12 019"
OB OIS t=12005 roos Centro deluzemitida
N - & u
3 8l 38 ey R I B
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= T &S N &) —
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+@ G (Entre planos 2 0.08")
o 28011
sus
240.94"
27.51.08"

20




1 Modelos de amplificador independiente (cabezales de sensor)

Herrajes de montaje estandar para cabezales de sensor

LR-XB1

SUS304

A,

Revestimiento de

1.50.06"
350.14"

LR-XB1 + LR-X/LR-XH

= g

15.1 o
m o

Area de deformacion
durante el ajuste

©
=}

=)
S

niquel-zinc
25.61.01", 155
ws/ 0.61" 8.30.38"
Tornillos de cabeza hexagonal M3 x PO.5 [0.08" s S Centro de
(Entre planos 1.5 0.06) PPS . o Iz luz emitida
_—— i P0.02 oo _dzemitida
PR - Tornillos -
Revestimiento de niquel-hierro i =]z B _ @ \Z - c I
i de cabezahexagonal 3| 5 3 ol 3, L IN
3 @@ (Entre planos 15006)  —| S S 2 1 o= P I
S = o e S| 53 ~ 2| T &3 | © Centro de luz
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3037 211083 > 0
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0.61" ©.0) 239 deteccion
*Si no utiliza nuestro herraje de montaje para montar el LR-XB1, el (0.36") 0.94"
digmetro del orificio en el lado de montaje debe ser de @3.4 ¢0.13".
Herrajes ajustables para cabezales
wn
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Dimensiones Unidad: mm pulgada

I Modelos de amplificador independientes (unidades de amplificador)

Unidades del amplificador

Unidad principal LR-XN11N/XN11P (tipo de cable)

©3.900.15" 6 niicleos x café/azul: 0.34 mm? 0.00053 in®

Negro/blanco/rosa 0.18 mm? 0.00028 in®
Longitud del cable: 2000 78.74"

Unidad de expansién LR-XN12N/XN12P (tipo de cable)

23.9 00.15" 3 niicleos x negro/blanco/rosa 0.18 mm? 0.00028 in

Longitud del cable: 2000 78.74
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I Cable conector M8

OP-88714/88715/88716

210.0 0.39"

37.61.48"

24 90.16" (4 x 0.2 mm?)

(4 x0.01in?)

3 ¢

OP-88714:20006.6'/

OP-88715:5000 16.4'/ OP-88716: 10000 32.6'

* Cuando se utilizan unidades de expansién, asegurese de utilizar unidades finales. (Accesorio)

OP-88505/88506/88507

24.8 20.19" (4 x 0.22 mm?) Distribucion de los

~ o
a / (016x001in7) pines del conector N7 | Color
o ! (1) | café
0
? 27.21.07" OP-88505: 2000 6.6/ (2) | Blanco
OP-88506: 5000 16.4'/ OP-88507: 10000 32.6' @) | Azl
(4) | Negro

DESCARGA DE DATOS CAD
www.keyence.com.mx/CADG



Dispositivos compatibles con cableado simplificado

Unidades de comunicacion de red Cables y accesorios
Tipo Aspecto Modelo Tipo Modelo
Para la versién compatible con 1.10 de CC-Link
Cable de 20 m de 65.6' 0P-79426
EtherNet/IP® NU-EP1 1 Para la versién compatible con 1.10 de CC-Link .
Cable de 100 m de 328.1° OP-79427
Conector e-CON (paquete de 2) OP-84338 "
*1 Utilice un cable con un didmetro de funda exterior de 1.15 a 1.35 mm de
yunrango de cable de 0.1 a 0.5 mm? de O a0.02".
X X Si conecta un dispositivo que utiliza un cable con un didmetro distinto al detallado
CC-Link NU-CL1 ™ anteriormente, prepare por separado un conector e-CON compatible con el didmetro
del cable.
DeviceNet® NU-DN1 "
EtherCAT® NU-EC1A "
eCON de 8 entradas NU-EN8N

Unidad de entrada

*1 La Serie LR-X no puede proporcionar el valor actual mediante una unidad de comunicacion de red.

*2 Se utiliza NU-EN8N en combinacién con NU-EP1/CL1/DN1/EC1A.
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Familia de sensores LR

Sensor laser

para detectar

cualquier objeto

Serie LR'Z g
\

Distancias de deteccién

LR-ZB90CB De 25a90 mm de 0.98"a 3.54"

LR-ZB240CB De 25 a 240 mm de 0.98" a 9.45"

Comprobacién de presenciade Comprobacién de presencia de

Deteccién a pieza de trabajo metélica pieza de trabajo negra
distancia
Distancias de deteccién
Sensor laser de '
largo alcance LR-TB2000(C) De 60 a 2000 mm de 2.36"a 78.74"
serie LR-T LR-TB5000(C)  De 605000 mm de 2.36' 2 196,85

-

Confirmacion de molde vacio Posicionamiento del vehiculo

Distancias de deteccion

Sensor general de
contraste

Serie LR'W == 7

LR-W500(C) De30a500 mmde 1.18"a 19.69"

LR-W70(C) De30a70mmde 1.18"a 2.76"

LR-WF10(C) Varia segun la unidad de fibra dptica

Deteccion por

. . -
apariencia = 1S
=2 |
(color) RN,
wﬁ‘@
ﬁ\ b S
Diferenciacion del color del Deteccién de marca de registro
conector (LR-W?70: funcién de 2 puntos)
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