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Sistema de vision
de facil programacion
Serie CV-X

Potencia y simplicidad en un equipo
Serie CV-X



2

jUna sola unidad lo hace todo!
Soluciones confiables para todas las necesidades de inspeccion

El CV-X es un modelo estandar universal que incorpora los ultimos algoritmos y un disefio facil de usar.
La Serie CV-X le ofrece soluciones para cualquiera de sus necesidades de inspeccion,
asi como una operacion estable en cualquier sitio de fabricacion.

Captura de imagenes multiespectro

Captura con precision la mas minima diferencia de contraste
con 8 luces de colores y un potente algoritmo

Sistema de vision
de facil programacion
Serie CV-X

Camaras de area

Resolucion de hasta 64 megapixeles
Una amplia gama de camaras para satisfacer
cualquier necesidad de aplicacion

‘ CONTACTE SU OFICINA MAS CERCANA PARA SABER EL ESTADO DE LIBERAGION DEL PRODUCTO\




lluminacion de proyeccion de patrones

La inspeccion simultdnea 2D + 3D permite una deteccion estable
con la adicién de datos de altura

Robots guiados por vision

Soporta comunicacion directa con robots de muchos fabricantes
Cuenta con un nuevo algoritmo de blsqueda (ShapeTrax™3)

LumiTrax™

Fusién de camara inteligente,
luz y algoritmo de inspeccién



MULTIPLES CONTROLADORES
DISPONIBLES CON LA MISMA FACILIDAD DE USO

Nuestro sistema se adapta a su aplicacion y no al revés, con
la mas alta capacidad de procesamiento, diferentes opciones
de camaras, con un disefio sin disco duro.

Nuestra linea incluye ocho tipos de controladores de acuerdo al
numero y resolucion de las camaras que se conectaran y la velocidad
de procesamiento. Ya no es necesario el uso de multiples dispositivos
separados para resolver su aplicacion.

Serie CV-X400

TODOS LOS

MODELOS NO i

REQUIEREN DE UN 2L Al » A

DISCO DURO |l

Sin 4 L J b
discoduro | e ettt e ettt e e e e e e ettt e e e e e ettt e e e e oot et e e e e e e ah et e ettt a et e e e ettt bt e e e e e tat et e ee e et nneee feee e e e ettt e e e e st e e e e s aeeeee s
Modelo de alta velocidad y alta capacidad Modelo compatible con cdmaras de alta resolucion
CV-X400 CV-X420 CV-X450 CV-X470 CV-X480F CV-X490F
DSP de 3 nicleos DSP de 7 nacleos
2 4
v v v v v v
— v v v v v
_ _ v v v v
_ — _ — v v
— — — — — v
*1 La captura de imagenes LumiTrax™ no es compatible

TODOS LOS Serie CV-X300

MODELOS NO

REQUIEREN DE UN

DISCO DURO —

x sin
disco duro

Modelo estandar

CV-X300 CV-X320 CV-X350
DSP de 2 nicleos
2 4
v* v*1 v
J— v *1 v *1
— — Vel

*1 No soporta las funciones LumiTrax™, Multiespectro y Proyeccion de patrones

‘ CONTACTE SU OFICINA MAS CERCANA PARA SABER EL ESTADO DE LIBERAGION DEL PRODUCTO‘




CAMARAS SELECCIONABLES
DEPENDIENDO DE LAS NECESIDADES DE LA INSPECCION

Una amplia gama de camaras de area seleccionables, de acuerdo a
la velocidad de la linea de produccidn, el espacio de instalacion y el
objeto de inspeccion.

Con camaras de hasta 64 megapixeles de resolucion, se puede seleccionar
la cantidad de pixeles, el tamafio y la velocidad 6ptima para resolver
cualquier desafio de aplicacién que surja.

Camara de 5 megapixeles

0/ Proyeccion de patrones | Clasificaci6n P64

Camara de 21 megapixeles

Camara de 64 megapixeles

[ LumiTrax™ | [LumiTrax™ / Multiesp

CA-HF6400M / CA-HF6400C

CA-HF2100M / CA-HF2100C

CA-H500MX / CA-H500CX

CA-H500M / CA-H500C

Monocromética de velocidad 90x /
a color de velocidad 88x

Monocromética de velocidad 85x /

a color de velocidad 85x

Velocidad 16x, alto rendimiento, monocromatica /
Velocidad 16x, alto rendimiento, a color *'

Velocidad 16x, resistente al ambiente, monocromética /

Velocidad 16x, resistente al ambiente, a color *2

8192 x 7808 pixeles

5104 x 4092 pixeles

2432 x 2040 pixeles

2432 x 2050 pixeles

57.6 ms/59.2 ms

20.2 ms

27.7ms/29.2 ms

28.4 ms

Camara de 2 megapixeles

[LumiTrax™/ Multiespectro / Proyeccion de patrones

Clasificacion P64

Clasificacion P64

CA-H200MX / CA-H200CX CA-H200M / CA-H200C CA-200M / CA-200C CA-HS200M / CA-HS200C
Velocidad 16x, alto rendimiento, Velocidad 16x, resistente al ambiente, Resistente al ambiente, Velocidad 16x, compacta,
monocromatica / Velocidad 16x, monocromatica / Velocidad 16x, monocromatica / monocromatica / Velocidad 16x,

alto rendimiento, a color *'

resistente al ambiente, a color *2

Resistente al ambiente, a color *2

compacta, a color

1600 x 1200 pixeles

1600 x 1200 pixeles

1600 x 1200 pixeles

1600 x 1200 pixeles

11.7 ms

11.8 ms

56.5 ms

Camara de 0.31 a 0.47 megapixeles

[LumiTrax™ / Multiespectro / Proyeccion de patro

Clasificacion [P64

nes|

Clasificacion [P64

14.2 ms
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CA-H048MX / CA-H048CX

CA-H035M / CA-HO035C

CA-035M / CA-035C

CA-HS035M / CA-HS035C

Velocidad 16x, alto rendimiento,

Velocidad 16x, resistente al ambiente,

Resistente al ambiente,

Velocidad 7x, compacta,

monocromatica / Velocidad 16x, monocromatica / Velocidad 16x, monocromatica / monocromatica / Velocidad 7x,
alto rendimiento, a color *' resistente al ambiente, a color *2 Resistente al ambiente, a color *2 compacta, a color
784 x 596 pixeles | 512 x 480 pixeles 640 x 480 pixeles 640 x 480 pixeles 640 x 480 pixeles
29ms 1.7ms 29ms 16.5 ms 45ms

*1 Con el CV-X400, las cdmaras a color soportan los modos LumiTrax y Proyeccion de patrones, y las cdmaras monocromaticas soportan los modos LumiTrax, Multiespectro y Proyeccién de patrones.
*2 Para poder ser utilizada como una cmara resistente al medio ambiente con clasificacion IP64, deben utilizarse lentes con clasificacion IP64, especificados por KEYENCE, y cable resistente al medio ambiente.
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CAMARAS DE ULTRA ALTA RESOLUCION

Camaras de 64 y 21 megapixeles

Amplio campo de vision x Alta resolucion

La nueva camara de 64 megapixeles y alta resolucion mejora significativamente la

precision en las inspecciones convencionales. La captura de una sola imagen

ofrece un rango méas amplio con detalles claros para una mayor estabilidad de

inspeccion.
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Inspeccidn de alta precision en un

amplio campo de vision

Conteo de pixeles validos:
64 millones de pixeles

Aproveche las ventajas de las
inspecciones de alta precisiéon en un
campo de visiéon mas amplio con

12.8 veces mas pixeles que una camara
de 5 megapixeles. El obturador global
permite la inspeccion incluso en lineas de
producciéon con objetos en movimiento.

Puede utilizarse con lineas de alta
velocidad

Tiempo de transferencia
de imagen: 576 ms

La frecuencia de transferencia de imégenes de
1.1 GHz —mas de 5 veces la de los sistemas
convencionales— abre la puerta a inspecciones
de alta velocidad y ultra resoluciéon que antes
no eran posibles. Esta mayor velocidad también
permite la compatibilidad con LumiTrax™ con
el modelo de 21 megapixeles.

o
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Instalacién simplificada

Sensor de angulo

incorporado

No obstante al alto numero de pixeles, la
cémara conserva el mismo tamafo fisico
que los modelos convencionales. La camara
también esta equipada con un sensor de
angulo que proporciona una potente ayuda
para la instalacion y les notifica a los
usuarios de cualquier desalineacion.

I Mas pixeles y velocidades de funcionamiento mas rapidas

Transfiera imagenes hasta 5.6 veces mas rapido

(segln una comparacion interna con CA-H2100x)

CA-H2100x

para mejorar la precision de la inspeccion, incluso en

lineas de alta velocidad.

1 CA-HF6400x
57.6 ms
1 CA-HF2100x
20.2 ms

Comparacion del tiempo de transferencia de imagenes (camaras KEYENCE)

110 ms

elocidades significativamente
mas rapidas



i Soporte de LumiTrax™

Control de iluminacidn direccional de alta velocidad para imagenes avanzadas

Cuando se utiliza el modo de 21 megapixeles

1 Identificacion de estampado en productos de fundicion 1 Inspeccién de defectos en moldes de ClI

AB128

0 Simplificacion drastica de la instalacion de la camara

El sensor de angulo cuantifica el &ngulo de instalacion para simplificar la ,_'9?_\ e 2
instalacion inicial y también notifica a los usuarios de cualquier s E Yace m" o o l o
desalineacion de la camara durante el funcionamiento, asegurando el

180% 180°

tiempo de recuperacion mas corto posible si se produce un problema.

e sis 41, 5% +55. 8° 189
* El sensor de angulo verifica la desalineacion cuando se enciende la alimentacién y cuando G — G
se cambian los ajustes. R L Csmmmae

1 Inspecciones simplificadas con mayor precision

Amplio campo de vision para reducir el tiempo de inspeccion
Inspeccién de paneles de instrumentos de automovil

01FMESTAS-ABCDEFGH

Inspeccion de defectos ey Lectura de
de impresion - cédigos 2D

Inspeccion de
raspaduras en botones

Es posible obtener imagenes de todo el objeto
con una sola camara.

La camara individual debe moverse para la

h " Camaras de alta resolucion
Inspeccion.

Camara convencional

Imagen clara de todos los detalles para una inspeccion estable con una sola camara

Inspeccidn de conectores de PCB

(TN EIEELEENETCEW VLY Es posible realizar una
inspeccion detallada.

(o211 ETERINENTGTLENN | a resolucion es insuficiente
para la inspeccion.




CAPTURA DE IMAGEN MULTI ESPECTRAL

Fusion de 8 luces de colores y un

algoritmo de inspeccion

La iluminaciéon Multi-Spectrum incorpora LEDs de ocho colores y
un circuito de control dedicado. El control de iluminacion a color
o direccional se sincroniza automaticamente con una camara de
ultra alta velocidad, sin ninguna programaciéon complicada.
Excelente control de color, forma, brillo y variabilidad del objeto,
en tres modos diferentes, gracias a una combinacién de
iluminacion de espectro multiple y potentes algoritmos.

| Captura de imagenes con camaras a color vs. modo multi
espectral

El sensor de imagen recibe la luz
blanca reflejada desde el objeto a
través de un filtro de color. Estos
datos se utilizan después para crear
una imagen a color.

Céamara a color

El andlisis cromatico se realiza para
cada pixel, sobre la base de ocho
imdgenes de escala de grises
tomadas con diferentes longitudes

de onda.
'

Captura de imagen
multi espectral

U

Clasificacion precisa, incluso de ligeras diferencias de color

Inspeccidn de varios tipos de
tapas de plastico

Aunque algunas diferencias son notables,
los colores de extraccion son en gran parte
iguales.

Aunque algunas diferencias son notables,
los colores de extraccion son en gran parte
iguales.

Aspeclo Detecte cambios de altura mientras elimina reflejos

Inspeccion de caracteres
estampados en metales fundidos

PROBLEMAS CON LA OB]'ENCION
CONVENCIONAL DE IMAGENES

eSO

Las condiciones de imagen dificiles
requieren un procedimiento de prueba y
error para seleccionar la luz éptima.

Extraccion sélo de la informacién de forma
(irregularidad), independientemente de las
condiciones de la superficie

El estado de la superficie hace imposible la
extraccion.

arios tipos La combinacién de mdltiples imagenes y colores de iluminacion
facilitan un color de iluminacién 6ptimo para cada elemento de
inspeccion.

Procesamiento de imagenes
con multi captura (Variacion del
color de la iluminacidn)

Una mancha de tinta roja aparece en una
impresion con un fondo azul.

h 4

12 captura de imagen: LED rojo 22 captura de imagen: LED azul

Una iluminacién, utilizando un LED rojo capaz de
resaltar claramente el patrén, se emplea para la
correccion del desplazamiento de posicion.

A fin de suprimir el patrén impreso para la
inspeccion de defectos, se emplea una
iluminacién con el mismo color azul.




HARDWARE Y SOFTWARE QUE APOYAN
LA ESTABILIDAD DE LA INSPECCION

Circuito de control de iluminacién
dedicado incorporado

Camara CMOS de ultra alta velocidad y
circuito de control dedicado Serie CA-HxX

lluminacion equipada con 8 LEDs de alto brillo
de diferentes longitudes de onda Serie CA-DRMxX

Fotodiodo y circuito de control de
intensidad en tiempo real

Mayor estabilidad de la inspeccion

B Funcion de visualizacion 3D
para colores registrados

La distribucion de los colores registrados puede mostrarse
en 3D, indicando la diferencia entre los colores registrados

de extraccion y exclusion, y permitiendo la visualizacion de

OERRTIEED : Color de extraccion

otros colores. : Color de exclusion

si la inspeccion es estable y esté libre de interferencias de

1 Registro multicolor

o - Adicién e invalidacion
(soporte para exclusion e integracién)

....................................................................... Se pueden almacenar o Los colores no validos no
} y = hasta 32 colores se utilizan para la
Se pueden registrar hasta 32 colores de extraccion y individuales. Esto hace inspeccion, pero la
32 colores de exclusién. Esto hace posible manejar una o posible realizar ajustes, informacion de color se
. . . L, . ., olor i
variedad de objetos de inspeccion, mediante la extraccion izt OB EUIED 2 gualee.
o . ] o operacioén, mientras se

afnadida de color, sin perder la informacion del color gﬁ!sotéme mantiene la configuracion Los colores no sélo pueden eliminarse, sino

existente. Ademas, la capacidad de integrar o excluir existente. GBI CEEIMISE: [SS1D EPAEINa FICIEE
’ flexibles sin tener que rehacer la inspeccion.

colores mas adelante, permite una optimizaciéon mientras se
comprueban los resultados.

Gréfica de tiempo de iluminacion

1 Funcion de retroalimentacion
de intensidad en tiempo real

*Con 1 ms (1/1000 seg.) de iluminacion

==
_ A

20 us x 50

Un fotodiodo incorporado y un circuito de control de
intensidad, en tiempo real, proporcionan control de
retroalimentacion del nivel de emision del LED. Mantener el
brillo original evita el deterioro de la capacidad de
inspeccion, debido a la degradacion del LED con el tiempo.

Para cada iluminacion, se ejecuta el monitoreo y la
retroalimentacion cada 20 ps, para ajustar el brillo
Fotodiodo y circuito de correccién dentro de a una intensidad constante.

la iluminacion



LumiTrax™
LumiTrax™

Funcién que combina la camara iluminacion y algoritmo de inspeccion

LumiTrax™ utiliza nuestra recién desarrollada camara de ultra alta velocidad e iluminacién segmentada de ultra alta velocidad para capturar
el objeto de inspeccion. Este es un método de procesamiento de imagenes absolutamente nuevo, en el cual multiples imagenes tomadas
con luces encendidas desde diferentes direcciones, se analizan con el fin de generar imagenes de forma (irregularidades) y de textura
(patrones). Esto hace posible eliminar variaciones en la pieza de trabajo y la influencia del entorno que impiden inspecciones estables,

lo que permite que cualquier persona realice facilmente la adquisicion de imagenes—una tarea que convencionalmente requeria grandes

cantidades de tiempo y experiencia.
PROBLEMAS DE LOS SISTEMAS DE VISION CONVENCIONALES

» Diferentes condiciones de la superficie

El recién desarrollado sistema
LumiTrax™ elimina

muchos problemas -
N

Camara CA-HxX o — .
Equipada con un sensor CMOS *****T : '.';‘:k*** y S
de imagenes de ultra-alta Ek + '* ***’ | -"_I:; : %
velocidad y Cl dedicado de i iR m v
control [Re laReRaflaRt 1 sl

: SRttt W S

+ A Ak Kok m -
A i e Ak s

B . b b = SR T -
lluminacién CA-DRWxX/ « Influencia del entorno + Cambios en la orientacion de la
CA-DRMxX/CA-DQW40X (luz ambiental) pieza de trabajo causados por
Equipado con un LED de las condiciones de transporte

ultra-alta intensidad y un
circuito de control separado de

iluminacion

Controlador CV-X400

Analiza varias imagenes Es una cuestion de

instantaneamente para crear = -
imagenes de forma y textura prueba y error para -.”

seleccionar la luz 6ptima.

Procesamiento LumiTrax™

1. Las luces se encienden desde diferentes direcciones y el procesamiento de imagenes se realiza a ultra alta
velocidad.

Imagen con luz Imagen con luz Imagen con luz Imagen con luz
superior derecha izquierda inferior

4 ) ( v

A
@) B
O

o
o
Qo

2. Se analizan los cambios en la intensidad de luz de cada pixel entre las diferentes imégenes para dividir las formas
(irregularidades) y texturas (patrones) en imagenes separadas.

Intensidad de luz en Intensidad de luz en Intensidad de luzen  Intensidad de luz en Imagen de textura Imagen de forma
pixel A pixel B pixel C pixel D

— B B, :

Luz Luz Luz Luz Luz Luz Luz Luz Luz Luz Luz Luz Luz Luz Luz Luz
derecha izquierda superor  nferior derecha izquierda superor  ineror derecha izquierta superor  ineror derecha izquierda superor  ineror




B ASISTENTE LumiTrax™

La configuracion de LumiTrax™ nunca habia sido tan sencilla.
Simplemente siga la intuitiva navegacion y seleccione una de las muchas imagenes que se
muestran. Esto hace posible que cualquiera pueda crear facilmente una imagen éptima.

iLa configuracién optimizada esta
completa!

ELEY LT EEYEEET LY =

Seleccione el tamaiio de la

Seleccione el objeto de inspeccion e
I p caracteristica que busca resaltar

Seleccione el contraste dptimo

et || O] || Asde || ABC

Discriminacion/  Mancha/  Identificacién Identificacion
presencia Falla (car. elev.) (car.inci.)

10A 250V~

AR v
10A 250V~

| 0AR2s0y~ | 104 250V~ |

—

Primero, seleccione el objeto de la inspeccion. Simplemente elija la mejor imagen de multiples opciones. No se requiere ajuste de parametros.

@iemplos de aplicacion (1D Resalta solo la informacion (irregularidades) de la forma, independientemente de las condiciones de la superficie

1 Inspeccidén de caracteres grabados en superficies de fundicion de metal 1 Inspeccion de defectos en superficies impresas

En una superficie de
fundicién rugosa, se
resaltan facilmente los
caracteres grabados.

(Ejemplos de aplicacidn (2)) Supresion de los reflejos y de la luz ambiente para extraer sélo la pieza (patrdn)

1 Inspeccién de caracteres impresos en superficies brillosas

ZUAR .2 .10

20XX .2 .16

Los reflejos que afectan
negativamente a

las inspecciones se
eliminan para permitir
una inspeccion estable.

1 Inspeccién de presencia de cinta

Se crean imagenes

en las que se extraen
s6lo los defectos
superficiales, sin

ser afectadas por el
complejo fondo impreso.

Incluso cuando se
produce una reflexion
especular inesperada
debido a la inclinacién
de la pieza, se pueden
cancelar los reflejos, lo
que hace posible realizar
inspecciones estables.




PROYECCION DE PATRONES
lluminacion de proyeccion de patrones

Inspeccion simultanea 2D + 3D

Inspeccidn sin puntos ciegos mediante la transmisién
de luz desde ocho direcciones

La iluminacion incorpora proyeccion de patrones desde
ocho fuentes de luz. Esto permite una inspeccion sin la
influencia de las condiciones superficiales del objeto o de
su contraste, al agregar datos de altura a la inspeccion
2D convencional. El resultado es una estabilidad de

inspeccion en linea draméaticamente mejorada.

Identificacion del tipo de
producto (diferencia de color)

Presencia/ausencia de tornillos
e inspeccion de su asiento

Inspeccidn del asiento de

Inspeccion de caracteres .
chips de CI

estampados
Inspeccion de codigos 2D

Inspeccion de

. condensadores sueltos
Inspeccion de

orientacion de

4 Inspeccion
chips de CI

de vacios de
recubrimiento

lluminacion de inspeccion 3D ,’

La proyeccion de patrones captura con precision
la apariencia de los objetos

Se proyectan multiples patrones de rayas a alta velocidad. Un
sensor y procesador CMOS de ultra alta velocidad analizan la luz
reflejada desde los objetos en tiempo real, para generar una
imagen en 3D.

Inspeccion de . cnni
dimensiones Inspeccion de apariencia

lluminacién de inspeccion 2D

Soporte LumiTrax™ para resolver problemas
con imagenes convencionales

Aproveche los numerosos algoritmos patentados de KEYENCE que
incluyen el modo de captura LumiTrax™, la inspeccion de
autoaprendizaje y herramientas de mediciones y dimensiones. Esto
asegura una inspeccion estable sin influencia de las condiciones
de la superficie o variaciones entre las piezas buenas.
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1 Aplicaciones de inspeccion que incorporan datos de altura, junto con la
inspeccion de procesamiento de imagenes convencional

Modo de imagenes en 3D

Modo de iluminacién normal

Modo de imagenes en 3D

Modo LumiTrax™

Modo de imagenes de perfil

Modo de imagenes en 3D

Inspeccidn de discos de embrague

La camara a color permite verificaciones de diferencia de color de muelles, ademas de la
inspeccion de desalineacion del centro. También es posible inspeccionar la colocacion

incorrecta de los muelles, con controles de diferencia 3D.

Este modo es ideal para las comprobaciones de diferencia de tipo de producto, utilizando los colores de los
muelles, y para la inspeccién de posicion de ensamblaje de componentes centrales.

Este modo utiliza herramientas de deteccién 3D para inspecciones de desalineacion de muelles en
multiples ubicaciones.

Apariencia e inspeccion de particulas extrafnas en PCBs

Inspeccionar solamente los defectos, sin influencia de los marcados en la superficie de los
chips, es posible utilizando el modo LumiTrax™. A la vez, las herramientas de deteccion 3D
permiten la inspeccion de componentes sueltos o particulas extrafias en los PCBs.

Modo de imagenes en 3D

Este modo inspecciona solamente los defectos en la superficie del chip, sin influencia de los marcados en la
misma.

Este modo captura variaciones en el PCB general y utiliza herramientas de deteccién 3D para inspeccionar
particulas extrafias o caidas.

Inspeccion de terminales de bateria de iones de litio

Ademas del modo de imagenes de perfil para capturar perfiles e inspeccionar las posiciones
de los terminales, el modo de imagenes 3D se puede utilizar para capturar datos de altura de
los terminales, a fin de inspeccionar el desmontaje de la soldadura de los terminales.

Modo de imagenes de perfil Modo de imagenes en 3D
) I .J]z))

La captura de perfiles ayuda a estabilizar las busquedas, al destacar la apariencia de los terminales con bajo
contraste.

Utilice este modo para inspeccionar las diferencias de altura de los terminales, en las posiciones estandar de la
cubierta de la bateria, utilizando herramientas de deteccion de perfiles.

[ CONTACTE SU OFICINA MAS CERCANA PARA SABER EL ESTADO DE LIBERACION DEL PRODUCTO |




INSPECCION DE APARIENCIA/DISCRIMINACION
MANCHA

La mejor herramienta para inspeccion
de superficies

Esta herramienta detecta manchas, fallas y
otros defectos, comparandolos contra el
nivel de brillo circundante. Ademas de una
alta capacidad de deteccion, la herramienta
también cuenta con una funcién Unica para
identificar defectos por tamafio, intensidad,

forma y numero. Hay particulas extrafias pequefias  Con el procesamiento binario La herramienta de inspeccion
en la superficie lateral interior y en convencional, estas particulas no de manchas puede detectar de
la parte inferior del recipiente. se pueden detectar, ya que su forma estable solo las particulas
luminosidad es cercana a la de la extrafas, al ignorar las diferencias
seccion oscura en el interior del naturales de la pieza.
Imagen de contraste recipiente.
Esta funcion muestra los defectos coloreandolos en funcion de las Dado que la imagen de contraste se puede comprobar no
diferencias de intensidad en las areas circundantes. Se puede so6lo durante el ajuste, sino también durante la operacion,
comprobar visualmente y de manera intuitiva qué tan diferentes son las esto se puede utilizar eficazmente en diversos escenarios,
areas que realmente quiere detectar respecto al fondo y el ruido. tales como en la investigacion de la causa de una deteccion
» erronea.
Deteccion de manchas en una placa de metal
Muestra secciones que 1 Relacion entre los colores de contraste de la imagen y los niveles de mancha
tienen diferencias de
densidad en azuly rojo. Nivelde 0 64 128 192 255

Ademés, es claramente mancha
identificable que las | | | | |
manchas a detectar | | | | |

LU \ difieren del fondo.
Manchas/abolladura LR v

Color  Azul Agua Verde Rojo

La herramienta de inspeccion de
defectos de bordes optimizada para
rebabas e imperfecciones Imagen original

Esta herramienta extrae el perfil de los
bordes de la pieza, y reconoce las secciones
que muestran una gran diferencia respecto
al perfil de referencia, como rebabas o
imperfecciones. Ademas de circulos y lineas

rectas, es posible inspeccionar évalos y DEeestn e Ehekas)
curvas libres con base en la informacion de dﬁfefios gn moldeados de

[PESEe, CEEE Deteccion de una seccion con Deteccion de una seccion
sus bordes, que pueden contener hasta T e obatn Loocoon
5000 puntos. referencia para inspeccionar

correctamente la pieza.

Aplicable a varias manchas

Con una variedad de parametros, se pueden distinguir los defectos que se desean detectar de los demas. Los ajustes se pueden optimizar
de acuerdo a diferentes criterios, como +/— desde una linea de referencia (rebabas/defectos) y ancho/tamafio que rebasen un umbral.

Ancho de lamancha <——>

o, /A Nivel de f Direcci6n de barrido: lado +
Q — Y /\Jmancha
Direccién de barrido: lado -
Area de la ‘
mancha

Rebaba a ser detectada « : Secuencia de puntos de posiciones de borde = :Umbral de deteccion
Abolladura poco profunda es aceptable — : Linea de referencia




Inspeccion de ensefianza automatica

Una herramienta de inspeccion de ensefianza automatica;
solo con presentar piezas sin defectos se completa la configuracion de la
aplicacion

Sélo tiene que
hacer pasar
piezas sin

La herramienta de inspeccion de ensefianza automatica emplea al sensor de imagen defectos

para aprender las variaciones y diferencias individuales existentes entre las piezas no
defectuosas, y reconoce a las que difieren de éstas como piezas defectuosas. Estos
algoritmos, considerablemente cercanos a la sensibilidad humana, eliminan elementos
inestables para resolver con éxito la inspeccioén. La configuracion se realiza con sélo
presentar piezas sin defectos y reduce la necesidad convencional de conocimientos
especializados y una configuracién complicada. Esta es una herramienta de inspeccion
que hace posible que cualquiera pueda conseguir y mantener una inspeccion estable.

LAS PIEZAS DIFERENTES SERAN DETECTADAS COMO

DEFECTUOSAS.
Los defectuosos no .
omarto dol siuss {CONFIGURACION
también se pueden COMPLETA!
S ferents oresion focto jLas condiciones aprendidas
Z‘efectuoso x {:i)pfo ' X !nc?)mpleta x petect se han almacenado!
1 APRENDIZAJE DE INFORMACION A COLOR 1 FACILIDADES DE LA HERRAMIENTA

El rango de variabilidad
de las piezas sin defectos,
se determina mediante el

e oot | aondiae FUNCION DE CORTE DE APRENDIZAJE INCORRECTO

Las piezas defectuosas se excluyen automéaticamente,

aprendizaje de la R incluso cuando se mezclan durante el auto-aprendizaje. La

informacion de color por i herramienta elimina los errores humanos durante el auto-

pixel. Lo que no se puede I T el T aprendizaje.

determinar con una gap EaLL S

i L ERPLY) ) = A 4

gfjg:ﬁgg”g,é;gg“ S LR B FUNCION DE AJUSTE AUTOMATICO DE LOS LIMITES
| ulari ».

de color de las piezas no
defectuosas, también se
aprende correctamente.

a partir del aprendizaje de piezas no defectuosas.

i
-
/o / X
ST Automaticamente calcula y establece los valores del umbral
% e
7
/

IDEAL PARA LAS SIGUIENTES APLICACIONES

n A menudo se requieren ajustes, debido a miltiples tipos de productos g Hay muchos puntos a inspeccionar

Inspeccion de colocacion correcta de cajas de pafiuelos Inspeccion de defectos de enchapado para terminales de plomo

Ftessossnsnsensssss Lainspeccion de defectos con muchos puntos a
examinar, que generalmente requiere mucho tiempo
para el ajuste, se puede resolver con la
“Herramienta de inspeccién de ensefianza
automatica”.

El ajuste se completa con sélo hacer pasar piezas
no defectuosas. Una amplia variedad de elementos
del tipo de producto, incluyendo color, forma 'y
patrones, se pueden manejar con una sola
herramienta.

B Piezas de formas complejas a inspeccionar ﬂ Piezas variables pero no defectuosas

Inspeccion de fallas en conector Inspeccion de defectos en ensamble de botones para tableros de instrumentos

Esta herramienta aprende e inspecciona
variaciones, tales como diferentes espesores
causados por diferentes condiciones de luz, que
pueden ocurrir en piezas no defectuosas. Esto
evita que se rechacen piezas aceptables por error.

Dado que esta herramienta se aprende la pieza de
trabajo entera, incluyendo el perfil, no es necesario
que se configuren multiples dreas de acuerdo a las
formas complejas de las piezas de trabajo.
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FILTROS DE MEJORA DE IMAGEN

Se dispone de 24 tipos de filtros de mejora de imagen para compensar significativamente los cambios en las condiciones de inspeccion,
causadas por las condiciones de la pieza y ambientes externos.

Los algoritmos originales de KEYENCE generan imagenes 6ptimas de inspeccién para mejorar la estabilidad y reducir la eliminacién de piezas
no defectuosos debido a errores de inspeccion.

1 EXTRACCION DE DEFECTOS LINEALES

Elimina informacién de ruido dentro de la 1 MANCHAS LINEALES EN COMPONENTES DE METAL
region de inspeccion y solo resalta las
lineas. Este filtro es particularmente eficaz
para inspeccionar defectos lineales en
piezas que tienen una superficie rugosa.

La mancha lineal no se puede detectar debido Sélo se extraen las manchas lineales al ignorar
a los pequefios detalles dsperos del fondo. el ruido de fondo.

1 CORRECCION DE SOMBRA

Cancela el brillo irregular que ocurre en la 1INSPECCION DE APARIENCIA DE UN MOLDE DE PLASTICO
superficie de las piezas para facilitar su

inspeccion. Incluso si las condiciones de B Defecto SESEEEERESERRIRES QRN
sombra cambian aleatoreamente, este filtro
corrige las imagenes en tiempo real para

extraer sélo las secciones con defecto.

h 4

O .

Se produce sombreado en la superficie de la Sélo se extraen las manchas mediante la
pieza debido a su forma curveada. cancelacion del sombreado aleatorio en tiempo real.

1 SUAVIZADO DE RUIDO

Elimina el ruido que tiene un area especifica
0 mas pequefa. Este filtro es eficaz cuando
un fondo rugoso dificulta el procesamiento
de imagenes o para detectar manchas
sutiles.

Los caracteres no se pueden extraer correctamente Solo se elimina el ruido brillante y oscuro y el
debido a fibras blancas y negras contenidas en el cartén. estado de la impresién no se ve afectado.

1 INSPECCION DE MANCHAS EN MOLDES DE PLASTICO

MS >

4 |PN
- |

Existen fallas minusculas en la superficie que Sélo se extraen manchas negras con un area
tiene caracteres impresos e irregularidades. especifica o menores.




1 EXPANSION DE CONTRASTE

Expande la distribucion de densidad dentro
de la region de inspeccion para aumentar el
contraste de una imagen. Este filtro
estabiliza la inspeccion cuando no se puede
obtener la gradacién necesaria para el
procesamiento de imagenes debido a la
reflectancia de las piezas.

1 DESENFOQUE

Difumina la regién de inspeccioén para eliminar
una gran cantidad de patrones de fondo finos o
ruido. Este filtro ofrece una inspeccién mas
estable difuminando deliberadamente las
imagenes para eliminar puntos especificos que
no necesitan ser inspeccionados.

B RESTA

Compara el objeto contra una imagen maestra
preregistrada para extraer secciones que
difieren. También es posible tomar en cuenta las
diferencias individuales en las piezas de trabajo
no defectuosas, y ajustar la cantidad de
diferencia que debe ser reconocida como
defectuosa.

1 PRESERVAR INTENSIDAD

Corrige cambios de brillo en la imagen debidos
a la fluctuacion de la luz. Este filtro reduce las
variaciones en los valores de medicion
causadas por las fluctuaciones de intensidad
mediante la correccion de las diferencias de
brillo de la imagen de referencia en cada
captura.

1 DIVERSAS INSPECCIONES DE PATRONES EN CIRCUITOS IMPRESOS

La ubicacién esta en la parte posterior de la
pieza de trabajo, por lo que la intensidad de
luz es insuficiente, lo que hace imposible
reconocer el patrén del tablero.

El patron de la placa se puede reconocer claramente.
Debido a que el filtro determina el ancho de
expansion de la distribucion de la densidad dentro
de la region de inspeccion, se pueden capturar
imégenes sin sobreexposicion ni subexposicion.

Se detectan bordes en &reas fuera de la seccion
de soldadura debido a las rayas en la superficie
del metal o por salpicaduras depositadas en las
areas circundantes.

El filtro de desenfoque permite una medicién
de ancho estable mediante la eliminacion de
los puntos perceptibles innecesarios distintos
de la seccion soldada.

1INSPECCION DE SECCION ROTA DE UN PCB

Imagen de referencia (producto 0K) Imagen actual (producto NG)
| |!.=|" ILLLALRLELLA et

Imagen restada

i
.

Sélo se exrae la seccion defectuosa.
Se extraen soélo las secciones defectuosas, incluso para objetos con formas complejas, tales como PCBs.

Seccion defectuosa

1 INSPECCION DE POSICION DE MONTAJE DE UN TORNILLO

Imagen actual (luz baja) Incluso si se baja la luz, se conservan
las mismas condiciones binarias que

con la luz normal.

Imagen actual (luz normal)

Imagen binaria

Imagen binaria
Con preservacién de intensidad

Imagen binaria
Sin preservacion de intensidad



MEDICION DE POSICION/DIMENSION
ShapeTrax™3

Herramienta de bisqueda con el maximo rendimiento, velocidad y precision, incluso en malas condiciones
Esta herramienta utiliza la informacién del perfil
extraido del objeto. El objeto se puede buscar
de forma estable, incluso si se producen

GRAN ESTABILIDAD
Permite una blisqueda precisa, incluso si las condiciones de captura cambian de Ias delai |magen reglstrada

Imagen registrada Defecto Perfil borroso Tonos invertidos

cambios tales como desportilladuras,
reduccion de contraste y cambios de tamano.
Esta herramienta ofrece un alto rendimiento de
busqueda, incluso como referencia de ajuste
de posicién para otras herramientas.

Algoritmo de extraccion de caracteristicas automatico de nuevo desarrollo Tolerancia de distorsion
La configuracion para extraer el perfil de piezas, que convencionalmente requeria de La configuracion de la tolerancia de
experiencia, ahora puede ser optimizada de forma automatica, hecho posible por un distorsion aumenta la estabilidad de
sencillo menu facil de usar. Cualquier persona sin necesidad de tener experiencia previa deteccion, ya que considera la distorsion
puede aprovechar el maximo potencial de ShapeTrax™ 3 para cualquier pieza de trabajo. de la lente, la inclinacion del objetivo de

busqueda y otras fuentes de distorsion.

™
CONVENCIONAL ShapeTrax™3 Campo de vision completo

En el caso de marcas con ruido, el usuario ShapeTrax™ 3 analiza automéaticamente el ruido en
necesitaba tener el conocimiento de parametros las imagenes y extrae adecuadamente los perfiles,
complicados para poder extraer los perfiles tal como los seres humanos los visualizamos.
apropiados. Cualquier persona puede ajustar la configuracion

para sacarle ventaja a la busqueda y aprovechar
todo su potencial de reconocimiento.

Limite izquierdo Limite derecho
La primera bisqueda “receptiva” de la industria
Biisqueda de direccion de rotacion Deteccion de las condiciones de seleccion del
Para formas como circulos o poligonos equilateros, nuestro nuevo algoritmo ofrece objetivo
una inspeccion estable y de alta velocidad de las piezas de trabajo que tienen Esta funcion puede funcionar simultaneamente
caracteristicas especiales mientras giran. con procesos tales como la recoleccion
robdtica, mediante la distincion entre un lado y
Como utilizar la bisqueda de direccion otro por minimos detalles, o mediante la

CONVENCIONAL

de rotacion deteccion de la cantidad de espacio entre las

piezas de trabajo. Cualquier persona facilmente

Es dificil obtener una deteccion estable de los La deteccion de la posicion del objetivo, seguida
4ngulos precisos en pequefos dientes, debido a inmediatamente de la busqueda de sus puede sacar el maximo provecho de la funcion,
que estos constituyen una proporciéon caracteristicas mientras gira permite obtener una ya que no requiere complicados ajustes ni
relativamente pequefa de las caracteristicas de la deteccion estable y de alta velocidad incluso de . L o .

. ) ) - célculos de las condicion de las ramificaciones.
pieza entera. los detalles y &ngulos més pequefios.
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POSICION/ANCHO POR TENDENCIA DE BORDE

Mide hasta 5000 puntos dentro de la region

Esta herramienta detecta hasta 5000 bordes dentro de la region de inspeccion y emite sus posiciones y anchos. Ademas de todos los datos
de bordes, se pueden medir sin célculos complicados los valores maximo/minimo/ancho promedio, posicién de la punta, y el ancho de pico
a pico. También se puede encontrar un circulo virtual o linea aproximada a partir de la informacién de los multiples puntos detectados.

PRINCIPIO DE DETECCION:

Un segmento de un ancho especifico se mueve dentro de la
region de inspeccion a un paso determinado en un patrén de
superposicion para detectar bordes en cada posicion. Dado
que el desplazamiento del segmento se puede especificar en

1 Medicion de dimensiones de un perno
Capaz de medir el didmetro maximo de un perno o el didmetro del nicleo de la rosca de
un tornillo.

Muestra los bordes detectados
de cada segmento y emite los

unidades de centésimas de pixel, todos los bordes se pueden
detectar por completo dentro de la region.

resultados por separado.

Direccidn del movimiento del segmento

Detecta el diametro méximo.

Se pueden verificar gréficos de

intensidad de bordes para cada
segmento, lo que permite un
ajuste apropiado.

L —-
NN NN NN o
=g
® o . 2 S
= -4
° P e B
] S _g
o ° 83
= o
a2
[
=
(I L]
Ancho del Cantidad de
segmento movimiento

_ Valle detectado
Pico detectado

CIRCULO VIRTUAL

Cuando se detecta una pieza de
trabajo circular, se realiza varias veces
la deteccion de la posicién de los
bordes y se utiliza para estimar un
circulo virtual. Esto permite calcular de
forma estable la posicién central y el
diametro.

Deteccion estable con
compensacion de deformacién

Cuando se dibuja una linea recta con el método
de los minimos cuadrados, el resultado de la
medicion se puede ver afectado por
interferencias en el grupo de puntos. Con la
activacion de la funcién de correccién de
deformacion en este caso, se eliminan los
puntos inesperados de interferencia de la

medicion, lo que entrega una deteccion estable.

ANCHO DE PICO A PICO

LINEA APROXIMADA

Los datos de
error se
cancelan

Es posible procesar varios conjuntos
de datos de los bordes, incluidos los
datos del ancho méximo, minimo y
medio, lo que permite calcular el
ancho entre los picos con gran
precision.

Mediante la estimacién de una linea
basada en varios conjuntos de datos
de la ubicacién de los bordes de un
tablero de circuitos permite realizar
una deteccion precisa de la posicion y
el angulo.

Remocion de
puntos anormales

Linea recta ideal

Los puntos anormales
se excluyen a la hora
de calcular una linea
recta con el método de
los minimos cuadrados.
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HERRAMIENTA DE DIMENSIONES/GEOMETRIA

Se pueden realizar inspecciones dimensionales de alta precision de manera intuitiva

En la mayoria de los casos, la medicion dimensional/geométrica en el procesamiento de imagenes requiere multiples herramientas y
complicados procesos de calculo. Con la Serie CV-X, las herramientas de dimensiones/geometria se configuran con sdlo un par de clics.
También se puede referenciar la informacién de puntos y lineas rectas de otras herramientas, por lo que es posible construir programas que

son mas simples y mas faciles de operar.

1 Una rica variedad de herramientas de geometria que
le permiten “sélo seleccionar”

S, |~ B | | RS
Distancia de Distancia entre Distancia entre Distancia entre Distancia entre
puntos punto/linea lineas punto/circulo linea/circulo

E
e
i

<ol || e || Y

Distancia entre Linea que pasa Biseccion de Angulo formado por Interseccion de

circulos dos puntos dos lineas dos lineas linea/linea V
i +.
\
Interseccion Centro de Punto medio de Circulo que pasa
de dos lineas trapecio puntos tres puntos

1 Facil escalamiento con cualquier tamaiio de imagen

Para aplicaciones en las que se deseen valores reales en
lugar de pixeles, se puede convertir facilmente con la
utilidad de escalamiento.

Escala

Se convierte a valores
reales y se muestra

Introduzca los valores
de escala para la region

Medicion del objeto
(se puede seleccionar

ancho o separacion) de inspeccion en la pantalla
. @
o010
(8] o[ o]
<> [<——=|
312.8 px 10 mm
0.39"

METODO CONVENCIONAL

Se requiere la combinacion de mdltiples ajustes y célculos

PosY=Y(ISect(Line(line1
by line1_2.xy) Line(line2
bxyline2_2.xy))

Se calculan las
coordenadas de
interseccion entre

2 lineas con la funcién
de célculo

Se crea una
configuracién que
detecte una linea en
el &rea superior

Se crea una
configuracién que
detecte una linea en
el area izquierda

HERRAMIENTA DE DIMENSIONES/GEOMETRIA

Ajustes simples usando el raton

- iDETECTADO!
Interseccion
de dos lineas
Seleccionar la Solo especifique las iDETECCION SENCILLA!
funcién deseada. lineas del objeto con {También se puede hacer
el ratén. .
referencia a coordenadas,
circulos o lineas de otras
herramientas que ya se
crearon!
. J

4«....-

Incluso objetos complejos se pueden medir con bastante facilidad.

CAPACITOR

PARTES PRENSADAS

ETIQUETAS



INSPECCION DE RECONOCIMIENTO DE CARACTERES/CODIGOS
0CR2

Herramienta de reconocimiento de caracteres confiable y sencilla

Una herramienta que revisa los caracteres impresos y grabados sobre los productos.
Simplemente seleccione el area de inspeccion y, con solo presionar un botén, la configuracion de procesamiento de la imagen se ajustara

automaticamente a fin de obtener los mejores resultados. Cualquier usuario puede configurar la herramienta.

m Delimitar el area m Realizar la optimizacion e identificacion de caracteres solo mediante presionar un botén.

Config. de tloque

coo de e O duca ® e \ 2 & %X X .2 .1 @
20XX .2..16 l20)()( 2 16 ‘
Diccionario de usuario personalizable Herramienta altamente solida

Logra un rendimiento soélido gracias
a un algoritmo recientemente
desarrollado, incluso con ruido de
fondo o bajo contraste.

Posibilita las inspecciones estables.

| brerfa incorporada que puede utilizarse

i i . en combinacién con caracteres definidos

: 1 - por el usuario.

g | | - Logra una ID y OCR/OCV estables a través
. del registro de subpatrones, incluso con
una calidad de impresion variable.

El nimero de caracteres legibles también
aumenta a 40, lo que incluye el simbolo “+”.

N-=O]
=1

LECTURA DE CODIGOS 1D/2D

Ejecuta la lectura y la inspeccion de diferentes imagenes de manera simultanea.

Lee codigos 1D/2D impresos en las piezas de inspeccion. Dado que la lectura del cédigo y la inspeccion mediante otra herramienta
de procesamiento de imagenes, se pueden realizar simultdneamente, esta funcion ahorra espacio y reduce costos, en comparacion
con los casos convencionales, donde los lectores de cédigos 1D/2D y el procesador de imagenes se instalan por separado.
Ademas, la lectura de PDF417, MicroPDF417 y cédigo compuesto (CC-A, CC-B, CC-C), estan ahora soportados.

Soporta una gran variedad de cédigos Funcion de verificacion de la calidad de impresion

Esta funcién recientemente agregada para verificar la calidad de impresién
de los cadigos 1D/2D, permite verificar en la linea cambios relativos en la
calidad de impresién, mientras se realiza la lectura al mismo tiempo.

1CODIGO 1D

=GV — X ES#* Estandares soportados
; il 1D: ISO/IEC 15416 ”l”ll‘“l‘l !IM w LHIH
|CﬁD|GO 2D Lectura simultanea de codigos 2D: ISO/IEC 15415, AIM DPM- *CV-=X TES*

de barras y caracteres
1-2006,

L
- CV-X Series SAE AS9132
F, . 0
L] b e ; | Aviso: Esta funcién est4 disefiada para I|||.I||l"| [
capturar cambios relativos en la I |I‘||I‘|”
DataMatrix Cédigo QR 0100001234567895 calidad de impresion, por lo tanto no - - ||||
se puede utilizar como un sistema de cVv-=
Caddigo compuesto verificacion de calidad de impresion - ~ —

para una evaluacion de valor Detecta defectos en la impresion de cédigos
absoluto. 1D, para valorar que el codigo es NG.

21
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ROBOTICA GUIADA POR VISION

Desarrolle facilmente un sistema de robotica

guiada por vision

La Serie CV-X se comunica directamente con una
variedad de robots, sincroniza los sistemas de
coordenadas del robot y del sistema de vision y
proporciona un funcionamiento estable de la

robdtica guiada por vision.

La calibracion es el aspecto mas
dificil de la construccién y ejecucién
de un sistema que enlaza a un
robot con un sistema de vision. La
funcién de calibracion automatica
proporciona una calibracion de
manera facil y de alta precision.

El resultado de la calibracion

es confiable y estable sin la
subjetividad de un proceso manual.

I
ROBOTICA GUIADA POR VISION

Funcion de calibracion automatica

PROBLEMAS CONVENCIONALES CON LA FUNCION DE CALIBRACION AUTOMATICA DE KEYENCE

La operacion manual toma mucho tiempo.

P> Facil operacion con un solo clic

La precision varia entre los operadores.

D> Alta precision, independientemente del operador

Es dificil volver a ajustarla cuando se
producen cambios de instalacion.

P> La calibracion se puede ejecutar inmediatamente para
obtener una recuperacion rapida de cualquier cambio de
posicion

Es dificil reproducir entornos idénticos en

ubicaciones diferentes.

P> Capacidad de reproduccion rapida y precisa
independientemente de la ubicacién

Comunicacion directa con el controlador del robot (conexion simple)

Es sencillo establecer una comunicacion directa entre el robot y el CV-X
con tan solo seleccionar el fabricante del robot (Soporta productos

de 17 fabricantes). Ademas, el CV-X puede realizar operaciones de
desplazamiento en el robot, que simplifican el desarrollo de la guia de

vision de la maquina.
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Facil navegacion

Simplemente seleccione el tipo de aplicacion que desea
implementar para la guia de visién de la maquina. Configure
facilmente los pardmetros siguiendo el procedimiento paso a
paso. Incluso las personas que usan la robdtica guiada por
vision por primera vez seran capaces de implementar un sistema
sin ningun problema.
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INSPECCION DE CONECTORES
HERRAMIENTAS PARA CONECTORES

Una configuracion compleja de inspeccion de conectores se puede lograr siguiendo simplemente unos pasos

Tradicionalmente, la configuracion de inspeccién de conectores, que posee varios elementos y puntos que deben medirse, requiere una
cantidad significativa de horas-hombre. Con las herramientas para conectores del CV-X, esta inspeccion la puede realizar cualquier persona,
simplemente siguiendo los pasos.

Nuestro método por pasos ( )
permite que CUALQUIERA La configuraciénse
pueda realizar una completa con sélo seguir

. s pasos especificos para la
Inspeccion de conectores inspeccion de conectores
FACILMENTE

s 2 Todo lo que debe hacer hy m w

r il para la medicion de I-?EI“- I

L o 1o dimensiones es Tol. de posic. de Planicidad de Tono Distancia entre terminales
b I

ammn

E

K X terminal (Horizontal) terminales del extremo
m—m + seleccionar entre varias :
' ! > herramientas I i
o e -
e . predefinidas. i i -
A Tol. de posic. de Distancia vertical Inclinacién del Distancia de los
- _— terminal (Vertical) de separacion marco extremos del
............................................ conector 1

La in'speccién d<.9 oonect.ores |CONF|GURACION
requiere que se inspeccionen COMPLETA!

diversos elementos para cada
tipo de producto y forma

. J
1\ J
| HERRAMIENTAS DE INSPECCION INSPECCION DE APARIENCIA DE MENU DE AJUSTE PARA
Las herramientas existentes se pueden CONECTORES CONECTORES
incorporar en la inspeccién de apariencia Las herramientas de “mancha”, “blob”,
para malformacion de resina, “4rea’, “intensidad”, “Posicién por _ Se dispone de
cortocircuitos y defectos en la carcasa. tendencia del borde” y “Ancho por navegacién guiada con
La inspeccion de conectores esta tendencia del borde” son compatibles un propésito especifico,
totalmente soportada por la experiencia con “multi region”, lo que permite el que incluye el cambio de
de inspeccion de apariencia acumulada despliegue simultaneo en varias areas. componente y cambio en
de KEYENCE. Esto reduce significativamente las el nimero de terminales.
horas-hombre de configuracion y ajuste Esto permite que
requeridas para la inspeccion de puntos cualquier persona haga
‘ % ‘ m ’ ‘ m ’ multiples especificos a conectores. las modificaciones
— - - o necesarias.
Insp.Apariencia Inspeccion de Inspeccion de jLa configuracion de un solo punto permite
(Pos.Borde Tend.) apariencia apariencia el despliegue automatico en las areas restantes!
(Area) (Blob) B > 3 i ]

i

‘ i ‘ m ’ ‘ i ’ PANTALLA DE LISTA DE VALORES
- i - MEDIDOS ESPECIFICA PARA CONECTORES

Gondodeond) marencn sprena

(Mancha) (Intensidad)
I FUNCION DE ENSAMBLE DE IMAGENES Solo
MUltiples imagenes capturadas por separado se pueden ensamblar especifique un
en una sola. pin o punto de

ensamble

Primera imagen Segunda imagen Imagenes ensambladas

| 1 I [ 11
[ ] [ ‘ [ | Esta pantalla muestra los valores medidos
I M para cada pin de manera que se puedan
encontrar las &reas NG de un vistazo.
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CAPTURA (PROCESAMIENTO DE IMAGENES)
HDR (High Dynamic Range)

El alto rango dindmico captura los 8 . . y N
bietos tal o £ Detecta los objetos de inspeccion de forma /| 2
0Djetos tal como son =z =1 estable sin sobreexposicion o subexposicion 2
) H
g 8 ‘s
Captura varias imagenes cambiando S = © S
o S = pasy
automaticamente la velocidad de obturacion E 5 5 =
. =1 (= © s
y las compone a gran velocidad para S= 5 st
- . .y £ S =3 =
generar imagenes sin sobreexposicion o cES = g T
- o83 2 s
subexposicion. Se pueden capturar g%g 3 S } =
- O © E o S
ima i i =2 =
imagenes ideales para el procesamiento, ‘é\%% g § =
incluso cuando las condiciones de captura Ogg = 2 3
. = = R %]
en el lugar varian o los objetos de Se = 3
< K . = =%
inspeccioén contienen brillo desigual o = 2 =3 28
. . . © o =
intensidades mixtas. 3 =] s 8
hy o= S
£ g =
g g s
= 2 o
3 2
Eliminacidn de reflejos Eliminacion de variaciones en la iluminacion
Se pueden obtener resultados de captura estables, incluso para Eficaz también cuando las condiciones de la iluminacién varian en
objetos con una alta reflectancia como las piezas metalicas. funcién de la forma de la pieza.

e

#9B800105

Convencional Captura HDR (alto rango dinédmico) Convencional Captura HDR (alto rango dinédmico)

CALIBRACION

Elimina los efectos de distorsion del

lente o inclinacion de la camara INCLINAGION

DE LA CAMARA
Elimina los efectos debidos a factores DISTORSIAN
relacionados con la instalacion y el DEL LENTE |

hardware, tales como “la inclinaciéon de la

camara” y “la distorsion del lente”. Esta {Correccion de

funcion ofrece condiciones de captura alta precision!

consistentes. f— La calibracién se realiza utilizando un tablero de ajedrez/patrén de
puntos. La inclinacion y distorsion del lente se corrigen
simultdneamente.

Corrige la “inclinacién” Corrige la “distorsion del lente”

Corrige la inclinacion de la camara que puede producirse durante la Soluciona la variacién en las mediciones que se hacen en los bordes

instalacion. Esto también es eficaz cuando se instala la camara en de la imagen con respecto al centro de la misma, problema causado

angulo, debido a restricciones del espacio de instalacion. por la distorsion del lente.

Imagen original Imagen corregida Imagen original Imagen corregida



MULTICAPTURA

Optimiza un ciclo de inspeccion

Se capturan varias imagenes en un ciclo de inspeccion. La pieza de trabajo se
captura mientras la iluminacion y las herramientas se cambian, y al final del ciclo se
emiten los resultados, todo automaticamente.

METODO CONVENCIONAL

Para cambiar entre dos tipos de iluminacion, el ciclo “captura -> inspeccion ->
salida” tenia que ser realizado dos veces. Un PLC externo tenia que introducir dos
disparos y manejar también dos salidas.

MULTICAPTURA

Imagenes que utilizan dos tipos de iluminacion pueden ser capturadas con un solo

disparo. Esto significa que sélo hay una salida para cada ciclo de inspeccién.

CAPTURA PREVIA

Inspeccion paralela durante la captura

La captura de imagenes se realiza a méxima velocidad, guardando
simultaneamente la imagen en el interior del dispositivo y al mismo tiempo
ejecutando el procesamiento de imagenes. No se impondra ninguna restriccion al
tiempo de detencion o velocidad de movimiento respecto al objeto, por lo tanto el
rendimiento maximo disefiado se podra ejercer.

METODO CONVENCIONAL

Dado que la repeticién de “captura -> inspeccién -> salida” requeria un tiempo méas
largo que un ciclo de inspeccion, la velocidad de rotacion de la pieza tenia que reducirse
para la inspeccion. Como resultado, el rendimiento de todo el equipo disminufa.

CAPTURA PREVIA

Dado que una pieza de trabajo puede ser capturada varias veces a la maxima
velocidad, incluso mientras gira, la inspeccion es posible sin aumentar el tiempo de
procesamiento. El rendimiento puede mejorarse aun mas, mediante el uso de una
cémara de alta velocidad.

CAPTURA INDEPENDIENTE

Captura de acuerdo al ciclo de la pieza

Se soporta el disparo aleatorio, que permite introducir disparos sin sincronizacion
con el proceso estando en ejecucion en ese momento. No hay dependencia de las
condiciones presentes del procesamiento de imagenes y es posible hacer que la
captura de iméagenes coincida con el ciclo de la estacion.

CONVENCIONAL

El tiempo de paro tuvo que ser ampliado para alinear la temporizacion o se tenian
que utilizar dos controladores independientes.

DISPARO ALEATORIO

Debido a que no hay retardo por el procesamiento de imagenes, la operacion sin
detener el equipo es posible, incluso con un solo controlador.

LUz
COAXIAL

ILUMINACION
DE ANGULO
BAJO

LU R LR RTR LR LT T

La iluminacion se enciende de manera éptima de acuerdo a los
elementos a inspeccionar, incluyendo marcas de direccion,
impresiones y conexiones.

SISTEMA CONVENCIONAL
TIEMPO DE PARO Movimiento
i CAPTURA PREVIA
TIEMPO DE PARO Movimiento habilitado

‘ ey Se pueden especificar hasta un total de

. w 12757 imédgenes por capturar.
Incluso para una pieza que gira a alta velocidad, las imagenes se capturan a
méxima velocidad de toda la circunferencia, después de lo cual las imagenes
pre-capturadas se inspeccionan colectivamente cuando se alimenta la pieza.

APLICACION

Captura asincronica en el M
pre y post-proceso de

'

montaje de chips

, —
—_—

e
I“ y
Dado que se pueden introducir disparos en cualquier momento, de
acuerdo con el movimiento del sistema de transferencia, el tiempo

de ciclo del equipo se puede mejorar drasticamente.
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INTERFAZ DE USUARIO

Con el fin de evitar pantallas personalizadas que no muestran informacion

relevante, se ha incorporado una funcién de pantallas de operaciones.

No se requiere personalizacion complicada Sélo
seleccione inicio rapido

Sdlo seleccione la mejor pantalla del catalogo. “Pantallas de operaciones”

Besiciane et ga waunl imigeies ¥
e 8 paslats Se Spsskn toh e e

Actual = NG archivada (Zosm)

e
n g wha

T punde comiivher e smages WO aritvesds
Etrle delslas s b R o
st st piima

LR
Vasmirssin del el de meScsn: T
Vasmiracin dul mior jrgads: B
Ties de vmsatracita:

Meakrar magen sciual &

zatrr iagen MO wchisda | [Zeam)

‘Cuanda W dugaradsr swatora
In Imagan woiade fdRmag e o

Simplemente seleccione el nimero de imagenes
de camara que desee tener para mostrar una
seleccidn variada, en forma de catélogo.

SOLO SELECCIONE EL FORMATO DE PANTALLA DESEADO

Mostrar la imagen actual con la Gltima imagen NG
lado a lado.

Mostrar la imagen de referencia y la actual, para que
se puedan comprobar los cambios desde el inicio.

OPERACION INTUITIVA AL CREAR
LA CONFIGURACION

1 BARRA DE HERRAMIENTAS QUE MUESTRA
VISTAS PREVIAS DE MINIATURAS

Herramientas agregadas se muestran como miniaturas.
Gracias a que la region de inspeccién se muestra en la vista
en miniatura,

es facil entender qué parte esta siendo inspeccionada.

—
Juzgado con De
patrén perfil ma

Sdlo seleccione

Punto extra

e Los parametros, cuya tolerancia se
ha establecido, se agregan
automaticamente a una lista que
muestra los valores medidos y
juzgados.

e Incluso cuando se anaden
herramientas después, estas se
afiaden a la pantalla
automaticamente.

e Las unidades establecidas mediante

escalamiento se muestran

automaticamente.

Linta jurg. CAM 1 NG aremiv

T
T
T
T
T

1 OPERACION INTUITIVA CON EL
RATON

La interfaz gréafica basada en iconos, es facil de
entender, y permite una operacion intuitiva con el
raton. Ademas, las regiones de inspeccion se
modifican facil y rapidamente.

1 SOPORTE PARA PANEL TACTIL

Ahora se puede conectar un panel
tactil para mejorar la eficiencia. Esto
asegura una operacion facil incluso
cuando no hay un ratén disponible. Su
eficacia puede mejorarse aun mas
mediante la combinacién con un menu
personalizado.




Un “meni personalizado” que facilita la operacion con un solo clic

Durante la operacion, algunos parametros se ajustan frecuentemente, y algunos se mantienen fijos para evitar errores. Cuando se utiliza la
funcién de “menu personalizado”, se puede crear el menu 6ptimo para el operador, con sélo colocar una “%” en los parametros que se

ajustan a menudo.

SOLO MARQUE LOS PARAMETROS AL REALIZAR LA CONFIGURACION...

= Nivel mancha ES POSIBLE ANADIR COMENTARIOS
o= AL MENU PERSONALIZADO

jHaga clic para colocar una
marca s (estrella)!

\/

% Nivel mancha

Cuando es necesario ajustar los
parametros frecuentemente...

h 4

iUn menu especializado que
AURIMEEWEE  s0l0 muestra [os ajustes requeridos

marcados con 4 ah o
estrellas () esta ahora completo!

. El comentario de la funcién o herramienta
Detsctar mancha/falla con &reamancha total se puede mostrar en el campo de ayuda_
La visualizacién de la informacion
necesaria para configurar los tiempos,
situacion y gufas se puede incluir.

" Fegion de Impescion

TI04: Distancia de ciculos Nivel mancha

! 3 Distansis ]

(16 IDIOMAS SOPORTADOS

SISTEMA DE ENTRADA MULTI IDIOMA INCORPORADO LA ENTRADA DE CADENAS DE
CARACTERES EN EL CONTROLADOR

Ademas de la seleccién convencional del idioma de la pantalla, la funcién de TAMB|EN SOPORTA Ml']L-"PLEs IDIOMAS
introduccién de caracteres también soporta varios idiomas. Se puede realizar
la entrada directa para cada idioma, con elementos tales como los nombres de
herramientas o la funcién de comentario de menu personalizado, y cadenas de
caracteres de visualizacién en la pantalla de operacion, sin tener que cambiar
el idioma del sistema en si mismo.

Un teclado virtual que soporta multiples idiomas
se muestra durante la entrada.

E -4 N
spar_10| 11 Coreano
(mexicano) ' i
Inglés Tailandés |41 '"6'&"
Utility el |
C.hmo. ) ) Indonesio
simplificado  smme:
Chino Portugués
tradicional (brasilefio)
Francés Vietnamita
EEEEnDEREnERREn
; ; wEE
Aleman Japonés I OK IIIHIIIIIIIIIIIIH-
1574074
Italiano i Checo
Utility
Hingaro Polaco ' '
Uzytec.
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UTI LI DAD ES Hay muchas utilidades para diversas situaciones, tales como “Quiero

replicar la inspeccion a la linea vecina también.”,
Utilidades que maximizan la eficiencia. “Voy a hacer ajustes debido a la frecuente deteccion falsa.”, y “Quiero
controlar el proceso de inspeccion.”

“Replicacion de instalacion de camara” para aplicar condiciones de inspeccion
ya configuradas en cualquier lugar @J

La linea de produccidn se ha extendido, asi que me gustaria ampliar el entorno de inspeccion sin
CONVENCIONAL hacer cambios. Los datos de ajuste son copiables. Si s6lo pudiera replicar la instalacion de la misma
camara, no tendria que reajustar o iniciar los ajustes de nuevo.

LiNEA EXITOSA ! )
Datos de ajuste

LINEA QUE DEBE
SER REPLICADA (550 [, SLLUIIII AR -

Imagen registrada para A ——
una linea exitosa ! i ’

Imagen registrada para

Copiar una linea que se

desea expandir

Si estas imagenes son
diferentes, los parametros
tendran que ser reajustados.

LAS CONDICIONES EXITOSAS DE LA INSTALACION DE LA CAMARA
EN LA LINEA CONTIGUA SE REPLICAN

La imagen actual se puede igualar a las mismas condiciones de captura que las de la imagen de referencia. Esto es utilizable para:
1. Igualar una imagen de una linea para compararla con la imagen de referencia de una linea exitosa.
2. Hacer una comparacion con la imagen de referencia, al momento de que se crearon los ajustes, para comprobar “si las condiciones siempre

REPLICACION DE LA INSTALACION DE LA CAMARA

son las mismas”.

Muestra lineas auxiliares en las Imagen de referencia Imagen actual
areas destacadas de la imagen

de referencia. La posicién de - i B P
la cdmara se ajusta utilizando A A
la linea auxiliar en el lado de la f

POSICION

imagen actual cuyas gufas se
mueven en ambas imagenes.

Muestra areas con un brillo diferente al de la imagen de referencia en color, de tal
modo que se puedan ajustar para reducir la diferencia.

AJUSTE DE

YOGURT Mia brillante que imagen ref
BRILLO o

DMQ& ogcura que imagen ref Mas brille =+

- Se muestra una comparacion Ver en el gréfico:
A con la condicion focal de la =e=——_——
imagen de referencia en un T ¥
ENFOQUE - i_i 08,0 -i e gréfico de barras. El foco Nivel de enfoque de la imagen de referencia
(RN Lok T T SN del lente se ajusta para que Nivel de enfoque de la imagen actual

coincida con el nivel de
enfoque de la imagen de
referencia.

Linea exitosa Linea que debe ser replicada




Implemente ajustes; para cualquier persona, sin preguntas, @
con certeza “Ajuste Navegacion”

NO TENGO NI IDEA DE DONDE DEBO INICIAR EL AJUSTE

* No puedo resolver qué herramienta debo ajustar...

* Una falla en el ajuste de posicion puede ser la causa del juicio erroneo...

« Estoy perdido en cuanto a qué imagen debo adoptar para corregir el ajuste '
de la herramienta...

NAVEGACION PARA UN AJUSTE PRECISO Y OPTIMO

jAjuste paso a paso! Procedimientos de ajuste de navegacion cuando piezas

. . . sin defectos se han detectado como erréneas
Cuando se activan las utilidades, la navegacion inicia

después de analizar las iméagenes archivadas Flujo de navegacién de ajustes

Ordenar OK/NG
jHaga

de juicio falso en los pasos siguientes.

Comp ajst posicién AA

El error de sjuste de posicién puede causar el juicio falso.
Extrsiga las imdgenes donde la regién de inspeccién no sigs
correctamente el objetivo de deteccisn

Corregir ajuste de posicién. |4 » A,

Ajuste la herramients de posicién para corregir el ajuste de
posicién en s imagen exiraida en el paso snterior

Ajustar herramienta NG ' » &

Ajuste Ia herramients seleccionada pars juzgar correctamente
como OK cada imagen buena.

<IIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIII

La vista del estado de comunicacion esta a sélo un clic de distancia.
[Registro de rastreo]

La funcion Registro de rastreo proporciona una vista de serie temporal del procesamiento interno del controlador y la comunicacion
de datos del terminal (PLC link, EtherNet/IP™ y PROFINET). Los datos del registro se pueden recuperar con el controlador tan sélo, y
estan disponibles para todos. También puede utilizar el software de simulacion para revisar los datos recopilados en el registro, para
una investigacion o analisis remotos de cualquier problema en el sitio.

(oo |
A g smigaacin 2 b Ao 4o mngnacicn 3o bres
e — Ry — F] Domcte o Dwcwisies
- INE (ocasn [ comed Gompne fig [ou  [omemmsmm) memsn ot B
e s O comud trsr con Rt utnd
steasr 18 commma mosir g ease. [R——
- | [m e e soie R i
g [ [m] Ressn OF Fag ot [[otsonicoss] muser cuns
seenpan | [t se—" cons [Comorecon] mes cuse
scomn | [ ] can Faset Cutn?
mn n rmn rn.n O | o B o T [
A = o
secrn | [n com [(oeeomcon] messt cwate
] IO men com [
secaen IO mon ton Rasst Cutnt
seeian [ — eane ot Bt td
P (= [y — W [ se [r—
ssorman | [ R oite R D1
sseismar | (o ] o [eee R Gt E
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UTILIDADES

Para controlar el proceso, no sdlo grabar “Estadisticas”

Hasta 20000 datos de medicion se pueden grabar en el controlador. Es posible
comprobar faciimente el valor, tal como minimo, maximo, promedio, desviacion estandar,
cuenta NG y tasa de rendimiento. Ademaés de las gréficas de tendencias, se pueden
visualizar la lista de los valores medidos y un histograma. Tambien, utilizando la recién
incluida funcién, monitor de procesos (indice de capacidad de proceso: Cpk), es posible
analizar los procesos de inspeccion de forma estadistica.

CURSOR VERTICAL

Muestra los valores medidos
y el recuento total para la
posicion seleccionada del

Vista de
histograma

Lista de valores
medidos

| [——— \

ERCTCRTT

cursor.

SALVADA

M Los datos marcados

tendran sus datos de imagen |-
guardados. Es posible ver las =g

iméagenes haciendo clic.

Imagen archivada/salida de imagenes

Cada imagen individual se puede guardar dentro del rango de capacidad del
bufer principal. También es posible darles salida externa a las imégenes (a
tarjeta SD, programa de PC o servidor FTP), mientras se guardan en el bufer

principal.

en la tira de imagenes

Las imé&genes archivadas se muestran como miniaturas

Simplemente haga clic en la imagen de la tira de
imégenes durante la instalacion, para ejecutar

automaticamente una nueva prueba con esa imagen.

Niémero mdximo de imagenes™ que se pueden guardar, organizadas por
cémara conectada

Cantidad de imagenes Cantidad de
Tipo de cdmara la %%%%arga%f;na |mag:r? ?as gl;;rtgadas

CV-X480 CV-X350 SD de 16 GB
M dtica 0.24 ixel 1024 1024 61628
A color 0.24 megapixeles 1024 1024 21441
Monocromética 0.31 megapixeles 1024 1024 49302
Acolor 0.31 megapixeles 1024 1024 17006
Monocromética 0.47 megapixeles 1024 1024 32875
Acolor 0.47 megapixeles 1024 1024 11470
Monocromética 2 megapixeles 1024 762 8360
Acolor 2 megapixeles 1024 729 2802
tica 5 pi 547 274 3223
Acolor 5 ixel 517 246 1079
tica 21 i 90 — 773
A color 21 megapixeles 66 — 257

Notificacion de errores

Muestra los errores de configuracion en una
lista. También es posible seleccionar piezas con
errores de una lista en la pantalla y saltar al &rea
correspondiente.

* Los valores de la memoria
interna son valores tipicos
cuando una sola cdmara
esté conectada usando
CV-X480 0 CV-X350, y
cuando las condiciones de
almacenamiento de las
iméagenes archivadas ha
sido “estado total NG”. Los
de la tarjeta SD de 16 GB
son valores tipicos cuando
se conecta una sola
cémara.

1 MARCA DE IMAGEN

Monitor
de procesos

Funcion de cambio de
configuracion

Los criterios de juicio y los niveles de mancha
se pueden editar durante la operacion. Esto
permite ajustar la tolerancia facilmente, incluso
cuando la linea de produccién no se puede
detener.

T101: Juzgado con érea especifica color

[ Region de inspeccion |

[ Color deteccion |

l Area I

Funcion de comparticion

de condiciones de juicio

Los criterios de juicio se pueden compartir entre
las herramientas. Esta funcion es Util cuando se
requiere el mismo procesamiento de inspeccion
en varios puntos de la pantalla, ya que un
cambio realizado en un punto se refleja en los
demas.

N, Compartir grupo

0 T104, T105, T108, T107, T108, T108

Origen Contenido

T102: Céleulo Error de sintaxis.




CATALOGO DE HERRAMIENTAS R |
SELECCIONADO POR EL TIPO DE APLICACION 22 remascia amrece posie e

Se ha adoptado un catalogo de herramientas
que hace que sea facil entender cual es la

los usuarios seleccionen las mejores

Sdlo seleccione la aplicacion deseada, en lugar de seleccionar un herramientas sin tener que comprender

algoritmo.

integralmente todos los algoritmos incluidos.
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I CATALOGO DE HERRAMIENTAS

Las herramientas se han clasificado de acuerdo
a la aplicacion, con base en el conocimiento de
muchos afios de KEYENCE. Permite encontrar
intuitivamente la mejor herramienta para la
inspeccion.

I NAVEGADOR DE APLICACIONES

Se muestra informacion para hacer selecciones
optimas, tal como explicaciones de categorias y
de aplicaciones tipicas que utiliza cada
herramienta.

APLICACION

Al configurar el conteo de la
cantidad esperada de piezas en una

caja... *

METODO CONVENCIONAL

Los ajustes no se pueden realizar porque no se puede
determinar con fiabilidad cual algoritmo representa

la mejor opcion...

herramientas

v

CATALOGO DE HERRAMIENTAS

Sodlo seleccione la categoria de inspeccion del catalogo de ®

@) (1)
\21l1)

Ruscuents

Las herramientas relevantes se agrupan bajo la categoria de “Conteo”, por lo que no hay confusién.

Industria| Grade

I GUIA DE AYUDA

Una funcién de guia esta incorporada y explica las diferentes configuraciones. Al
hacer referencia a la guia, es posible comprobar qué tipo de cambios se producen
con el controlador cuando se ajusta la inspeccion.

I MENU DE CONFIGURACION ORGANIZADO POR APLICACION

Las funciones especializadas y necesarias para las aplicaciones estan
organizadas en la pantalla frontal del menu. La creacién de una
configuracion mas simple y facil de entender, es posible.

Direccién de analisis XY w |

L —

- XY: Detecta las diferencias de densidad tanto en la direccion

X como en la direccion ¥
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c 0 IVI U N I CAC I 6 N Y Se han adoptado una amplia variedad de métodos de comunicacién para
satisfacer las necesidades de control de comunicacioén, incluyendo “Quiero
C 0 NTRO L registrar los datos de las imagenes y los resultados.” y “Quiero conectar un PLC
existente para permitir el control por comandos.”. Se dispone también de varias
, . , L, funciones para el monitor, Utiles durante el arranque y en otros momentos, para
Una amplia variedad de métodos de comunicacion  smejorar Ia operatividad y la seguridad’”.

compatibles con los sistemas existentes

INTERFAZ DE COMUNICACION

Admite la conexién a PLCs de varios fabricantes, asi como a EtherNet/IP™, PROFINET y EtherCAT®, lo que permite una facil integracion
en un sistema existente. Adicionalmente, se dispone también de control remoto via conexion a una computadora personal y el registro de
imagenes/resultados a un servidor FTP.

Hub/switch

Computadora
personal

H

CV-H1X
. SOFTWARE DE SIMULACION
Et he r. ‘et/l P ' Carga/descarga de archivo

de configuracion

1 SOFTWARE DE TERMINALES
Registro de archivos de imagenes/
valores medidos Funcién de escritorio remoto

il 7
i

m— VNC
EtherCAT. ActiveX
RS-232C/Ethernet
PLC link
Disco duro en red que posee
la funcion de servidor FTP
PLC
1 PLC LINK COMPATIBLE CON 1 FUNCION DE CONEXION A FTP
Se pueden emplear diferentes PLCs a través de EtherNet/IP™- y Soporta la salida de imagenes/
RS-232C/Ethernet. PROFINET resultados a un servidor FTP. Las
) imagenes se pueden guardar por
FABRICANTES DE PLCs COMPATIBLES: Ethen ‘et/l P mucho tiempo mediante la conexion

de un disco duro de alta capacidad

B KEYENCE: Serie KV
1 0mron: Serie SYSMAC que tenga la funcién de servidor FTP.
1 Mitsubishi Electric: Serie MELSEC

1 YASKAWA Electric: Serie MP 2
EtherCAT.

I FUNCION DE MONITOR INTELIGENTE 1 COMPATIBLE CON DISCOS DUROS USB 3.0

La Serie CV-X esté equipada con funciones de registro Guarde imagenes en dispositivos de almacenamiento de gran capacidad
de rastreo y monitoreo de E/S que permiten verificar el de hasta 2 TB. Los discos duros seran reconocidos con sélo conectarlos al
estado de la comunicacion, lo que puede ayudar a controlador, lo que elimina la necesidad de configuracién de la

solucionar problemas en caso de errores. comunicacion y otros ajustes.

EtherCAT® es una marca registrada y una tecnologia patentada, bajo licencia de Beckhoff Automation GmbH, Alemania.
Otros nombres propios, como los nombres de productos incluidos en este catdlogo, son marcas comerciales o marcas registradas de sus respectivas empresas.




s EG U RI DAD/C U E NTAS Para la operacion del sistema, es importante que la programacion sea facil de
entender y se puedan accesar facilmente. Por otro lado, existe una necesidad muy
L. . fuerte de no revelar el contenido de los programas y evitar la copia de los archivos
Solida Segundad que protege los de configuracion. En la Serie CV-X, se han preparado y separado segun su finalidad,
activos del programa funciones robustas de seguridad que responden a estas demandas.

BLOQUEO DEL ID DEL CONTROLADOR

Esta es una funciéon que no inicia la ID del controlador: ID del controlador:
0123456789

configuracién del programa con 9876543210

controladores que no sean aquellos que
tengan un identificador especificado
Unico (ID del controlador). Esto es util B ID del controlador
para la proteccion contra copias de los I : iBLOQUEADO!
activos de programa y la operacion no ' !
deseada del controlador.

|

=es=kly gl
\

ilmposible iniciar la configuracion
del programa con el controlador sin
registrar!

BLOQUEO DE EDICION DE HERRAMIENTAS

Si se aplica un blogqueo a la edicién de TR - v
herramientas, ya no sera posible
navegar o editar los contenidos del

programa de configuracién. Esto impide Bloqueo de
edicion de

que salgan al exterior conocimientos
herramientas

técnicos de configuracion, tales como
los valores de los parametros o de los
jLa visualizacion y
edicion de contenidos
del programa de
configuracion esta
blogueada!

filtros de pre-procesamiento utilizados.

1 CONFIGURACION DE CONTRASENAS B CONFIGURACION DE LA CUENTA PROTECCIGN DE AJUSTES DE OPERACION

La entrada de hasta 32 caracteres estd soportada para Para facilitar una operacion sin problemas después de la introduccién, se ofrecen
la contrasenfa. Esta funcién cumple con las demandas 3 tipos de cuentas. El uso de una cuenta que se maneja con una contrasefia previene
para una administracion de contrasefias mas segura. errores de operacién y cambios innecesarios de la configuracion.

FOITHTESYGTN ;B Todas las operaciones son posibles.

La configuracion de

La opergcmn de mens personalizados, i contrasefias con el
(0] SN0 0138 el cambio de programas y el e
almacenamiento son posibles. : finde cambiar

i cuentas es posible.

Unicamente las operaciones de
visualizacién son posibles.
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AUTOG ENERACIﬁN DEL IVIAN UAL El “manual de usuario auto-generado” que crea un manual para los

programas previamente creados, la “funcién de simulaciéon en PC” que

DE U S UAR I O/SO FTWARE DE Pc reproduce la operacion del controlador en una PC y el software de PC con

la “funcién de registro de datos”, que recopila imagenes NG y datos de
Software de PC que apoya solidamente la operacion ~ medicion, se han incluido en este equipo.

MANUAL A LA MEDIDA PARA UNA OPERACION OPTIMA. “AUTO-GENERADOR DEL MANUAL
DE USUARIO”

CONVENCIONAL

Se requiere un manual de operacion como Quiero que los operadores puedan consultar
material de referencia para un cliente que ya el manual en sitio, el manual, pero quisiera
tiene equipos instalados... resumir solo las funciones necesarias.

LIRSV AT NG CREACION DE MANUAL PERSONALIZADO CON UN SOLO CLIC!

Herramienta | Ayuda
Generador automatico del Manual del usuario.. R_, . }
¥ jHaga

clic!

CV-H1X -
Simulador de PC
Registro de imégenes/datos ~

Auto-generador de manual de usuario
Carga/descarga de archivos de
configuracion

Carga de
archivos de
configuracion...

EJEMPLO DE LOS CONTENIDOS DE ALGUNOS MANUALES CREADOS

Portada ¢C6mo ver la pantalla de operacién? Lista de herramientas
e 1 SOPORTE PARA MULTIPLES
Sl .. -.. - - - Iﬂml!i:wlmu- [ IDIOMAS

Los manuales de usuario se pueden crear
en 16 idiomas, de acuerdo al idioma de los
archivos de configuracion.

Po——
Manual de operacidn B

I TRANSFERENCIA A MS WORD

Transferencia a formato Microsoft Word.
Permite borrar a criterio las partes
innecesarias y afiadir comentarios.

1 CONSEJOS DE CONFIGURACION
DE HERRAMIENTAS

Permite insertar sugerencias que
describan cémo ajustar tipicamente los
parametros de cada herramienta.

Configuracion bésica de herramientas Explicacion de los pardmetros
principales




REPRODUCE LAS MISMAS CONDICIONES EN UNA PC QUE EN EL SITIO: “FUNCION DE SIMULADOR EN PC”

CONVENCIONAL

No puedo parar mi linea de produccion durante De acuerdo a los cambios en los articulos fabricados,
mucho tiempo, a pesar de que quiero hacer tengo que afiadir ajustes,
ajustes en el sitio pero el sitio es remoto

Mediante el software de simulacion instalado en

SIMULADOR DE PC

una PC, se pueden llevar a cabo la creacion y

verificacion de programas con imégenes, incluso

desde un sitio remoto como si se hicieran en el la
Descargue el archivo de linea de produccion.
configuracion, incluyendo tanto
las imégenes OK como las NG,
desde el controlador que se

ejecuta en el sitio.

EJEMPLO DE APLICACION Intercambie por correo los programas instalados

Corrija la configuracion

utilizando el software de =~ jr————

simulacion

Intercambie archivos a través de Trans Hivos d . . dos al
. ransfiera archivo nfiguracion corregidos al
correo electrénico o Internet ansfiera S de contig on corregido

del controlador controlador

Adquiera archivos de configuracién e imédgenes

Transfiera los archivos de imagen y los datos de medicion a su PC y opérelos de forma remota:
“Funcidn de registro de datos/operacion remota”

Las imagenes y resultados de
medicién en un controlador remoto se Transmision de
pueden transferir a su PC de escritorio. archivos y control remoto

Con la funcién de escritorio remoto se e - m

pueden reducir de manera significativa

las horas-hombre de mantenimiento, Ethernet

ya que tareas que requerian viajar a . » -
los lugares de produccién se pueden PC de oficina . Gestién de multiples controladores

) : conectados a Ia red local de una planta
afrontar de forma remota, incluyendo :
cambiar la configuracion de un
controlador en otra planta.
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UNIDAD DE EXPANSION DE CAMARA/ILUMINACION

1 SISTEMA DE ADQUISICION SIMULTANEA DE IMAGENES MULTICAMARA

Se pueden mezclar un total de 24 tipos de camaras para su uso.

Por ejemplo, se puede unir una cdmara monocromatica como CAM 1y una a color como CAM 2 a una unidad de controlador. Se pueden aplicar las
combinaciones de camara méas adecuados para la inspeccion. También, mediante la conexion de una unidad de expansion de camara, se pueden
conectar hasta 4 camaras de 64 megapixeles*.

Puesto que la adquisicion simultanea de imagenes y el procesamiento simultdneo se pueden realizar para todas las combinaciones de camara, este
sistema puede soportar de forma flexible futuras adiciones y cambios en las especificaciones de inspeccion.

(* Cuando se usa el CV-X480/CV-X490)

Sistema multi-camara EJEMPLO DE APLICACION

Unidad de

expansion Inspeccin de mancha de moldeo,
inspeccion de impresion

Cémara compacta a color de
\ 2 megapixeles + unidad de vista lateral

Inspeccion de coplanaridad

Cémara monocromatica compacta de

2 megapixeles

Al realizar inspecciones simultdneas con multiples camaras, es posible reducir el costo total del
sistema, seleccionando las mejores camaras de acuerdo con el contenido de la inspeccion.

Seleccione libremente hasta

4 cdmaras diferentes de entre Controlador de la cdmara
24 tipos disponibles

Entradas de camara 2 + 2

§ UNIDAD DE EXPANS|[')N DE |LU|V||NAC|(')N SENCILLO CONTROL DE ILUMINACION SIN CABLEADO ENGORROSO

Se pueden conectar hasta 8 unidades de expansion de iluminacién* al controlador principal. Cada unidad cuenta con 2 conexiones de iluminacién
(estilo conector y terminal), de modo que se pueden conectar hasta 16 luces de 12 0 24 VCD.

* Cuando se utiliza CA-DC40E. Como maximo se pueden conectar dos de ocho unidades CA-DC50E/DC60E.

de iluminacién diferente para capturar la imagen éptima. Se puede cambiar
automaticamente a la intensidad de luz, cuando se inspecciona un producto diferente.

' EJEMPLO DE APLICACION
PREAJUSTES DE BRILLO PARA CADA CONFIGURACION DE INSPECCION
AJUSTE AUTOMATICO DE LA INTENSIDAD DE LUZ PARA CADA TIPO DE PRODUCTO
Cuando cambia el producto a inspeccionar, pueden ser necesaria una configuracion

VOLUMEN DE LUMINOSIDAD: 127

Controlador Unidad de Si el volumen de
expansion de iluminacion VOLUMEN DE luminosidad sigue siendo
LUMINOSIDAD: 127 el mismo, la imagen

—

Si se deja sin cambios capturada puede no ser

Problemas con los métodos convencionales: Sptima para la inspeccion.

Se requiere control de PLC via un niimero de E/S BLUE —

BER RY — VOLUMEN DE LUMINOSIDAD: 80

Preajustando el mejor
@ volumen de luminosidad

)

Se ajusta al brillo =N >
. - L » de acuerdo con el tipo de
Ija {ntenswdad de luz producto, se completaran
optima para piezas con facilidad las
v con baja conversiones de equipo.

iE/Sy configuracion reflectividad...
del PLC innecesarias!




CONFIGURACIONES DEL SISTEMA

‘ uUsB Ethernet

1 CONFIGURACION DEL SISTEMA (Serie CV-X300) Ratén Monitor XGA lluminacion LED Camara
Sensor, etc. TarjetaSD
PC ’7
usB ‘ Cémara
CV-X300/X320/ Camara
Panel tactil X350 CA-E100 CA-DC40E | CA-DC50E*'
Cémara
— ml
| Disco duro PC
PLC en red
PLC RS-232C
‘ UsB ‘ ‘ Ethernet ‘
1 CONFIGURACION DEL SISTEMA (Serie CV-X400) Faton Monitor XGA Lminacion LED Camara
pC Sensor, etc Tarjeta SD  ———
USB ‘ Cémara
CV-X400*%/
*2, 2, .
Panel tacti il CA-E100 CA-DCAOE | CA-DCSOE CA-DC6OE Camara
I o Cémara
— T
] Disco duro
PC
PLC en red
PLC RS-232C

1 CONFIGURACION DEL SISTEMA (Serie CV-X400): (cuando se utiliza Captura de imagen multi espectral)
Monitor XGA

PC Sensor, etc Tarjeta SD
1 Raton

Céamara
Multi-Spectrum

Céamara
Multi-Spectrum

CV-X400*%/
X420*2/X450*%/
Panel tactil X470/X480*

usB
CA-E100  CA-DC60E

lluminacion
Multi-Spectrum

Céamara
Multi-Spectrum

Céamara

Multi-Spectrum

PLC

Ethernet

E— Disco duro PC
PLC en red
PLC RS-232C |
‘ usB ‘ ‘ Ethernet |
1 CONFIGURACION DEL SISTEMA (CV-X480/X490) — (Cuando se utiliza una camara de alta resolucion (CA-HFxM/C))
PC Sensor, etc. Tarjeta SD Raton Monitor XGA lluminacion LED Céamara
UsB [
Cémara
Panel tactil CV-X480/X490** CA-E200 CA-DC40E | CA-DC60E CA-DC60E
- Cémara
' — Cémara
Disco duro
— en red PC
PLC
RS-232C

usB

*1 El modo LumiTrax™ no est4 disponible cuando se usa con CV-X300/X320/X350. Las luces CA-DRWxX pueden usarse como iluminacion estdndar de alta intensidad.

*2 La unidad de ventilador no se puede conectar a CV-X400/X420/X450.
*3 EI CV-X480/X490 no tiene puerto de conexion de cdmara. Utilicelo en combinacion con una unidad de entrada de cdmara o un dispositivo similar.
*4 Las imagenes LumiTrax™ con la CA-HF6400x y la CA-HF2100x sélo son compatibles con la CV-X490.
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LINEA DE PRODUCTOS

1 Controlador

1 Accesorios

Modelo compatible con

camaras de

5 megapixeles
CV-X470/CV-X450/CV-X350

Modelo compatible con
camaras de
2 megapixeles

CV-X420/CV-X320

Modelo dedicado para
camaras de
0.47 megapixeles

CV-X400/CV-X300

resolucion

Modelo compatible con
camaras de alta

CV-X490/CV-X480

Ratén

(accesorio)

1 Camara de area

DVD-ROM de software

SO compatible con el software CV-H1X y el entorno operativo recomendado

Microsoft Windows 10 Home, Pro, Enterprise
 |diomas del sistema operativo soportados: inglés, japonés, chino (tradicional/

SO soportado simplificado), coreano, tailandés, alemén, francés, italiano, espafiol (México),
portugués (Brasil), vietnamita, indonesio, checo, hingaro e polaco.
* Todos los sistemas operativos que no sean los anteriores no son compatibles.
CPU Procesador Intel® Core™ i3 (0 equivalente) o mejor
RAM 8 GB o mas

Espacio libre requerido en el

disco duro

8 GB 0 mas (no incluye almacenamiento para datos de imagen)

Resolucion de pantalla

Minimo: 1024 x 768 pixeles, Recomendado: 1280 x 1024 pixeles 0 méds

Software de creacion de
documentos

Microsoft Word 2007 SP3 o posterior/2010 SP2 o posterior/2013/2016

v
ol

Céamara de 64 megapixeles
a color y velocidad de 88x /
monocromatica y velocidad
de 90x

CA-HF6400C (Color)

CA-HF6400M (Monocromatica)

Camara de 21 megapixeles
compatible con LumiTrax™ y
velocidad de 85x
CA-HF2100C (Color)

CA-HF2100M (Monocromatica)

Camara de velocidad 16x,

5 megapixeles, de alto rendimiento

CA-H500CX (Color)
CA-H500MX (Monocromaética)

Camara de velocidad 16x,

2 megapixeles, de alto rendimiento

CA-H200CX (Color)
CA-H200MX (Monocromatica)

Céamara de velocidad 16x,

0.47 megapixeles, de alto rendimiento

CA-H048CX (Color)
CA-H048MX (Monocromatica)

Camara de velocidad 16x,

5 megapixeles,

resistente al medio ambiente
CA-H500C (Color)
CA-H500M (Monocromatica)

Camara de velocidad 16x,

2 megapixeles,

resistente al medio ambiente
CA-H200C (Color)
CA-H200M (Monocromatica)

Céamara de 2 megapixeles,
resistente al medio ambiente
CA-200C (Color)

CA-200M (Monocromatica)

Céamara de velocidad 16x,
0.31 megapixeles,

resistente al medio ambiente
CA-H035C (Color)
CA-H035M (Monocromatica)

Cémara de 0.31 megapixeles,
resistente al medio ambiente
CA-035C (Color)

CA-035M (Monocromatica)

Cémara ultra compacta (16x)
de 2 megapixeles
CA-HS200C (Color)

CA-HS200M (Monocromatica)

Cémara ultra compacta (7x)
de 0.31 megapixeles
CA-HS035C (Color)
CA-HS035M (Monocromatica)



1 Unidad de expansién

Unidad de entrada

de cdmara de area

de alta resolucién
CA-E200

Unidad de entrada
de cdmara de area
CA-E100

Unidad de expansion
de control de
iluminacién para
Multiespectro/
Proyeccién de patrones
CA-DC60E

Unidad EtherCAT®
CA-NEC20E

*1 El modo LumiTrax™ no estéa disponible cuando se usa con CV-X300/X320/X350.
Las luces CA-DRWxX pueden usarse como iluminacion estandar de alta intensidad.

Unidad de
expansion de
control de
iluminacién LED
CA-DC40E

Unidad PROFINET
CA-NPN20E

Unidad de expansién
de control de
iluminacién para
LumiTrax™
CA-DC50E*!

Unidad EtherNet/IP™
CA-NEP20E
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LINEA DE PRODUCTOS

1 Accesorios opcionales

Cable de la camara Modelos
. Longitud del cable de cdmara Cable de extension | Cable de repetidor
Tipo de cable Forma del conector
3m 5m 10m 17 m 5m,10m 3m,5m,10 m
CA-CH3X (3 m)
DD Recto CA-CH3 CA-CH5 CA-CH10 — — CA-CH10X (10 m)
En forma de L CA-CH3L CA-CH5L CA-CH10L — — —
A / Alta flexibilidad, resistente al medio ambiente |Recto —_ CA-CH5BP CA-CH10BP — CA-CH5BPE (5 m) —
g CA-CH3BX (3 m)
Conector tipo L Alta flexibilidad Recto CA-CH3R CA-CH5R CA-CH10R CA-CH17R*' — CA-CH5BX (5 m)
CA-CH10BX (10 m)
CA-CF5E (5 m
Para camaras de transmisién de alta Recto CA-CF3 CA-CF5 CA-CF10 — CA-CF10E 210 r:\) —
velocidad
En forma de L CA-CF3L CA-CF5L CA-CF10L —_ — —_

*1 La longitud maxima del cable varia en funcién del uso de cables/amplificadores de extensién. Péngase en contacto con KEYENCE para mas detalles.

Compatibilidad de cable de camara

. Cémaras de area
LD CA-HF6400x/HF2100x CA-H500x/H200x/H035x CA-H500xX/H200xX/H048xX CA-200x/035x CA-HS200x/HS035x
CA-CH3 (L/R) — v v v v
CA-CH5 (L/R/BP) — 4 4 v i
CA-CH10 (L/R/BP) — v v v v
CA-CHI7R — - = - —
CA-CF3 (L) v — — - =
CA-CF5 (L) v - - - —
CA-CF10 (L) v — — — —

*1 El cable CA-CH17R s6lo puede utilizarse para conectar la cdmara CA-035x.

La extension de cable de la camara
es posible con una longitud maxima

Repetidor para extension de 37 m 121.4".

de cable de cdmara

CA-CHX10U * La longitud méxima seré diferente
segun el modelo de la cdmara
Péngase en contacto con

KEYENCE para mas detalles.

Un cable de extension dedicado se requiere para repetidor
<& camara o repetidor ¢ repetidor.

1 Monitor/panel tactil

Péngase en contacto con KEYENCE para mas detalles

Panel tactil
con soporte
multi-toque

de 12 pulgadas
CA-MP120T

Monitor LCD a color
de 12 pulgadas
CA-MP120

Monitor LCD a color
de 8.4 pulgadas
CA-MP82

Base de monitor
CA-MP120(T)
OP-87262

Accesorios opcionales para CA-MP120T

OP-87264 (cable RS-232C modular de panel tactil CA-MP120(T)

de3m9.8") Soporte para
OP-87265 (cable RS-232C modular de panel tactil montaje en poste
de 10 m 32.8") OP-42279

1 Cables de comunicacién

Conector de conversion de cable
de comunicacién

Para 9 pines OP-26486

Para 9 pines SYSMAC OP-84384
Para 9 pines MELSEC* OP-86930

* Para utilizar la CA-MP120T,
se requieren los cables de
monitor RGB y de panel tactil
RS-232C.

1 Tarjeta SD
Cable de monitor RGB Tarjeta SD
OP-66842 (3 m 9.8 16 GB CA-SD16G
OP-87055 (10 m 32.8") 4 GB CA-SD4G
1 GB CA-SD1G

512 MB OP-87133

CA-MP120(T)
Sello de
proteccién
OP-87263

1 Otros

Fuente de
alimentacién
de 24 VCD

Cable de extensién de E/S
OP-51657 (3 m 9.8")

* Cuando conecte el MELSEC-FX3,
que requiere una conexién de
9 pines, utilice el OP-26486.

dedicada

Soporte del ratén

CA-U4
CA-U5

OP-87601

Cable de Cable Ethernet Cable USB
comunicacion OP-66843 OP-66844
RS-232C (3m9.8") (2m6.6")
OP-26487

(2.5m8.2)

Unidad de ventilacion para la Serie CV-X400 CA-F100
Manual de instalacién de la Serie CV-X OP-M1840
Manual de usuario de la Serie CV-X OP-M1845

Con el controlador no se incluyen ni el Manual de instalacion ni el Manual del
usuario Serie CV-X. Los archivos PDF de todos los manuales se proporcionan en
CV-H1X.



ESPECIFICACIONES [CONTROLADCR)

Modelo de controlador *!

CV-X490

CV-X480

Entrada de camara

Se pueden conectar 2 cdmaras de drea a color o monocromaticas a una unidad de entrada de cdmara de drea CA-E100/E200/E200L, y se pueden conectar hasta 4 cdmaras utilizando 2 unidades
de entrada de camara de area (se permiten conexiones mixtas*?).

Se pueden conectar 2 cabezales LJ-V del mismo modelo a una unidad de entrada LJ-V
CA-E100LJ/E110LJ y se pueden conectar hasta 4 cabezales utilizando 2 unidades de entrada
(se permiten conexiones mixtas*?).

Entrada de activacion

Se puede seleccionar la captura simultdnea/individual*® con hasta 4 cdmaras/cabezales. (Hasta 2 cdmaras para captura simultanea, cuando se conecta una unidad de entrada de cdmara)

Céamaras soportadas/Nimero de pixeles

CA-035C/035M/H035M/H035C/HS035C/HS035M

* Modo de 0.31 megapixeles: 640 (H) x 480 (V),
aprox. 0.31 megapixeles

* Modo de 0.24 megapixeles: 512 (H) x 480 (V),
aprox. 0.24 megapixeles

CA-H048CX/HO48MX

© Modo de 0.47 megapixeles: 784 (H) x 596 (V),
aprox. 0.47 megapixeles

* Modo de 0.31 megapixeles: 640 (H) x 480 (V),
aprox. 0.31 megapixeles

* Modo de 0.24 megapixeles: 512 (H) x 480 (V),
aprox. 0.24 megapixeles

CA-200C/200M/H200C/H200M/HS200C/HS200M

* Modo de 2 megapixeles: 1600 (H) x 1200 (V),
aprox. 1.92 megapixeles

* Modo de 1 megapixel: 1024 (H) x 960 (V),
aprox. 0.98 megapixeles

CA-H200CX/H200MX

* Modo de 2 megapixeles: 1600 (H) x 1200 (V),
aprox. 1.92 megapixeles

CA-H500C/H500M

* Modo de 5 megapixeles: 2432 (H) x 2050 (V),
aprox. 4.99 megapixeles

CA-H500CX/H500MX

* Modo de 5 megapixeles: 2432 (H) x 2040 (V),
aprox. 4.96 megapixeles

* Modo de 2 megapixeles: 1600 (H) x 1200 (V),
aprox. 1.92 megapixeles

CA-HF2100C/HF2100M

* Modo de 21 megapixeles: 5104 (H) x 4092 (V),
aprox. 20.89 megapixeles

* Modo de 5 megapixeles: 2432 (H) x 2050 (V),
aprox. 4.99 megapixeles

CA-HF6400C/HF6400M

* Modo de 64 megapixeles: 8192 (H) x 7808 (V),
aprox. 63.96 megapixeles

* Modo de 41 megapixeles: 7168 (H) x 5768 (V),
aprox. 41.35 megapixeles

* Modo de 21 megapixeles: 5104 (H) x 4092 (V),
aprox. 20.89 megapixeles

CA-035C/035M/H035M/H035C/HS035C/HS035M

* Modo de 0.31 megapixeles: 640 (H) x 480 (V),
aprox. 0.31 megapixeles

* Modo de 0.24 megapixeles: 512 (H) x 480 (V),
aprox. 0.24 megapixeles

CA-H048CX/H048MX

* Modo de 0.47 megapixeles: 784 (H) x 596 (V),
aprox. 0.47 megapixeles

* Modo de 0.31 megapixeles: 640 (H) x 480 (V),
aprox. 0.31 megapixeles

* Modo de 0.24 megapixeles: 512 (H) x 480 (V),
aprox. 0.24 megapixeles

CA-200C/200M/H200C/H200M/HS200C/HS200M

* Modo de 2 megapixeles: 1600 (H) x 1200 (V),
aprox. 1.92 megapixeles

* Modo de 1 megapixel: 1024 (H) x 960 (V),
aprox. 0.98 megapixeles

CA-H200CX/H200MX

© Modo de 2 megapixeles: 1600 (H) x 1200 (V),
aprox. 1.92 megapixeles

CA-H500C/H500M

© Modo de 5 megapixeles: 2432 (H) x 2050 (V),
aprox. 4.99 megapixeles

CA-H500CX/H500MX

* Modo de 5 megapixeles: 2432 (H) x 2040 (V),
aprox. 4.96 megapixeles

* Modo de 2 megapixeles: 1600 (H) x 1200 (V),
aprox. 1.92 megapixeles

CA-HF2100C/HF2100M

* Modo de 21 megapixeles: 5104 (H) x 4092 (V),
aprox. 20.89 megapixeles

* Modo de 5 megapixeles: 2432 (H) x 2050 (V),
aprox. 4.99 megapixeles

Procesador de imagenes principal

DSP (tipo rapido)

Cantidad de registros de configuracion

Hasta 1000 configuraciones (segun la capacidad de la tarjeta SD y el contenido de la configuracion) para la tarjeta SD 1y SD 2 individualmente; y es posible un cambio externo

Cantidad de iméagenes de referencia

Cada configuracion soporta 900 imagenes por cdmara de drea o 400 imagenes por LJ-V (dependiendo de la capacidad de la tarjeta SD), funcion de almacenamiento comprimido y registro de
imagenes ajustadas a la alineacion

Tarjeta de memoria

© Ranura para tarjetas SD x 2 (compatible con SDHC)
 Soporta OP-87133 (512 MB), CA-SD1G (1 GB), CA-SD4G (4 GB: equipo estdndar en la
ranura SD1) y CA-SD16G (16 GB)

© Ranura para tarjetas SD x 2 (compatible con SDHC)
 Soporta OP-87133 (512 MB), CA-SD1G (1 GB: equipo estandar en la ranura SD1),
CA-SD4G (4 GB) y CA-SD16G (16 GB)

Cantidad de herramientas configurables

Hasta 100 para cada cdmara

*1 Laletra al final del nimero de modelo indica las funciones de la herramienta disponibles en el controlador. Péngase en contacto con KEYENCE para mas detalles.
*2 Bl LJ-V no se puede utilizar al mismo tiempo con una cdmara de 21 megapixeles o con LumiTrax™.
*3 Dado que la captura simultanea se utiliza siempre para los cabezales LJ-V conectados a la misma unidad de entrada LJ-V, se necesitaran dos unidades de entrada LJ-V para la captura individual.
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ESPECIFICACIONES [CONTROLADCR)

Modelo de controlador *!

CV-X490

CV-X480

Utilidades

 Puede almacenar las cantidades de imégenes listadas a continuacién, como un archivo en la memoria de imégenes de la unidad principal
 Soporta tres condiciones de archivo: automatico, més reciente y estado total de NG
 Soporta el cambio de la distribucion de la memoria, entre almacenamiento de archivos y salida de imagenes

Condicion de archivo
(automético)

Con cdmara de drea conectada:

© Méx. 1024 imagenes (cdmara monocromtica, 0.24 megapixeles)

© Méx. 1024 imagenes (cdmara monocromatica, 0.31 megapixeles)

© Méx. 1024 imagenes (cdmara monocromatica, 0.47 megapixeles)

* Max. 1024 imégenes (cdmara monocromética, 1 megapixel)

© Méx. 1024 imagenes (cdmara monocromatica, 2 megapixeles)

* Méx. 682 imagenes (camara monocromética, 5 megapixeles: CA-H500M)
* Max. 686 imédgenes (cdmara monocromatica, 5 megapixeles: CA-H500MX)
© Méx. 142 imagenes (cdmara monocromética, 21 megapixeles: CA-HF2100M)
© Méx. 66 imagenes (cdmara monocromatica, 41 megapixeles)

© Méx. 39 imagenes (cdmara monocromética, 64 megapixeles)

© Méx. 1024 imagenes (cdmara a color, 0.24 megapixeles)

© Méx. 1024 imagenes (cdmara a color, 0.31 megapixeles)

* Méx. 1024 imagenes (cdmara a color, 0.47 megapixeles)

* Méx. 1024 imagenes (cdmara a color, 1 megapixel)

© Max. 1024 imégenes (cdmara a color, 2 megapixeles)

® Méx. 665 imagenes (camara a color, 5 megapixeles: CA-H500C)

* Méx. 669 imagenes (camara a color, 5 megapixeles: CA-H500CX)

* Max. 128 imégenes (cdmara a color, 21 megapixeles: CA-HF2100C)

© Méx. 39 imagenes (camara a color, 41 megapixeles)

© Méx. 17 imagenes (camara a color, 64 megapixeles)

Con cédmara de drea conectada:

© Méx. 1024 imagenes (cdmara monocromdtica, 0.24 megapixeles)

© Méx. 1024 imagenes (cdmara monocromatica, 0.31 megapixeles)

© Méx. 1024 imagenes (cdmara monocromatica, 0.47 megapixeles)

o Max. 1024 imégenes (cdmara monocromatica, 1 megapixel)

© Méx. 740 imagenes (camara monocromética, 2 megapixeles)

* Méx. 279 imagenes (camara monocromética, 5 megapixeles: CA-H500M)
* Méx. 280 imagenes (cdmara monocromética, 5 megapixeles: CA-H500MX)
© Méx. 50 imagenes (cdmara monocromética, 21 megapixeles: CA-HF2100M)
© Méx. 1024 imagenes (camara a color, 0.24 megapixeles)

o Méx. 1024 imagenes (camara a color, 0.31 megapixeles)

© Méx. 1024 imagenes (camara a color, 0.47 megapixeles)

© Méx. 1024 imagenes (cdmara a color, 1 megapixel)

© Méx. 720 imagenes (camara a color, 2 megapixeles)

* Méx. 264 imagenes (camara a color, 5 megapixeles: CA-H500C)

® Méx. 265 imagenes (cdmara a color, 5 megapixeles: CA-H500CX)

© Méx. 37 imagenes (cdmara a color, 21 megapixeles: CA-HF2100C)

Configuracion
de iméagenes
archivadas

Condicion de archivo
(ltimo, estado total
de NG)

Con cdmara de érea conectada:

© Méx. 1024 imagenes (cdmara monocromtica, 0.24 megapixeles)

© Méx. 1024 imagenes (cdmara monocromatica, 0.31 megapixeles)

o Méx. 1024 imagenes (cdmara monocromatica, 0.47 megapixeles)

o Max. 1024 imégenes (cdmara monocromética, 1 megapixel)

© Méx. 1024 imagenes (cdmara monocromatica, 2 megapixeles)

© Méx. 1024 imagenes (cdmara monocromética, 5 megapixeles: CA-H500M)
* Méx. 1024 imagenes (cdmara monocromatica, 5 megapixeles: CA-H500MX)
® Méx. 273 imagenes (cdmara monocromética, 21 megapixeles: CA-HF2100M)
© Méx. 122 imagenes (cdmara monocromética, 41 megapixeles)

© Méx. 71 imagenes (cdmara monocromética, 64 megapixeles)

© Méx. 1024 imagenes (cdmara a color, 0.24 megapixeles)

© Méx. 1024 imagenes (cdmara a color, 0.31 megapixeles)

© Méx. 1024 imagenes (cdmara a color, 0.47 megapixeles)

© Méx. 1024 imagenes (cdmara a color, 1 megapixel)

* Méx. 1024 imagenes (cdmara a color, 2 megapixeles)

® Méx. 1024 imagenes (cdmara a color, 5 megapixeles: CA-H500C)

© Méx. 1024 imagenes (cdmara a color, 5 megapixeles: CA-H500CX/HX500C)
* Max. 245 imégenes (cdmara a color, 21 megapixeles: CA-HF2100C)

© Méx. 70 imagenes (camara a color, 41 megapixeles)

© Méx. 30 imagenes (camara a color, 64 megapixeles)

Con cédmara de drea conectada:

© Méx. 1024 imagenes (cdmara monocromtica, 0.24 megapixeles)

o Méx. 1024 imagenes (cdmara monocromatica, 0.31 megapixeles)

© Méx. 1024 imagenes (cdmara monocromatica, 0.47 megapixeles)

* Max. 1024 imégenes (cdmara monocromatica, 1 megapixel)

* Méx. 1024 imagenes (cdmara monocromatica, 2 megapixeles)

* Méx. 547 imagenes (camara monocromética, 5 megapixeles: CA-H500M)
o Max. 549 imédgenes (cdmara monocromatica, 5 megapixeles: CA-H500MX)
© Méx. 90 imagenes (cdmara monocromética, 21 megapixeles: CA-HF2100M)
© Méx. 1024 imagenes (camara a color, 0.24 megapixeles)

© Méx. 1024 imagenes (camara a color, 0.31 megapixeles)

© Méx. 1024 imagenes (camara a color, 0.47 megapixeles)

© Méx. 1024 imagenes (cdmara a color, 1 megapixel)

© Méx. 1024 imagenes (cdmara a color, 2 megapixeles)

o Méx. 517 imagenes (camara a color, 5 megapixeles: CA-H500C)

o Max. 520 imédgenes (cdmara a color, 5 megapixeles: CA-H500CX)

* Méx. 66 imagenes (cdmara a color, 21 megapixeles: CA-HF2100C)

* Soporta la salida de cada imagen archivada en tarjetas SD, programa de PC, servidor FTP y disco duro USB
 Soporta la salida a carpetas para cada cdmara
o La condicion de salida de la imagen puede establecerse para emitir: todas las imagenes, cdmara individual NG o estado total de NG
 Soporta configuracion preferida de salida de imagen
 Soporta LumiTrax™ y la configuracién de destino de archivo de imagenes de multiespectro

Cantidad de datos Méx. 20000 piezas de datos por elemento, max. 128 elementos (soporta almacenamiento en lote a tarjeta SD)

Estadisticas Elementos estadisticos Valor méx., valor min., valor promedio, desviacion (30), recuento de OK/NG en estado total, tasa de rendimiento, indice de capacidad de proceso (Cpk, Cpu, Cpl)

Tipo Lista de medicidn, gréfico de tendencia, histograma, monitor de proceso

Soporta valores de medicion, resultados de valoracién, imagenes de medicion (se pueden comprimir), imégenes archivadas (se pueden comprimir), imagenes capturadas, datos
estadisticos, registros de comunicacion RS-232C, contenidos de configuracion y almacenamiento directo, durante las operaciones de inspeccién (sin incluir contenidos de
configuracion)

. Funcién de almacenamiento en tarjeta
Funciones de |sp
soporte

Menu contextual Funci6n de captura de imégenes, funcion de cambio de cuenta de usuario, inicializacién, inicializacién de disparo, extraccion de tarjeta SD 2 y disco duro USB

*1 Laletra al final del nimero de modelo indica las funciones de la herramienta disponibles en el controlador. Péngase en contacto con KEYENCE para ms detalles.



Modelo de controlador *'

CV-X490 [ CV-X480

Entrada de activacion

4 puntos (2 de los cuales soportan la asignacion de funciones especiales)

Entrada de externa
control

Se pueden establecer retardos de disparo individuales (0 a 999 ms) para cada entrada de activacion

Entrada de control

16 puntos (4 de los cuales soportan asignacién de funciones especiales) Valor nominal de entrada: 26.4 V méx., 1.2 mA min.

Salida de Salida comin

27 puntos (11 de los cuales soportan asignacidn de funciones especiales, incluye 4 salidas de alta velocidad), foto MOSFET*?, 50 mA méx. (30 V méx.)

control Salida de estado total

1 punto, foto MOSFET*2, 50 mA méx. (30 V max.) Soporta el control de retencién de estado total, y salida de un solo disparo (1 a 9999 ms)

Salida de monitor

Salida RGB analdgica XGA 1024 x 768 (color de 24 bits, 60 Hz)

Indicador de operacion

Visualizacion de LED de encendido, ERROR

RS-232C

La salida de valor y la funcion de E/S de control pueden cambiarse a una interfaz de panel téctil Serie CA;
soporta velocidades de transmisidn de hasta 230400 bps (cuando esto se usa, no se puede usar PLC Link con el puerto RS-232C).

PLC Link

 Puede emitir valores numéricos y efectuar la entrada/salida de control, utilizando el puerto Ethernet o RS-232C.
(EtherNet/IP™ y PROFINET no se pueden utilizar junto con PLC Link. Cuando se utiliza el puerto RS-232C,
no se puede utilizar comunicacion RS-232C no procedimental junto con PLC Link.)
 Se soportan los siguientes PLCs a través de una unidad de enlace™*:
KEYENCE: Serie KV-8000/7000/5000/3000/1000/700, Serie KV Nano
Mitsubishi Electric: Serie MELSEC iQ-R/L/Q, Serie MELSEC A, (s6lo RS-232C), Serie MELSEC iQ-F, Serie MELSEC FX (s6lo RS-232C)
OMRON: SYSMAC Serie CJ2/CJ1/CS1/CP1, SYSMAC Serie C (s6lo RS-232C)
YASKAWA Electric Corporation: Serie MP2000, Serie MP900 (s6lo RS-232C)

Ethernet

 Puede emitir valores numéricos y efectuar |a entrada/salida de control
 Soporta la salida de los valores de medicion y datos de imagen a una PC, la carga/descarga de configuraciones y
la funcion de escritorio remoto a través del software del programa para PC incluido
 Soporta funciones de cliente FTP, servidor FTP y cliente SFTP
 Funcién de servidor VNC (para clientes que no sean de PC, sélo soporta la visualizacion de pantalla del monitor)
© Soporta la funcién de BOOTP
© 1000BASE-T/100BASE-TX/10BASE-T
* Soporta marco gigante (cuando se conecta a CA-NEC20E/NEP20E/NPN20E)

Interfaz

usB

 Soporta la salida de los valores de medicion y datos de imagen a una PC, la carga/descarga de configuraciones y
la funcion de escritorio remoto a través del software del programa para PC incluido
o Dedicado a USB 2.0

EtherNet/IP™

 Valor numérico y entrada/salida de control mediante puerto Ethernet o unidad EtherNet/IP™ opcional CA-NEP20E
(no se puede utilizar junto con PLC Link, PROFINET y EtherCAT®)
* Soporta comunicacién ciclica (max. 1436 bytes) y comunicacion de mensajes
© Conexiones maximas: 32 (puerto Ethernet) / 1: Propietario exclusivo, 4: Sélo entrada (CA-NEP20E)
© Cumple con la prueba de conformidad Versién CT15 (puerto Ethernet) / CT17 (CA-NEP20E)

PROFINET

* Entrada de valores numéricos y entrada/salida de control mediante puerto Ethernet o unidad PROFINET opcional CA-NPN20E
(no se puede utilizar junto con PLC Link, EtherNet/IP™ y EtherCAT®)
* Soporta comunicacién ciclica (max. 1408 bytes (puerto Ethernet) / 1252 bytes (CA-NPN20E))
 Soporta comunicacion no ciclica (registro de datos)
© Cumple con la clase de conformidad A (puerto Ethernet) / C (CA-NPN20E)

EtherCAT®

o Salida de valores numéricos y entrada/salida de control mediante Ia unidad EtherCAT® CA-NEC20E opcional
(no se puede utilizar junto con PLC Link, EtherNet/IP™ y PROFINET)
 Soporta comunicacion ciclica (comunicacion de objetos de datos de proceso) (Entrada: max. 536 bytes / Salida: méx. 532 bytes)
© Soporta comunicacion no ciclica (comunicacion de buzén)
 Soporta CoE
* |dentificacion explicita de dispositivos
© Cumple con la prueba de conformidad V2.2.1.0

SNTP

Correcci6n automatica de fecha y hora cuando se conecta a un servidor SNTP

Ratén

Posibilidad de controlar varios men(s, via un raton opcional dedicado (OP-87506: incluido con el controlador)

Panel tactil

La configuracién se puede operar desde un panel tactil Serie CA utilizando el puerto RS-232C
(Cuando esta en uso, no se pueden utilizar ni comunicacion RS-232C no procedimental ni PLC Link)

Disco duro USB

Mediante la conexion de una unidad de disco duro (méx. 2 TB) al puerto USB dedicado (compatible con USB 3.0, alimentado por bus, salida nominal de 900 mA),
se pueden emitir las imégenes y otros datos

Control de iluminacién

Mediante la conexion de la unidad de expansidn de iluminacion opcional CA-DC40E/DC50E/DCEOE,
la iluminacion y el control de la intensidad de la iluminacién LED son posibles.**

Ventilador de enfriamiento

La unidad de ventilador CA-F100 se incluye (montada) con el controlador.

Idioma

Conmutable entre inglés, chino simplificado, chino tradicional, coreano, tailandés, aleman, francés, italiano, espaiol (México),
indonesio, portugués (Brasil), vietnamita, checo, htingaro, polaco y japonés

Voltaje

24VCD £10%

Valor nominal -
Consumo de corriente

53A

. . Temperatura ambiente de
Resistencia funcionamiento

0a+45°C (montaje en riel DIN) / 0 a +40°C (montaje parte inferior)

ambiental - - -
Humedad ambiente de funcionamiento

352 85% de HR (sin condensacién)

Peso

Aprox. 1750 g

*1 La letra al final del ndmero de modelo indica las funciones de la herramienta disponibles en el controlador. Péngase en contacto con KEYENCE para mds detalles.

*2 Se puede configurar un comdn de salida para dispositivos de entrada NPN o PNP.

*3 Los modelos que estén equipados con un puerto Ethernet en la unidad de CPU, soportan una conexion directa con el puerto Ethernet.
*4 Se pueden conectar hasta 8 unidades de expansion de control de iluminacién (méx. dos unidades CA-DC50E/DC6OE entre las 8).
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ESPECIFICACIONES (CONTROLADOR])

Modelo de controlador *!

CV-X470

CV-X450

CV-X420

CV-X400

Entrada de

Dos cdmaras a color/monocromaticas

Quedan disponibles hasta 4 entradas de cdmara, cuando se conecta un CA-E100 al controlador principal

camara
Entrada de activacion

Se pueden seleccionar capturas individuales/simulténeas con hasta 4 cdmaras
(hasta 2 cdmaras para captura simultanea, cuando el GV-E100 no estd conectado)

Se puede seleccionar captura simultdnea o
individual con hasta 2 cdmaras.

Cémaras soportadas /
Namero de pixeles

Con CA-035C/HS035C/H035C/035M/HS035M/
HO35M conectado:
* Modo de 0.31 megapixeles:

640 (H) x 480 (V), aprox. 0.31 megapixeles
* Modo de 0.24 megapixeles:

512 (H) x 480 (V), aprox. 0.24 megapixeles
Con CA-H048CX/H048MX conectado:
© Modo de 0.47 megapixeles:

784 (H) x 596 (V), aprox. 0.47 megapixeles
© Modo de 0.31 megapixeles:

640 (H) x 480 (V), aprox. 0.31 megapixeles
* Modo de 0.24 megapixeles:

512 (H) x 480 (V), aprox. 0.24 megapixeles

Con CA-200C/HS200C/H200C/200M/HS200M/
H200M conectado:
© Modo de 2 megapixeles:

1600 (H) x 1200 (V), aprox. 1.92 megapixeles
© Modo de 1 megapixel:

1024 (H) < 960 (V), aprox. 0.98 megapixeles
Con CA-H200CX/H200MX conectado:

* Modo de 2 megapixeles:
1600 (H) x 1200 (V), aprox. 1.92 megapixeles

Con CA-H500C/H500M conectado:
© Modo de 5 megapixeles:

2432 (H) x 2050 (V), aprox. 4.99 megapixeles
Con CA-H500CX/H500MX conectado:
© Modo de 5 megapixeles:

2432 (H) x 2040 (V), aprox. 4.96 megapixeles
* Modo de 2 megapixeles:

1600 (H) = 1200 (V), aprox. 1.92 megapixeles

Con CA-035C/HS035C/H035C/035M/HS035M/
HO35M conectado:
* Modo de 0.31 megapixeles:

640 (H) x 480 (V), aprox. 0.31 megapixeles

* Modo de 0.24 megapixeles:

512 (H) x 480 (V), aprox. 0.24 megapixeles
Con CA-H048CX/H048MX conectado:
* Modo de 0.47 megapixeles:

784 (H) x 596 (V), aprox. 0.47 megapixeles
* Modo de 0.31 megapixeles:

640 (H) x 480 (V), aprox. 0.31 megapixeles

* Modo de 0.24 megapixeles:
512 (H) x 480 (V), aprox. 0.24 megapixeles

Con CA-200C/HS200C/H200C/200M/HS200M/
H200M conectado:
* Modo de 2 megapixeles:

1600 (H) = 1200 (V), aprox. 1.92 megapixeles
* Modo de 1 megapixel:

1024 (H) x 960 (V), aprox. 0.98 megapixeles
Con CA-H200CX/H200MX conectado:

* Modo de 2 megapixeles:

1600 (H) = 1200 (V), aprox. 1.92 megapixeles
Con CA-H500C/H500M conectado:
* Modo de 5 megapixeles:

2432 (H) x 2050 (V), aprox. 4.99 megapixeles
Con CA-H500CX/H500MX conectado:
* Modo de 5 megapixeles:

2432 (H) x 2040 (V), aprox. 4.96 megapixeles

* Modo de 2 megapixeles:
1600 (H) = 1200 (V), aprox. 1.92 megapixeles

Con CA-035C/HS035C/H035C/035M/HS035M/
HO35M conectado:
© Modo de 0.31 megapixeles:

640 (H) x 480 (V), aprox. 0.31 megapixeles
* Modo de 0.24 megapixeles:

512 (H) x 480 (V), aprox. 0.24 megapixeles
Con CA-H048CX/H048MX conectado:
© Modo de 0.47 megapixeles:

784 (H) x 596 (V), aprox. 0.47 megapixeles
© Modo de 0.31 megapixeles:

640 (H) x 480 (V), aprox. 0.31 megapixeles
© Modo de 0.24 megapixeles:

512 (H) x 480 (V), aprox. 0.24 megapixeles
Con CA-200C/HS200C/H200C/200M/HS200M/
H200M conectado:
© Modo de 2 megapixeles:

1600 (H) x 1200 (V), aprox. 1.92 megapixeles
© Modo de 1 megapixel:

1024 (H) 960 (V), aprox. 0.98 megapixeles
Con CA-H200CX/H200MX conectado:
© Modo de 2 megapixeles:

1600 (H) = 1200 (V), aprox. 1.92 megapixeles

Con CA-035C/HS035C/H035C/035M/
HS035M/H035M conectado:
* Modo de 0.31 megapixeles:

640 (H) = 480 (V), aprox. 0.31 megapixeles
* Modo de 0.24 megapixeles:

512 (H) = 480 (V), aprox. 0.24 megapixeles
Con CA-H048CX/H048MX conectado:
* Modo de 0.47 megapixeles:

784 (H) x 596 (V), aprox. 0.47 megapixeles
* Modo de 0.31 megapixeles:

640 (H) = 480 (V), aprox. 0.31 megapixeles
* Modo de 0.24 megapixeles:

512 (H) = 480 (V), aprox. 0.24 megapixeles

Procesador de imagenes principal

DSP (tipo rapido)

DSP

Programas de inspeccion

Hasta 1000 configuraciones (segun la capacidad de la tarjeta SD y el contenido de la configuracion) para Ia tarjeta SD 1y SD 2 individualmente; y es posible un cambio externo

Cantidad de iméagenes de referencia

Cada configuracién admite 900 imagenes por cdmara de 4rea (dependiendo de la capacidad de Ia tarjeta SD),
funcion de almacenamiento comprimido y registro de imagenes ajustadas a la alineacion

Tarjeta de memoria

 Ranura para tarjetas SD x 2 (compatible con SDHC)
© Soporta OP-87133 (512 MB: equipo estandar en la ranura SD1 para CV-X420/X400),
CA-SD1G (1 GB: equipo estandar en la ranura SD1 para CV-X480/X470/X450),
CA- SD4G (4 GB) y CA-SD16G (16 GB)

Namero de herramientas configurables

Hasta 100 para cada cdmara

 Puede almacenar las cantidades de iméagenes listadas a continuacion, como un archivo en la memoria de imagenes de la unidad principal
 Soporta tres condiciones de archivo: automético, mas reciente y estado total de NG
 Soporta el cambio de la distribucién de la memoria, entre almacenamiento de archivos y salida de imagenes

Utilerias ) -
Ajuste de la | Condicion
imagen de archivo
archivada (automético)

© Max. 1024 imagenes
(c&mara monocromatica, 0.24 megapixeles)
© Méx. 1024 imagenes
(cdmara monocromatica, 0.31 megapixeles)
© Méx. 1024 imagenes
(c&mara monocromética, 0.47 megapixeles)
* Max. 1024 imagenes
(cdmara monocromética, 1 megapixel)
* Max. 740 imégenes
(cAmara monocromética, 2 megapixeles)
® Méx. 279 imagenes
(cmara monocromética, 5 megapixeles:
CA-H500M)
* Max. 280 imégenes
(cdmara monocromética, 5 megapixeles:
CA-H500MX)
© Méx. 50 imagenes
(cmara monocromatica, 21 megapixeles)
© Méx. 1024 imagenes
(camara a color, 0.24 megapixeles)
o Max. 1024 imégenes
(c&mara a color, 0.31 megapixeles)
© Max. 1024 imagenes
(cdmara a color, 0.47 megapixeles)
© Méx. 1024 imagenes
(camara a color, 1 megapixel)
© Méx. 720 imagenes
(camara a color, 2 megapixeles)
o Max. 264 imégenes
(camara a color, 5 megapixeles:
CA-H500C)
* Max. 265 imdgenes
(cdmara a color, 5 megapixeles:
CA-H500CX)
© Méx. 37 imagenes
(camara a color, 21 megapixeles)

© Max. 1024 imégenes
(camara monocromética, 0.24 megapixeles)
© Max. 1024 imégenes
(c&mara monocromética, 0.31 megapixeles)
* Méx. 1024 imagenes
(camara monocromatica, 0.47 megapixeles)
© Max. 1024 imégenes
(camara monocromética, 1 megapixel)
® Max. 740 imégenes
(c&mara monocromética, 2 megapixeles)
© Méx. 279 imagenes
(camara monocromética, 5 megapixeles:
CA-H500M)
© Max. 280 imégenes
(camara monocromética, 5 megapixeles:
CA-H500MX)
© Méx. 1024 imagenes
(camara a color, 0.24 megapixeles)
© Méx. 1024 imagenes
(camara a color, 0.31 megapixeles)
* Méx. 1024 imagenes
(camara a color, 0.47 megapixeles)
© Méx. 1024 imagenes
(camara a color, 1 megapixel)
® Max. 720 imégenes
(camara a color, 2 megapixeles)
© Méx. 264 imagenes
(camara a color, 5 megapixeles:
CA-H500C)
® Max. 265 imégenes
(camara a color, 5 megapixeles:
CA-H500CX)

© Méx. 1024 imagenes
(camara monocromatica, 0.24 megapixeles)
© Max. 1024 imagenes
(camara monocromatica, 0.31 megapixeles)
* Max. 1024 imagenes
(cdmara monocromética, 0.47 megapixeles)
© Méx. 640 imagenes
(cdmara monocromatica, 1 megapixel)
© Méx. 323 imagenes
(camara monocromética, 2 megapixeles)
© Max. 1024 imagenes
(camara a color, 0.24 megapixeles)
* Max. 1024 imagenes
(cdmara a color, 0.31 megapixeles)
© Méx. 1024 imagenes
(camara a color, 0.47 megapixeles)
© Méx. 619 imagenes
(cdmara a color, 1 megapixel)
© Max. 307 imagenes
(camara a color, 2 megapixeles)

* Méx. 1024 imagenes

(cdmara monocromatica, 0.24 megapixeles)
* Max. 868 imégenes

(cdmara monocromatica, 0.31 megapixeles)
* Max. 568 imégenes

(cAmara monocromatica, 0.47 megapixeles)
o Max. 1024 imagenes

(c4mara a color, 0.24 megapixeles)
* \éx. 836 imagenes

(cdmara a color, 0.31 megapixeles)
® Max. 545 imégenes

(cdmara a color, 0.47 megapixeles)

*1 La letra al final del ndmero del modelo indica la diferencia de la funcién del software instalada. Para obtener més informacién, consulte el “Manual del usuario Serie CV-X".



Modelo de controlador *!

CV-X470

CV-X450

CV-X420

CV-X400

© Méx. 1024 imagenes
(cdmara monocromatica, 0.24 megapixeles)
© Méx. 1024 imagenes
(camara monocromatica, 0.31 megapixeles)
© Max. 1024 imagenes
(camara monocromatica, 0.47 megapixeles)
* Max. 1024 imagenes
(cdmara monocromatica, 1 megapixel)
© Méx. 1024 imagenes
(cdmara monocromatica, 2 megapixel)
© Méx. 547 imagenes
(cdmara monocromatica, 5 megapixeles:
CA-H500M)
* Max. 549 imagenes
(cAmara monocromética, 5 megapixeles:
CA-H500MX)

* Méx. 1024 imagenes
(cdmara monocromatica, 0.24 megapixeles)
© Méx. 1024 imagenes
(cAmara monocromatica, 0.31 megapixeles)
© Max. 1024 imégenes
(cdmara monocromatica, 0.47 megapixeles)
© Max. 1024 imégenes
(cdmara monocromatica, 1 megapixel)
* Méx. 1024 imagenes
(cAmara monocromatica, 2 megapixel)
* Méx. 547 imagenes
(cAmara monocromatica, 5 megapixeles:
CA-H500M)
© Max. 549 imégenes

© Max. 1024 imagenes

(camara monocromatica, 0.24 megapixeles)
© Max. 1024 imagenes

(cdmara monocromética, 0.31 megapixeles)
© Méx. 1024 iméagenes

(cdmara monocromatica, 0.47 megapixeles)
© Méx. 1024 imagenes

(cdmara monocromética, 1 megapixel)

® Méx. 1024 imagenes

(cAmara monocromatica, 0.24 megapixeles)
© Méx. 1024 imagenes

(cAmara monocromatica, 0.31 megapixeles)

Condicion de © Méx. 90 imagenes (cdmara monocromatica, 5 megapixeles: © Méx. 635 imagenes o Max. 1024 imagenes
archivo (camara monocromatica, 21 megapixeles) CA-H500MX) (camara monocromética, 2 megapixeles) (cdmara monocromatica, 0.47 megapixeles)
(dltimo, estado |  Max. 1024 imagenes © Max. 1024 imagenes © Méx. 1024 imagenes © Méx. 1024 imagenes
Ajuste dela | total de NG) (c4mara a color, 0.24 megapixeles) (c&mara a color, 0.24 megapixeles) (camara a color, 0.24 megapixeles) (camara a color, 0.24 megapixeles)
imagen © Max. 1024 imagenes * Méx. 1024 imagenes © Méx. 1024 iméagenes ® Méx. 1024 imagenes
archivada (cdmara a color, 0.31 megapixeles) (cdmara a color, 0.31 megapixeles) (camara a color, 0.31 megapixeles) (c&mara a color, 0.31 megapixeles)
© Méx. 1024 imagenes © Méx. 1024 imagenes © Méx. 1024 imégenes o Max. 1024 imégenes
Utilerias (cdmara a color, 0.47 megapixeles) (c&mara a color, 0.47 megapixeles) (cdmara a color, 0.47 megapixeles) (cdmara a color, 0.47 megapixeles)
* Méx. 1024 imégenes © Méx. 1024 imagenes © Méx. 1024 imdgenes
(camara a color, 1 megapixel) (cdmara a color, 1 megapixel) (camara a color, 1 megapixel)
© Méx. 1024 imagenes © Méx. 1024 imagenes * Méx. 603 imagenes
(camara a color, 2 megapixeles) (c4mara a color, 2 megapixeles) (camara a color, 2 megapixeles)
© Méx. 517 imagenes * Méx. 517 imagenes
(cdmara a color, 5 megapixeles: (cdmara a color, 5 megapixeles
CA-H500C) CA-H500C)
© Méx. 520 imagenes © Méx. 520 imagenes
(camara a color, 5 megapixeles: (cdmara a color, 5 megapixeles:
CA-H500CX) CA-H500CX)
* Max. 66 imégenes
(camara a color, 21 megapixeles)
 Soporta la salida de imagenes archivadas en tarjetas SD, programa de PC, servidor FTP y USB HDD
 Soporta la salida a carpetas para cada cdmara
 Para la salida de la imagen, se puede seleccionar entre tres opciones: siempre, s6lo imagenes NG segun juicio CAM o sélo estado total de NG
 Soporta configuracion preferida de salida de imagen
o Soporta configuracion de destino de archivo de imagenes LumiTrax™
gg{g'sdad g Méx. 20000 piezas de datos por elemento, max. 128 elementos (soporta almacenamiento en lote a tarjeta SD)
Estadisticas Elsigzﬁgttigzs Valor méx., valor min., valor promedio, desviacion (3o), recuento de OK/NG en estado total, tasa de rendimiento, indice de capacidad de proceso (Cpk, Cpu, Cpl)
Tipo Lista de medicion, gréfico de tendencia, histograma, monitor de proceso
. Funcién de almacenamiento en Soporta valores de medicién, resultados de valoracion, imégenes de medicidn (se pueden comprimir), imagenes archivadas (se pueden comprimir), imdgenes capturadas, datos estadisticos,
EU”C'O”fr’IS tarjeta SD registros de comunicacion RS-232C, contenidos de configuracion y almacenamiento directo, durante las operaciones de inspeccién (sin incluir contenidos de configuracion)
e soporte

MenU contextual

Funcién de captura de imagenes, funcién de cambio de cuenta de usuario, inicializacion, inicializacion de disparo, extraccion de tarjeta SD 2 y disco duro USB

*1 La letra al final del ndmero del modelo indica la diferencia de la funcién del software instalada. Para obtener més informacién, consulte el “Manual del usuario Serie CV-X".
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ESPECIFICACIONES (CONTROLADOR])

Modelo de controlador *!

CV-X470 ‘ CV-X450 CV-X420 CV-X400

4 puntos (2 de los cuales soportan la
4 puntos (2 de los cuales soportan la asignacion de funciones especiales) asignaci6n de funciones especiales)
Entrada externa V. . p . ; h ) . Valor nominal de entrada: 26.4 V max., 3 mA
el (B alor nominal de entrada: 26.4 V méx., 3 mA min., se puede seleccionar entre captura simultanea o individual, con hasta 4 cmaras. . de selecci !
Entradade | de activacion min,, se puede seleccionar entre captura
— simultdnea o individual, con hasta 2 cdmaras.
Se pueden establecer retardos de disparo individuales (0 a 999 ms) para cada entrada de disparo.
Eggtargla de 16 puntos (4 de los cuales soportan asignacién de funciones especiales) Valor nominal de entrada: 26.4 V max., 2 mA min.
SlinG Salida comin 27 puntos (11 de los cuales soportan asignacidn de funciones especiales, incluye 4 salidas de alta velocidad), foto MOSFET*?, 50 mA méx. (30 V méx.)
alida de
control Sﬁ)lgj; de estado 1 punto, foto MOSFET*2, 50 mA méx. (30 V max.) Soporta el control de retencion de estado global, y salida de un solo disparo (1 a 9999 ms)

Entrada de codificador

Ninguno

Salida de monitor

Salida RGB analdgica XGA 1024 x 768 (color de 24 bits, 60 Hz)

Indicador de operacion

Visualizacion de LED de ERROR, energfa

La salida de valor y la funcion de E/S de control pueden cambiarse a una interfaz de panel téctil Serie CA; soporta velocidades de transmision de hasta 230400 bps

RS-2520 (cuando esto se usa, no se puede usar PLC-Link con el puerto RS-232C).
 Puede emitir valores numéricos y efectuar entrada/salida de control, utilizando el puerto Ethernet o RS-232C.
(No se puede utilizar EtherNet/IP™ ni PROFINET con PLC-Link. Cuando se utiliza el puerto RS-232C,
no se puede utilizar comunicacién RS-232C no procesal junto con PLC-Link.)
PLGC Link  Se soportan los siguientes PLCs a través de una unidad de enlace™*:
KEYENCE: Serie KV-8000/7000/5000/3000/1000/700, Serie KV Nano
Interfaz Mitsubishi Electric: Serie MELSEC iQ-R/L/Q, Serie MELSEC A, (s6lo RS-232C), Serie MELSEC iQ-F, Serie MELSEC FX (sélo RS-232C)
OMRON: SYSMAC Serie CJ2/CJ1/CS1/CP1, SYSMAC Serie C (RS-232C s6lo)
YASKAWA Electric Corporation: Serie MP2000, Serie MP900 (RS-232C sélo)
© Puede enviar valores numéricos y llevar a cabo el control de entradas/salidas
 Soporta la salida de los valores de medicion y datos de imagen a una PC, carga/descarga de configuraciones y la funcion de escritorio remoto a través del software gratuito para PC
Ethernet  Soporta funciones de servidor FTP y cliente FTP
 Funcién de servidor VNC (para clientes que no sean de PC, sélo soporta la visualizacién de pantalla del monitor)
* Soporta la funcion de BOOTP
© 1000BASE-T/100BASE-TX/10BASE-T
USB * Soporta la salida de los valores de medicién y datos de imagen a una PC, carga/descarga de configuraciones y la funcién de escritorio remoto a través del software gratuito para PC
o Dedicado a USB 2.0
o Entrada/salida de valor numérico y control utilizando el puerto Ethernet habilitado (no se puede utilizar en conjuncién con PLC-Link/PROFINET).
EtherNet/IP™  La comunicacion cfclica (implicita) (méx. 1436 bytes) es posible. La comunicacién de mensajes es posible.
 Conexiones maximas: 32 @ Cumple con la prueba de conformidad Versién. CT15.
* La entrada/salida del valor numérico y control, utilizando el puerto Ethernet habilitado (no se puede utilizar junto con PLC-link/EtherNet/IP™).
PROFINET  Soporta comunicacion ciclica (max. 1408 bytes) y comunicacién de mensajes de datos de registro.
© Cumple con la Conformidad de Clase A.
SNTP Lafechay hora de la unidad se corrigen automaticamente cuando ésta se conecta a un servidor SNTP
Ratén Posibilidad de controlar varios mens, vfa un ratén opcional dedicado (OP-87506: incluido con el controlador)
Panel tactil La configuracion se puede operar desde un panel tactil Serie CA utilizando el puerto RS-232C

(Cuando esté en uso, no se pueden usar ni comunicacién RS-232C no-procedural ni PLC-Link)

Disco duro USB

Mediante la conexién de una unidad de disco duro (méx. 2 TB) al puerto USB dedicado (compatible con USB 3.0, alimentado por bus, salida nominal de 900 mA),
se pueden emitir las imagenes y otros datos

Control de iluminacion

Mediante la conexién de una unidad de expansion de iluminacion opcional CA-DC40E/DC50E/DCEOE, se hace posible controlar la irradiacién e intensidad de la iluminacién LED.*¢

Ventilador de enfriamiento

La unidad de ventilacion CA-F100 se incluye
(montada) Ninguno
con el controlador.

Conmutable entre inglés, chino simplificado, chino tradicional, coreano, tailandés, aleman, francés, italiano, espafiol (México), indonesio,

il portugués (Brasil), vietnamita, checo, hiingaro, polaco y japonés
Valor Voltaje 24VCD £10%
nominal Consumo de corriente 38A ‘ 24A

Temperatura ambiente de
Resistencia | funcionamiento

0a45°C 32 a 113°F (montaje en riel DIN) /0 a 40°C 32 a 104°F (montaje parte inferior)

ambiental | Hymedad ambiente de
funcionamiento

352 85% de HR (sin condensacién)

Peso

Aprox. 1800 g Aprox. 1600 g

*1 Laletra al final del nimero del modelo indica la diferencia de la funcion del software instalada. Para obtener mas informacién, consulte el “Manual del usuario Serie CV-X".
*2 Se puede configurar un comn de salida para dispositivos de entrada NPN o PNP.

*3 Los modelos que estén equipados con un puerto Ethernet en la unidad de CPU, soportan una conexion directa con el puerto Ethernet.

*4 Se pueden conectar hasta 8 unidades de expansion de control de luz (max. dos unidades CA-DC50E/DCBOE entre las 8).



Modelo de controlador*!

CV-X350

CV-X320

CV-X300

Entrada de camara

Dos cdmaras a color/monocrométicas

Se pueden conectar hasta 4 entradas, conectando 1 unidad opcional de entrada de camara de area CA-E100

Entrada de activacion

Se puede seleccionar captura simultdnea o individual con hasta 4 cdmaras
(hasta 2 cdmaras para la captura simultanea, si no estd conectada una CA-E100)

Se puede seleccionar captura simultdnea o individual
con hasta 2 camaras

Céamaras soportadas / Niimero de pixeles

Con CA-035C/HS035C/H035C/035M/HS035M/HO35M conectado:
 Modo de 0.31 megapixeles: 640 (H) x 480 (V), aprox. 0.31 megapixeles
 Modo de 0.24 megapixeles: 512 (H) x 480 (V), aprox. 0.24 megapixeles
Con CA-HO48CX/H048MX conectado:

 Modo de 0.47 megapixeles: 784 (H) x 596 (V), aprox. 0.47 megapixeles
 Modo de 0.31 megapixeles: 640 (H) x 480 (V), aprox. 0.31 megapixeles
 Modo de 0.24 megapixeles: 512 (H) x 480 (V), aprox. 0.24 megapixeles
Con CA-200C/HS200C/H200C/200M/

HS200M/H200M conectado:

 Modo de 2 megapixeles: 1600 (H) x 1200 (V), aprox. 1.92 megapixeles
 Modo de 1 megapixel: 1024 (H) x 960 (V), aprox. 0.98 megapixeles
Con CA-H200CX/H200MX conectado:

 Modo de 2 megapixeles: 1600 (H) x 1200 (V), aprox. 1.92 megapixeles
Con CA-H500C/H500M conectado:

 Modo de 5 megapixeles: 2432 (H) x 2050 (V), aprox. 4.99 megapixeles
Con CA-H500CX/H500MX conectado:

 Modo de 5 megapixeles: 2432 (H) x 2040 (V), aprox. 4.96 megapixeles
 Modo de 2 megapixeles: 1600 (H) x 1200 (V), aprox. 1.92 megapixeles

Con CA-035C/HS035C/H035C/035M/

HS035M/H035M conectado:

* Modo de 0.31 megapixeles: 640 (H) x 480 (V), aprox. 0.31 megapixeles
* Modo de 0.24 megapixeles: 512 (H) x 480 (V), aprox. 0.24 megapixeles
Con CA-HO48CX/HO48MX conectado:

 Modo de 0.47 megapixeles: 784 (H) x 596 (V), aprox. 0.47 megapixeles
 Modo de 0.31 megapixeles: 640 (H) x 480 (V), aprox. 0.31 megapixeles
 Modo de 0.24 megapixeles: 512 (H) x 480 (V), aprox. 0.24 megapixeles
Con CA-200C/HS200C/H200C/200M/

HS200M/H200M conectado:

 Modo de 2 megapixeles: 1600 (H) x 1200 (V), aprox. 1.92 megapixeles
© Modo de 1 megapixel: 1024 (H) x 960 (V), aprox. 0.98 megapixeles
Con CA-H200CX/H200MX conectado:

* Modo de 2 megapixeles: 1600 (H) x 1200 (V), aprox. 1.92 megapixeles

Con CA-035C/HS035C/H035C/035M/
HS035M/H035M conectado:
* Modo de 0.31 megapixeles:

640 (H) x 480 (V), aprox. 0.31 megapixeles
© Modo de 0.24 megapixeles:

512 (H) x 480 (V), aprox. 0.24 megapixeles
Con CA-H048CX/H048MX conectado:
© Modo de 0.47 megapixeles:

784 (H) x 596 (V), aprox. 0.47 megapixeles
* Modo de 0.31 megapixeles:

640 (H) x 480 (V), aprox. 0.31 megapixeles
* Modo de 0.24 megapixeles:

512 (H) x 480 (V), aprox. 0.24 megapixeles

Procesador de imagenes principal

DSP

Programas de inspeccion

Hasta 1000 configuraciones (segn la capacidad de la tarjeta SD y el contenido de la configuracion) para la tarjeta SD 1y SD 2 individualmente; y es posible un cambio externo

Cantidad de iméagenes de referencia

Cada configuracion soporta 900 imagenes por cdmara (segun la capacidad de la tarjeta SD),
funciones de compresion y almacenamiento, y registro de imégenes de referencia con ajuste de alineacion

Tarjeta de memoria

© Ranura para tarjeta SD x 2

 Soporta OP-87133 (512 MB: equipo estandar en la ranura SD1 para CV-X320/X300),
CA-SD1G (1 GB: equipo estandar en la ranura SD1 para CV-X350), CA-SD4G (4 GB), CA-SD16G (16 GB)

Namero de herramientas configurables

Hasta 100 para cada cémara

Puede almacenar las cantidades de imégenes listadas a continuacién, como un archivo en la memoria de imagenes de la unidad principal
Soporta tres condiciones de archivo: automatico, Gltimo y estado total NG
Soporta seleccion de distribucion de memoria
 iéx. 1024 imégenes (cmara monocromatica, 0.24 megapixeles)
 éx. 1024 imégenes (cdmara monocromatica, 0.31 megapixeles)
 éx. 1024 imégenes (cdmara monocromatica, 0.47 megapixeles) © Méx. 1024 imégenes (cdmara monocromatica, 0.24 megapixeles)
o Méx. 764 imAgenes (c&mara monocromatica, 1 megapivel) o Max. 1024 imagenes (cAmara monocromética, 0.31 megapixeles) © Max. 512 imagenes i
* \Max. 386 imégenes (cdmara monocromética, 2 megapixeles)  Méx. 766 imégenes (cdmara monocromatica, 0.47 megapixeles) (camara m.onlocromatma‘ 0.24 megapixeles)
. o Méx. 142 imdgenes (cdmara monocromética, 5 megapixeles: CA-H500M) |  Méx. 359 imégenes (cdmara monocromatica, 1 megapixel) * xg;;g%&?&gﬁéﬂca 0.31 megapiveles)
2:)0';?"/(;0” A€ | o Max 143 imégenes (camara monocromatica, 5 megapixeles: CA-HS00MX) | » M. 179 imégenes (cAmara monocromatica, 2 megapicels) « Wi, 265 imégenes '
(automético) | * Méx. 1024 imdgenes (cdmara a color, 0.24 megapixeles) © Max. 1024 imégenes (cAmara a color, 0.24 megapixeles) (cAmara monocromética, 0.47 megapixeles)
© Max. 1024 imdgenes (cdmara a color, 0.31 megapiveles) © Max. 1024 imdgenes (cdmara a color, 0.31 megapiveles) o Max. 487 imagenes (c4mara a color, 0.24 megapixeles)
* Max. 1024 imdgenes (cdmara a color, 0.47 megapixeles) © Max. 740 imdgenes (cdmara a color, 047 megapixeles) o Max. 386 imagenes (c4mara a color, 0.31 megapixeles)
* Méx. 741 imégenes (cdmara a color, 1 megapixel) © Max. 342 imdgenes (cdmaraa color, 1 megapixel) o Max. 248 imagenes (cmara a color, 0.47 megapixeles)
© Méx. 370 imagenes (camara a color, 2 megapixeles) © Max. 164 imagenes (cdmara a color, 2 megapixeles)
o \Max. 128 imégenes (cdmara a color, 5 megapixeles: CA-H500C)
Ajuste de la o Méx. 129 imégenes (c4mara a color, 5 megapixeles: CA-H500CX)
;T;%Sgda  Méx. 1024 imégenes (camara monocromética, 0.24 megapixeles)
 éx. 1024 imégenes (cdmara monocromatica, 0.31 megapixeles)
Utilerias o \Max. 1024 im4genes (cdmara monocromética, 0.47 megapixeles) © Méx. 1024 imégenes (c4mara monocromética, 0.24 megapixeles) ) )
© Max. 1024 imagenes (cdmara monocromética, 1 megapixel) o Max. 1024 imagenes (c&mara monocromética, 0.31 megapixeles) © Max. 1014 imagenes i
 Méx. 762 imagenes (cdmara monocromética, 2 megapixeles) © Méx. 1024 imégenes (camara a color, 0.47 megapixeles) (Ca,mam m_on,ocmma’ 024 megapixeles)
Condicion de |  Max. 274 imégenes (c4mara monocromética, 5 megapixeles: CA-H500M) | e Méx. 708 imégenes (c4mara monacromatica, 1 megapivel) ¢ M:;;g%g:}%%ﬁgemsanca 0.31 megapixees)
?ur‘l:t?rlr\:g o \Max. 276 imdgenes (camara monocromética, 5 megapixeles: CA-HS00MX) | e Méx. 348 imdgenes (c4mara monocromética, 2 megapixeles) « Max, 520 imégenes -1 megap
estado total de | * Max. 1024 imdgenes (camara a color, 0.24 megapixeles) © Max. 1024 imdgenes (cmara a color, 0.24 megapixeles) (cémara monacromatica, 0.47 megapixeles)
NG) * Max. 1024 imdgenes (camara a color, 0.31 megapixeles) © Méx. 1024 imégenes (c4mara a color, 0.31 megapixeles) o Méx. 963 imagenes (cdmara a color, 0.24 megapixeles)
 Méx. 1024 imégenes (cdmara a color, 0.47 megapixeles) © Méx. 1024 imégenes (cdmara a color, 0.47 megapixeles) o Méx. 762 imagenes (cdmara a color, 0.31 megapixeles)
o Viéx. 1024 imégenes (cdmara a color, 1 megapixel) © Méx. 673 imdgenes (cdmara a color, 1 megapixel) o Méx. 485 imAgenes (cdmara a color, 0.47 megapixeles)
 Méx. 729 imdgenes (cdmara a color, 2 megapixeles) © Méx. 318 imdgenes (cdmara a color, 2 megapixeles)
o Véx. 246 imagenes (camara a color, 5 megapixeles: CA-H500C)
o Méx. 247 imégenes (cdmara a color, 5 megapixeles: CA-H500CX)
 Soporta la salida de cada imagen archivada en tarjetas SD, programa de PC, servidor FTP y USB HDD
* Soporta la salida a carpetas para cada cdmara
* Para la salida de la imagen, se puede seleccionar entre tres opciones: siempre, s6lo imagenes NG segtn juicio CAM o sélo estado total de NG
 Soporta configuracion preferida de salida de imagen
g:ﬂ:;dad de Méx. 20000 piezas de datos por elemento, max. 128 elementos (soporta almacenamiento en lote a tarjeta SD)
Estadisticas sls(izlﬂj?snttgis Valor méx., valor min., valor promedio, desviacién (3), recuento de OK/NG en estado total, tasa de rendimiento, indice de capacidad de proceso (Cpk, Cpu, Cpl)
Tipo Lista de medicion, gréfico de tendencia, histograma, monitor de proceso
. Funcion de almacenamiento en |  Soporta valores de medicidn, resultados de valoracion, imagenes de medicion (se pueden comprimir), imagenes archivadas (se pueden comprimir), imgenes capturadas, datos estadisticos,
Funcﬁnes de tarjeta SD registros de comunicacion RS-232C, contenidos de configuracion y almacenamiento directo, durante las operaciones de inspeccion (sin incluir contenidos de configuracion)
SREI Men( contextual Funcion de captura de imégenes, funcién de cambio de cuenta de usuario, inicializacién, inicializacion de disparo, extraccion de tarjeta SD 2y disco duro USB

*1 La letra al final del nimero del modelo indica la diferencia de la funcion del software instalada. Para obtener més informacion, consulte el “Manual del usuario Serie CV-X".
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ESPECIFICACIONES (CONTROLADOR])

Modelo de controlador *! CV-X350 CV-X320 CV-X300
4 puntos (2 de los cuales soportan la asignacion de funciones
4 puntos (2 de los cuales soportan la asignacion de funciones especiales) especiales)
Entrada externa Valor nominal de entrada: 26.4 V méx., 3 mA min., se puede seleccionar entre captura simultanea o individual, Valor nominal de entrada: 26.4 V méx., 3 mA min.,
Entradade | ge activacion con hasta 4 camaras. s puede seleccionar entre captura simultanea o individual,
control con hasta 2 cdmaras.
Se pueden establecer retardos de disparo individuales (0 a 999 ms) para cada entrada de disparo.
Entrada de control 16 puntos (4 de los cuales soportan asignacién de funciones especiales) Valor nominal de entrada: 26.4 V méx., 2 mA min.
SR Salida comtin 27 puntos (11 de los cuales soportan asignacion de funciones especiales, incluye 4 salidas de alta velocidad), foto MOSFET*2, 50 mA méx. (30 V max.)
alida de -
control gﬁ)lgj; de estado 1 punto, foto MOSFET*2, 50 mA méx. (30 V méx.) Soporta el control de retencion de estado global, y salida de un solo disparo (1 a 9999 ms)
Salida de monitor Salida RGB analdgica XGA 1024 x 768 (color de 24 bits, 60 Hz)
Indicador de operacion Visualizacion de LED de ERROR, energia
RS-232C La salida de valor y la funcion de E/S de control pueden cambiarse a una interfaz de panel tactil Serie CA; soporta velocidades de transmision de hasta 230400 bps
(cuando esto se usa, no se puede usar PLC-Link con el puerto RS-232C).
 Puede emitir valores numéricos y efectuar entrada/salida de control, utilizando el puerto Ethernet o RS-232C.
(No se puede utilizar EtherNet/IP™ ni PROFINET con PLC-Link. Cuando se utiliza el puerto RS-232C,
no se puede utilizar comunicacién RS-232C no procesal junto con PLC-Link.)
PLC Link * Se soportan los siguientes PLCs a través de una unidad de enlace™*:
KEYENCE: Serie KV-8000/7000/5000/3000/1000/700, Serie KV Nano
Mitsubishi Electric: Serie MELSEC iQ-R/L/Q, Serie MELSEC A, (s6lo RS-232C), Serie MELSEC iQ-F, Serie MELSEC FX (s6lo RS-232C)
lifaim OMRON: SYSMAC Serie CJ2/CJ1/CS1/CP1, SYSMAC Serie C (RS-232C s6lo)
YASKAWA Electric Corporation: Serie MP2000, Serie MP900 (RS-232C sélo)
© Puede enviar valores numéricos y llevar a cabo el control de entradas/salidas
 Soporta la salida de los valores de medicidn y datos de imagen a una PC, carga/descarga de configuraciones y Ia funcién de escritorio remoto a través del software gratuito para PC
Ethernet  Soporta funciones de servidor FTP y cliente FTP
 Funcién de servidor VNC (para clientes que no sean de PC, slo soporta la visualizacién de pantalla del monitor)
 Soporta la funcién de BOOTP
© 1000BASE-T/100BASE-TX/10BASE-T
UsB o Soporta la salida de los valores de medicion y datos de imagen a una PC, carga/descarga de configuraciones y la funcién de escritorio remoto a través del software gratuito para PC
o Dedicado a USB 2.0
* Entrada/salida de valor numérico y control utilizando el puerto Ethernet habilitado (no se puede utilizar en conjuncién con PLC-Link/PROFINET)
EtherNet/IP™  a comunicacin ciclica (implicita) (méx. 1436 bytes) es posible. La comunicacién de mensajes es posible.
* Conexiones maximas: 32 @ Cumple con la prueba de conformidad Version. CT15.
* La entrada/salida del valor numérico y control, utilizando el puerto Ethernet habilitado (no se puede utilizar junto con PLC-link/EtherNet/IP™).
PROFINET  Soporta comunicacion ciclica (méx. 1408 bytes) y comunicacion de mensajes de datos de registro.
© Cumple con la Conformidad de Clase A.
SNTP La fecha y hora de la unidad se corrigen automaticamente cuando ésta se conecta a un servidor SNTP
Raton Posibilidad de controlar varios mends, via un raton opcional dedicado (OP-87506: incluido con el controlador)
Panel tactil La configuracién se puede operar desde un panel téctil Serie CA utilizando el puerto RS-232C
(Cuando esta en uso, no se pueden usar ni comunicacion RS-232C no-procedural ni PLC-Link)
Disco duro USB Mediante la conexion de una unidad de disco duro (max. 2 TB) al puerto USB dedicado (compatible con USB 3.0, alimentado por bus, salida nominal de 900 mA),
se pueden emitir las imégenes y otros datos

Control de iluminacién

Mediante la conexion de la unidad de expansidn de iluminacion opcional CA-DC40E/DC50E, la iluminacién y el control de la intensidad de la iluminacion LED son posibles.**

Idioma

Conmutable entre inglés, chino simplificado, chino tradicional, coreano, tailandés, aleman, francés, italiano, espafiol (México), indonesio,
portugués (Brasil), vietnamita, checo, hiingaro, polaco y japonés

Ventilador de enfriamiento

Valor Voltaje

24VCD £10%

nominal Consumo de corriente

38A \ 244

Temperatura ambiente de
Resistencia | funcionamiento

0a45°C 32 a 113°F (montaje en riel DIN) /0 a 40°C 32 a 104°F (montaje parte inferior)

ambiental | Hymedad ambiente de
funcionamiento

35a85% de HR (sin condensacion)

Peso

Aprox. 1600 g

*1 La letra al final del nimero del modelo indica la diferencia de la funcion del software instalada. Para obtener més informacion, consulte el “Manual del usuario Serie CV-X".
*2 Se puede configurar un comun de salida para dispositivos de entrada NPN o PNP.

*3 Los modelos que estén equipados con un puerto Ethernet en la unidad de CPU, soportan una conexion directa con el puerto Ethernet.

*4 Se pueden conectar hasta 8 unidades de expansidn de control de luz (méx. dos unidades CA-DC50E entre las 8).



ESPECIFICACIONES [CAMARA)

1 Camara (CA-HF6400M/CA-HF6400C)

Modelo CA-HF6400C CA-HF6400M

’ Lectura de CMOS a color, Lectura de CMOS monocromatica,
EETEID e (D IR de alta velocidad de 88x utilizando pixeles cuadrados de alta velocidad de 90x utilizando pixeles cuadrados
Tamario de celda individual 2.5pmx 2.5 um 0.10 Mil x 0.10 Mil

Tamafio de la imagen

Equivalente a 2" (232 mm 1.26")*!

Conteo de pixeles validos

Modo de 64 megapixeles: 8192 (H) x 7808 (V), Modo de 41 megapixeles: 7168 (H) x 5768 (V), Modo de 21 megapixeles: 5104 (H) x 4092 (V)

Sistema de barrido*?

Progresivo
Modo de 64 megapixeles: 59.2 ms (4 canales), 117.2 ms (2 canales), 244.1 ms (1 canal)
Modo de 41 megapixeles: 40.4 ms (4 canales), 74.7 ms (2 canales), 160.0 ms (1 canal)
Modo de 21 megapixeles: 28.9 ms (4 canales), 39.2 ms (2 canales), 83.3 ms (1 canal)

Progresivo
Modo de 64 megapixeles: 57.6 ms (4 canales), 114.1 ms (2 canales), 238.5 ms (1 canal)
Modo de 41 megapixeles: 40.4 ms (4 canales), 74.6 ms (2 canales), 156.8 ms (1 canal)
Modo de 21 megapixeles: 28.9 ms (4 canales), 39.2 ms (2 canales), 83.2 ms (1 canal)

Frecuencia de transferencia de pixeles

1085 MHz

1110 MHz

Sistema de transferencia Transferencia serial digital

Se puede ajustar de 0.05 a 9000 ms, especificando las siguientes entradas numéricas:
1/15,1/30, 1/60, 1/120, 1/240, 1/500, 1/1000, 1/2000, 1/5000, 1/10000, 1/20000

Montaje especial (M40 P0.75)*

Obturador electrénico

Montura del lente

Resistencia Temperatura ambiente de funcionamiento 0a+40°C 32 a 104°F
ambiental Humedad ambiente de funcionamiento 35a85% de HR
Peso Aprox. 350 g (sin incluir lente)

*1 Equivalente a 4/3" (#23 mm) en el modo de 41 megapixeles, y a 1" (16 mm) en el modo de 21 megapixeles. *2 El tiempo de transferencia varia en funcion de la configuracion del canal.
*3 Se pueden usar lentes con montura C sustituyendo la montura del lente en la cdmara por un adaptador de montura C (OP-88578; se vende por separado). Tenga en cuenta que el modo de 64 megapixeles no es compatible.

1 Céamara (CA-HF2100M/CA-HF2100C)

LumiTrax™

Modelo CA-HF2100C

Lectura de CMOS a color,
de alta velocidad de 85x utilizando pixeles cuadrados

CA-HF2100M

Lectura de CMOS monocromética,
de alta velocidad de 85x utilizando pixeles cuadrados

Elemento receptor de imagen

Tamario de celda individual
Tamafio de la imagen
Conteo de pixeles vélidos

2.5pmx 2.5 pum 0.10 Mil x 0.10 Mil
Equivalente a 1" (916 mm 00.63")*'
Modo de 21 megapixeles: 5104 (H) x 4092 (V), Modo de 5 megapixeles: 2432 (H) x 2050 (V)
Progresivo Progresivo
Modo de 21 megapixeles: 20.2 ms (4 canales), 39.4 ms (2 canales), 83.2 ms (1 canal) | Modo de 21 megapixeles: 20.2 ms (4 canales), 39.3 ms (2 canales), 83.2 ms (1 canal)
Modo de 5 megapixeles: 10.8 ms (2 canales), 23.6 ms (1 canal) Modo de 5 megapixeles: 10.8 ms (2 canales), 23.5 ms (1 canal)

1038 MHz 1037 MHz

Sistema de barrido*?

Frecuencia de transferencia de pixeles
Sistema de transferencia

Transferencia serial digital

Se puede ajustar de 0.05 a 9000 ms, especificando las siguientes entradas numéricas:
1/15,1/30, 1/60, 1/120, 1/240, 1/500, 1/1000, 1/2000, 1/5000, 1/10000, 1/20000

Obturador electrénico

Montura del lente Montura C
Resistencia Temperatura ambiente de funcionamiento 0a+40°C 32 a 104°F
ambiental Humedad ambiente de funcionamiento 35a 85% de HR

Peso Aprox. 380 g (sin incluir lente)

*1 Equivalente a 1/2" (28 mm) en el modo de 5 megapixeles. *2 El tiempo de transferencia varfa en funcién de la configuracion del canal.

1 Camara (CA-H500CX/H500MX) l LumiTrax™ / Multiespectro / Proyeccion de patrones

Modelo
Elemento receptor de imagen
Tamafio de celda individual

CA-H500CX CA-H500MX
Lectura de CMOS a color, de alta velocidad 11x/16x utilizando pixeles cuadrados Lectura de CMOS monocromética, de alta velocidad de 11x/16x utilizando pixeles cuadrados
3.45 pm x 3.45 pm 0.14 Mil < 0.14 Mil

Tamafio de la imagen Equivalente a 2/3"
Conteo de pixeles vélidos Modo de 5 megapixeles: 2432 (H) x 2040 (V), Modo de 2 megapixeles: 1600 (H) x 1200 (V)
Progresivo

Sistema de barrido Modo de 5 megapixeles: (cdmara a color) 29.2 ms \ Modo de 5 megapixeles: (cdmara monocromatica) 27.7 ms
Modo de 2 megapixeles: 11.7 ms
195 MHz
Transferencia serial digital

Se puede establecer de 0.017 a 100 ms, especificando las siguientes entradas numéricas:
1/15, 1/30, 1/60, 1/120, 1/240, 1/500, 1/1000, 1/2000, 1/5000, 1/10000, 1/20000, 1/50000

Frecuencia de transferencia de pixeles
Sistema de transferencia

Obturador electrénico

Montura del lente Montura C
Resistencia Temperatura ambiente de funcionamiento 0a+40°C 322 104°F
ambiental Humedad ambiente de funcionamiento 35 a 85% de HR

Peso Aprox. 280 g (sin incluir lente)

1 Camara (CA-H200CX/H200MX) [ LumiTrax™ / Multiespectro / Proyeccion de patrones

Modelo
Elemento receptor de imagen
Tamario de celda individual

CA-H200CX CA-H200MX
Lectura de CMOS a color, de alta velocidad 11x/16x utilizando pixeles cuadrados Lectura de CMOS monocromética, de alta velocidad de 11x/16x utilizando pixeles cuadrados
3.45 um x 3.45 um 0.14 Mil > 0.14 Mil

Tamafio de la imagen Equivalente a 1/2"

Conteo de pixeles vélidos 1600 (H) x 1200 (V)
Sistema de barrido Progresivo 11.7 ms
Frecuencia de transferencia de pixeles 195 MHz

Sistema de transferencia Transferencia serial digital

Se puede establecer de 0.017 a 100 ms, especificando las siguientes entradas numéricas:
1/15,1/30, 1/60, 1/120, 1/240, 1/500, 1/1000, 1/2000, 1/5000, 1/10000, 1/20000, 1/50000

Obturador electrénico

Montura del lente Montura C
Resistencia Temperatura ambiente de funcionamiento 0a+40°C 32 a 104°F
ambiental Humedad ambiente de funcionamiento 35a85% de HR

Peso Aprox. 280 g (sin incluir lente)
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ESPECIFICACIONES [CAMARA)

1 Camara (CA-H048CX/H048MX)

LumiTrax™ / Multiespectro / Proyeccion de patrones

Modelo

CA-H048CX CA-H048MX

Elemento receptor de imagen

Lectura de CMOS a color, de alta velocidad 11x/16x utilizando pixeles cuadrados Lectura de CMOS monocromética, de alta velocidad de 11x/16x utilizando pixeles cuadrados

Tamafio de celda individual

4.8 um x 4.8 pm 0.19 Mil = 0.19 Mil

Tamaio de la imagen

Equivalente a 1/3"

Conteo de pixeles validos

Modo de 0.47 megapixeles: 784 (H) x 596 (V), Modo de 0.31 megapixeles: 640 (H) x 480 (V), Modo de 0.24 megapixeles: 512 (H) x 480 (V)

) . Progresivo
s galdellaro Modo de 0.47 megapixeles: 2.9 ms, Modo de 0.31 megapixeles: 2.0 ms, Modo de 0.24 megapixeles: 1.7 ms
Frecuencia de transferencia de pixeles 195 MHz

Sistema de transferencia

Transferencia serial digital

Obturador electrénico

Se puede establecer de 0.022 a 1000 ms, especificando las siguientes entradas numéricas:
1/15,1/30, 1/60, 1/120, 1/240, 1/500, 1/1000, 1/2000, 1/5000, 1/10000, 1/20000

Montura del lente Montura C
Resistencia Temperatura ambiente de funcionamiento 0a+40°C 32 a 104°F
ambiental Humedad ambiente de funcionamiento 35a85% de HR

Peso Aprox. 190 g (sin incluir lente)

1 Camara (CA-H500C/CA-H500M)

Modelo

CA-H500C CA-H500M

Elemento receptor de imagen

Lectura de CMOS a color, de alta velocidad 11x/16x utilizando pixeles cuadrados Lectura de CMOS monocromético, de alta velocidad 11x/16x utilizando pixeles cuadrados

Tamario de celda individual

3.45 pm x 3.45 pm 0.14 Mil < 0.14 Mil

Tamafio de la imagen

Equivalente a 2/3"

Conteo de pixeles vélidos

4.99 megapixeles, 2432 (H) x 2050 (V)

Sistema de barrido

Progresivo
61.2 ms*' /28.4 ms*?

Frecuencia de transferencia de pixeles

A velocidad de transferencia 11x: 132 MHz (66 MHz x2) *', a velocidad de transferencia 16x: 198 MHz *2

Sistema de transferencia

Transferencia serial digital

Obturador electrénico

Se puede establecer de 0.05 a 9000 ms especificando los siguientes datos numéricos:
1/15, 1/30, 1/60, 1/120, 1/240, 1/500, 1/1000, 1/2000, 1/5000, 1/10000, 1/20000

Montura del lente Montura C
Grado de proteccion IP64*3
X . Temperatura ambiente de funcionamiento 0a+50°C 32a122°F
Resistencia
ambiental . . )
Humedad ambiente de funcionamiento 352a85% de HR
Peso Aprox. 75 g (sin incluir lente)

*1 Ajuste de velocidad de transferencia: estandar (11x) *2 Ajuste de velocidad de transferencia: rapida (16x) *3 En el producto se deben usar lentes con clasificacion IP64 y un cable resistente al medio ambiente, especificados por KEYENCE.

1 Camara (CA-H200C/CA-H200M)

Modelo

CA-H200C CA-H200M

Elemento receptor de imagen

Lectura de CMOS a color, de alta velocidad 7x/16x utilizando pixeles cuadrados Lectura de CMOS monocromatico, alta velocidad 7x/16x utilizando pixeles cuadrados

Tamafio de celda individual

4.5 um > 4.5 pm 0.18 Mil > 0.18 Mil

Tamafio de la imagen

Equivalente a 1/1.8"

Conteo de pixeles validos

Modo de 2 megapixeles: 1600 (H) x 1200 (V), Modo de 1 megapixel: 1024 (H) x 960 (V)

Sistema de barrido

Progresivo
Modo de 2 megapixeles: 28.9 ms*"/11.8 ms*2, Modo de 1 megapixel: 23.5 ms*' /9.6 ms*?

Frecuencia de transferencia de pixeles

A velocidad de transferencia 7x: 86 MHz (43 MHz x2) *', a velocidad de transferencia 16x: 198 MHz **

Sistema de transferencia

Transferencia serial digital

Obturador electrénico

Se puede establecer de 0.05 a 9000 ms especificando los siguientes datos numéricos:
1/15,1/30, 1/60, 1/120, 1/240, 1/500, 1/1000, 1/2000, 1/5000, 1/10000, 1/20000

Montura del lente Montura C

Grado de proteccion 1P64*3
Resistencia Temperatura ambiente de funcionamiento 0a+45°C 322 113°F
ambiental Humedad ambiente de funcionamiento 35a85% de HR

Peso Aprox. 75 g (sin incluir lente)

*1 Ajuste de velocidad de transferencia: estédndar (7x) *2 Ajuste de velocidad

1 Camara (CA-200C/CA-200M)

de transferencia: rapida (16x) *3 En el producto se deben usar lentes con clasificacion IP64 y un cable resistente al medio ambiente, especificados por KEYENCE

Modelo

CA-200C CA-200M

Elemento receptor de imagen

Lectura de CMOS a color, de alta velocidad utilizando pixeles cuadrados Lectura de CMOS monocromatico, de alta velocidad utilizando pixeles cuadrados

Tamario de celda individual

4.5 pm x 4.5 pm 0.18 Mil < 0.18 Mil

Tamafio de la imagen

Equivalente a 1/1.8"

Conteo de pixeles vélidos

Modo de 2 megapixeles: 1600 (H) x 1200 (V), Modo de 1 megapixel: 1024 (H) x 960 (V)

. . Progresivo
SIEE ¢ bt Modo de 2 megapixeles: 56.5 ms, Modo de 1 megapixel: 45.8 ms
Frecuencia de transferencia de pixeles 43 MHz

Sistema de transferencia

Transferencia serial digital

Obturador electrénico

Se puede establecer de 0.05 a 9000 ms especificando los siguientes datos numéricos:
1/15, 1/30, 1/60, 1/120, 1/240, 1/500, 1/1000, 1/2000, 1/5000, 1/10000, 1/20000

Montura del lente Montura C

Grado de proteccion IP64*!
Resistencia Temperatura ambiente de funcionamiento 0a+45°C 32a 113°F
ambiental Humedad ambiente de funcionamiento 35 a 85% de HR

Peso Aprox. 75 g (sin incluir lente)

*1 Se debe usar un lente con clasificacién IP64 y un cable resistente al medio ambiente, especificados por KEYENCE en el producto.



1 Camara (CA-HS200C/CA-HS200M)

Modelo

CA-HS200C CA-HS200M

Elemento receptor de imagen

Lectura de CMOS a color, de alta velocidad 7x/16x utilizando pixeles cuadrados Lectura de CMOS monocromético, de alta velocidad 7x/16x utilizando pixeles cuadrados

Tamario de celda individual

3.45 ym > 3.45 pm 0.14 Mil  0.14 Mil

Tamafio de la imagen Equivalente a 1/2"
Conteo de pixeles vélidos Modo de 2 megapixeles: 1600 (H) x 1200 (V), Modo de 1 megapixel: 1024 (H) x 960 (V)
Progresivo

Sistema de barrido

Modo de 2 megapixeles: 28.4 ms*'/ 14.2 ms*?, Modo de 1 megapixel: 22.9 ms*' / 11.5 ms*?

Frecuencia de transferencia de pixeles

A velocidad de transferencia 7x: 86 MHz (43 MHz x2) *', a velocidad de transferencia 16x: 198 MHz *?

Sistema de transferencia

Transferencia serial digital

Obturador electrénico

Se puede establecer de 0.05 a 9000 ms especificando los siguientes datos numéricos:
1/15,1/30, 1/60, 1/120, 1/240, 1/500, 1/1000, 1/2000, 1/5000, 1/10000, 1/20000

Montura del lente

Montura especial (M15.5 P0.5 macho)

Resistencia Temperatura ambiente de funcionamiento 0a+45°C 32a 113°F
ambiental Humedad ambiente de funcionamiento 35285% de HR
Peso Aprox. 45 g (sin incluir lente)

*1 Ajuste de velocidad de transferencia: estandar (7x) *2 Ajuste de velocidad

1 Camara (CA-H035C/CA-HO35M)

de transferencia: rapida (16x)

Modelo

CA-H035C CA-H035M

Elemento receptor de imagen

Lectura de CMOS a color, de alta velocidad 7x/16x utilizando pixeles cuadrados Lectura de CMOS monocromatico, alta velocidad 7x/16x utilizando pixeles cuadrados

Tamario de celda individual

6.9 umx 6.9 pm 0.27 Mil < 0.27 Mil

Tamafio de la imagen Equivalente a 1/3"
Conteo de pixeles vélidos Modo de 0.31 megapixeles: 640 (H) x 480 (V), Modo de 0.24 megapixeles: 512 (H) x 480 (V)
Progresivo

Sistema de barrido

48ms*' /29 ms*

Frecuencia de transferencia de pixeles

A velocidad de transferencia 7x: 86 MHz (43 MHz x2) *', a velocidad de transferencia 16x: 198 MHz *2

Sistema de transferencia

Transferencia serial digital

Obturador electrénico

Se puede establecer de 0.05 a 9000 ms especificando los siguientes datos numéricos:
1/15,1/30, 1/60, 1/120, 1/240, 1/500, 1/1000, 1/2000, 1/5000, 1/10000, 1/20000

Montura del lente Montura C

Grado de proteccion 1P64*3
Resistencia Temperatura ambiente de funcionamiento 0a+50°C 322 122°F
ambiental Humedad ambiente de funcionamiento 352 85% de HR

Peso Aprox. 75 g (sin incluir lente)

*1 Ajuste de velocidad de transferencia: estandar (7<) *2 Ajuste de velocidad

1 Camara (CA-035C/CA-035M)

de transferencia: rapida (16x) *3 Se debe usar un lente con clasificacion IP64 y un cable resistente al medio ambiente, especificados por KEYENCE en el producto.

Modelo

CA-035C CA-035M

Elemento receptor de imagen

Lectura de CMOS a color, de alta velocidad utilizando pixeles cuadrados Lectura de CMOS monocromatico, de alta velocidad utilizando pixeles cuadrados

Tamario de celda individual

6.9 pm x 6.9 um 0.27 Mil x 0.27 Mil

Tamafio de la imagen Equivalente a 1/3"

Conteo de pixeles validos Modo de 0.31 megapixeles: 640 (H) = 480 (V), Modo de 0.24 megapixeles: 512 (H) x 480 (V)
) . Progresivo

Sistema de barrido 165ms

Frecuencia de transferencia de pixeles 25 MHz

Sistema de transferencia

Transferencia serial digital

Obturador electrénico

Se puede establecer de 0.05 a 9000 ms especificando los siguientes datos numéricos:
1/15,1/30, 1/60, 1/120, 1/240, 1/500, 1/1000, 1/2000, 1/5000, 1/10000, 1/20000

Montura del lente Montura C

Grado de proteccién P64
Resistencia Temperatura ambiente de funcionamiento 0a+50°C 32a 122°F
ambiental Humedad ambiente de funcionamiento 35a85% de HR

Peso Aprox. 75 g (sin incluir lente)

*1 Se debe usar un lente con clasificacion IP64 y un cable resistente al medio

1 Camara (CA-HS035C/CA-HS035M)

ambiente, especificados por KEYENCE en el producto

\ Unidad de cdmara

CA-HS035CH CA-HS035MH

Modelo | Unidad de amplificador

CA-HS035CU CA-HS035MU

Elemento receptor de imagen

Lectura de CMOS a color, de alta velocidad 7x utilizando pixeles cuadrados Lectura de CMOS monocromatica, de alta velocidad de 7x utilizando pixeles cuadrados

Tamario de celda individual

74umx 7.4 pm 0.29 Mil < 0.29 Mil

Tamafio de la imagen Equivalente a 1/3"

Conteo de pixeles vélidos Modo de 0.31 megapixeles: 640 (H) x 480 (V), Modo de 0.24 megapixeles: 512 (H) x 480 (V)
. . Progresivo

Sistema de barrido 4.5ms

Frecuencia de transferencia de pixeles 86 MHz (43 MHz x2)

Sistema de transferencia

Transferencia serial digital

Obturador electrénico

Se puede establecer de 0.05 a 100 ms especificando los siguientes datos numéricos:
1/15,1/30, 1/60, 1/120, 1/240, 1/500, 1/1000, 1/2000, 1/5000, 1/10000, 1/20000

Montura del lente

Montura especial (M10.5 P0.5 macho)

Resistencia Temperatura ambiente de funcionamiento 0a+40°C 32a 104°F

ambiental Humedad ambiente de funcionamiento 35285% de HR

e Unidad de cdmara Aprox. 135 g (cable incluido, lente no incluido)
Unidad de amplificador Aprox. 60 g (sin incluir lente)
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DIMENSIONES

Controlador CV-X400/CV-X420/CV-X450
CV-X300/CV-X320/CV-X350

122 4.80"
—— 184

Posicion de montaje
sobre riel DIN

Con unidad de entrada de camara de area CA-E100

y unidad de expansion de control de iluminacién CA-DC40E conectadas

185.8 7.31"
1818 71
149.9 590" ——

.

Unidad de expansion de control de iluminacién CA-DC40E

124 319
0 4‘1;9‘ 1.26"
9
2 o Posicién de montaje
‘r/::u sobre riel DIN
=] i
168.!
6.61" H
E
6.0
0.24

Monitor de panel tactil LCD CA-MP120T

— 2474 9.74"—
(Area de despliegue
efectivo)
Tl ;

536 186 7.32"
i |(Area de despliegue
255 ! [ N
10.04" 01000.39"

\ =) 8.10.32"

15 0.59"~H— 28 1.10" 7

60.2

360 14.17"
Diagrama de montaje de panel

263 10.35" @
de soporte
de montaje)

g

| e ]
1575_|  156.5

L6 20" 6.16" =

| Posicisnasmomaie
Sobre riel DIN

124 319
0. Tlﬁ‘ 1.26"
4
168.0
6.61"
q
6.0
0.24"
752.95" 4x M4
Profundidad: 10 0.39" méx.
= 5 i ]

75
2.95"

i

Dimensiones del recorte
en el panel

344+ 13.54" 90

Unidad de expansion de control de iluminacion CA-DC50E

Controlador CV-X470/CV-X480/CV-X490

168

* Sélo la CV-X470x tiene conectores de
céamara en los mismos lugares que la
CV-X400x

o Posicion de montaje
sobre riel DIN

124.6
4.91"

M4 M4

Profundidad: 6 0.24'/ Profundidad: 6
0.24"

L@ 1125
- ol 040

0
]

Profundidad: 6
0.24"

0.48"

Con unidad de entrada de cdmara de area de alta resolucion CA-E200
y unidad de expansion de control de iluminacion CA-DC40E conectadas

409, 1416557
T \
0 0 o -
o Posicion de
5
| montaje
sobre riel DIN
L =il
B
=
=
=
: = D
E —T ]
@ 5L
S
0
S T
24 80.03.15"—+——124.64.91

Unidad de expansion de control de iluminacion CA-DC60E

124 319
0.49"1.26"
T
o ’ 4
Posicién de montaje & sl .
sobre riel DIN e Posicién de montaje
sobre riel DIN
1e80| [©
6.61
0
E
6.0
0.24
Profundidad: 6
| Je21087" 024
940 1241
3.66" 0.48
Monitor LCD CA-MP120
—247.4 974" —
(Area de despliegue 752.95" 4 x M4
efectivo) = Profundidad: 10 0.39" max.
| o 5 i 3
6.5 f iln
0.26 186 7.32" — 75
| (Area de despliegue O |l 2.95"
efectivo) kil N A
255
10.04" |
| =900 ig o ——F—— )
L150.59" 6 |~ IT
360 14.17"—— 024" T L 342 13.46"
Diagrama de montaje de panel 555219 Dimensiones del recorte

263 10.35"
(Dimensiones
de soporte
de montaje)
| e
11575 ] 1565_]
6.20" 6.16"

‘ CONTACTE SU OFICINA MAS CERCANA PARA SABER EL ESTADO DE LIBERACION DEL PRODUCTO‘

1
Soporte de montaje

; ‘Tornilo de montaje enel panel
N ‘
242
il 9.53"
o5 }
344 13.54"




Base de monitor OP-87262

1515

315
12.40" 1875

4x2R25 4x2R25 5
RO10 RO10" 32
85 |8 85
051 N\N=—=7 a3 foay NNAAP|  [33s
oo ol (s, | I o (Bl
9.84 250 :
\ 9.84" _D/
L—260 10.24"— 260 10.24"—

Ratén OP-87506

57.9
2.28"

n©
B

1860 +85 73.23" +3.35 113.7 4.48"

Soporte del ratén OP-87601

===
712.80"
1.6 95 180 7.09" 80.31"
0.0 T 037 c i
3
0.12" 160, 166
6.85" 6.30 6.54'
58 * Dimensiones (2/1)
2.28'
— J S - D
35 48 | 760.30" 13051" 76 I 4 x orificio ranurado 3.20.13"
0.14" 189 2.99" 18051 (Orificio de montaje) 22017

Unidad de control de la camara
CA-HS035CU/CA-HS035MU

orificio pasante
60.24"

11043 60.24" 1150.45"

Con el cable conectado
41161

(202 7.95")

Cable para camara

CA-CH3 (3 m 9.8") /ICA-CH5 (5 m 16.4") /ICA-CH10 (10 m 32.8")
Cable para camara de gran flexibilidad

CA-CH3R (3 m 9.8") /JCA-CH5R (5 m 16.4') /CA-CH10R (10 m 32.8") JCA-CH17R (17 m 55.8")

B—— oC E

oAl 3¢ F

Longitud del cable
Bm9.8,5m16.4,10m32.8", 17 m 55.8)

A B C D E F
CA-CHx 1250.49"| 43169" | 720.28" | 41 161" | 31 122" | 31.4 124"
CA-CHxR |14.00.55"| 54 2.13" | 76 0.30" | 41 161" | 31 122" | 31.4 124"

Unidad: mm pulgada

Fuente de alimentacioén dedicada de 24 VCD CA-U4

(0( 47)”) 7o Montaje delantero (utilizando OP-42174)
12 .
——120 —

[43.3 170
|35.9 141 o

2.36" ! ’ A5
CIRC| I 12.50.49 0.08"
] 4-05
15.50.61 "
D232 0020" | 122480 -
28110" | 59— (12)
(0.47")

Orificio de montaje
Tornillo M3 x 4,
Profundidad: 5 0.20" méx.

Fuente de alimentacién dedicada de 24 VCD CA-U5

(0.39") .
(10) 5.18
S 1315 —
= . |
° 124
: 35.9
10 488 389
0.39"
| 46.5
L 116.8 183"
L7051 06575 Lo65.78-L16.50.65"
278" .
g0 — 008 307" 215085
551" 78T
10,39
120
472
Orificio de montaje = i

Tornillo M3 x 4,
Profundidad: 5 0.20" max.

Unidad de ventilador CA-F100

Tornillo de cabeza ——108.2 —— 381.50

con hueco 4.26"

hexagonal M4
139.2 T
5.48"

Tornillo de cabeza
con hueco
hexagonal M4

85.
3.34"
14,
0.5 Tornillo de cabeza
Tornillo de cabeza con hueco
con hueco 143 . hexagonal M4
hexagonal M4 0.8gr 281"

(000000000000

Cable de camara resistente al medio ambiente
CA-CH3P (3 m 9.8') /CA-CH10P (10 m 32.8")

014055 076 0.5

Cable para camara con conector en L
CA-CH3L (3 m 9.8") /CA-CH5L (5 m 16.4') /CA-CH10L (10 m 32.8")

oD

—O—

Longitud del cable
(3m9.8,5m16.4',10 m 32.8)

Cable para camara con
conector en L
CA-CHxL

14 | 38 | 30 | 72 | 41 31 | 314
0.55"| 1.50" | 1.18" |0.28"| 1.61" | 1.22" | 1.24"
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DIMENSIONES

Camara CA-HF2100C/CA-HF2100M

501.97" F—60 2.36"—
40157
=5
7~ [ °
W <5
0\ R
NS/ < \
(%) 24094
11.50.45"
Profundidad: =559 220"
40.16" max, 16 x M3
Profundidad: 4 0.16" max.
H
]
33 f(
1307
e 1
240.94"
| 5045
=559 220"
Céamara CA-HF6400C/CA-HF6400M
—60 2.36"—
F‘f‘* €
€
11.50.45"
Profundidad: “L—559220—
40.16" max. 16 x M3
Profundidad: 4 0.16" max.
it
33
1.30
Lf\w 1
240.94"
| psoas

.92.20"—

Con la base de montaje puesta

1
230.971"
n

4 x M4
Profundidad: 5 0.20" max.
1/4-20UNC

1
230.91"
| ¢

Profundidad: 5 0.20" méx.
1/4-20UNC

315124
~-49.21.94"

(803.15"

Cémara CA-H500C/CA-H500M/CA-H200C/CA-H200M/CA-200C/CA-200M/CA-H035C/CA-HO35M/CA-035C/CA-035M

8-M30.12"
41 Profundidad: 4 0.16" max. |—411.61+
1617 —31
ikl [i2 ‘
B ?]1,4 1
] 8-M2.5 0.8
3.50.53"  Profundidad: 2 0.08" max.

24"

Con la base de montaje puesta

314

i3
403 — - H
40 55.9 2.20 o

[33.37] +50.20" 31
T
403 7=\ T & .
150" 3;3 WY 036 s DU

e PN 0742008 22087 \@7.2
L INS | ] 00.28
95 T

4 x M3/ 0.37"L—52 205"
Profundidad:
4 0.16" max.

16 x M3
Profundidad: 4 0.16" max.

2
0.98"
|

220.87"

—9.50.
52 2.05

Camara CA-H048CX/CA-H048MX

kas,d

Profundidad:

40.16" méx. 1.51"
16 x M3
Profundidad: 4 0.16" max.
—
190.75
]
9.50.37" 17 067"
384 ]
—1.51

Camara CA-HS035CH/CA-HS035MH

Con la base de montaje puesta

470 [ 46.8 184"
12047 Lasiag

12,5
0.49"
Distancia de disparo de CMOS |
En el aire 4 mm 0.16

|
— 6.250.25"
4-M1.6
Profundidad: 1.2 0.05

ax,
[ 545215
EE 125
\ 26 0.2" 0.49'

Longitud del cable: 2 m 6.6'

Montura especial
(M10.5 P=0.5 0.02")
790.31'T

1.65"
—41.9
50.20

L O
&

1/4-20UNC

Pr i 50.2" max.

Profundidad: 5 0.2" méx.

|-20.51.16]
— 33.4
131"

—— (85 3.35") —

Con la base de montaje puesta

2015 0.79" 12.25

HE=
o
|~ I
100.39
4 x M4
Profundidad: 5 0.20" méx.
1/4-20UNC

Profundidad: 6 0.24" méx.

g

EE="= = B IR Sis=—N
Il

10.4 0.41"+1
30 1.18"

k49,6 1.95"4 - (85)(3.35")

Con la base de montaje puesta

175 0.69 108,

lo ol
B _=

4 x M4

Profundidad: 5 0.20" max.

1/4-20UNC

Profundidad: 6 0.24" méx.

23.4EH T
0.92" | -1 N

10.6 0.42" [ 7
254, (
34.91.37"|1.00

85) (3.35")

Camara CA-HS200C/CA-HS200M

20
2350
0.93"
Distancia de disparo de EMOE
En el aire 6 mm
Profundidad: 4 0.16" max. Montura especial 4-M1.6
(M15.5P=0.50.02") Profundidad: 1.2 0.05" méx.
.
18 | 16B - —
071" —=r&
063" |_]
87034
257 1.01

Unidad: mm pulgada

Con la base de montaje puesta

2-M3
Profundidad:

3

-
ﬁ
115045
250.98"

(85 3.35")



GRAFICO DE CAMPO DE VISION

1 CA-HF6400C/CA-HF6400M
(cuando esta equipada la Serie CA-LHT)

o &%
Campo de visién Y (mm pulgada) op.«\'ow\'
1000
39.37"
00
x0.5
x0.75
x10 CA-LML0210
10
0.39"
0.04"
1
10 100 1000 10000
0.39" 3.94" 39.37" 393.70"

WD (mm pulgada)

1 CA-HF2100C/CA-HF2100M
(cuando esta equipada la Serie CA-LAE)

LG50
Gampo de vision Y (mm pulgada) S
1000 jatvalsitva

39.37"

100
3.94"

10
0.39"

0.04']

100 1000 10000
3.94" 39.37" 393.70"
WD (mm pulgada)

10
0.39"

1 CA-H500CX/CA-H500MX
(cuando esta equipada la Serie CA-LAR)

) SN
Ry
?gg:)po de vision Y (mm pulgada) CP'\,G‘?"\/ cy\« c,?’\é,?’\’

39.37"

100
3.94"

10
0.39"

0.04']

10 100
0.39"

1000 10000
39.37" 393.70"
WD (mm pulgada)

1 CA-H500C/CA-H500M
(cuando esta equipada la Serie CA-LAR)

RSN
V@‘&q \«Q:\ \«QSQ?)
C: de vision Y lgad: 9 9 94y
138:)’)0 e vision Y (mm pulgada) PR R PN
39.37"
100
3.94"
10
0.39"
0.04']
1
10 100 1000 10000
0.39 3.94" 39.37" 393.70"

WD (mm pulgada)

1 CA-H200CX/CA-H200MX
(cuando esta equipada la Serie CA-LAR)

Campo de visién Y (mm pulgada)
1000
39.37"

100
3.94"

10
0.39"

0.04']

10 100
0.39"

10000
39.37" 393.70"
WD (mm pulgada)

1 CA-H200CX/CA-H200MX
(cuando esta equipada la Serie CA-LA)

% 2 P S v’%ﬁ
Campo de visién Y (mm pulgada) PR Y e A
1000 CF P O 07O Oy
39.37"
100
3.94"
05
05
15 5)"55
10 “o
0.39"
0.04'
1
10 100 1000 10000
0.39" 3.94" 39.37' 393.70"

WD (mm pulgéda)

1 CA-200C/CA-200M/CA-H200C/CA-H200M
(cuando esté equipada la Serie CA-LA)

& b A NS 900D o
AT AT AT AN

Campo de vision Y (mm pulgada) [o s ataat s atdrs 8
1000
39.37"
100
3.94' 95
05
1 15
18111572
10 10
0.39"
0.04']
1
10 100 1000 10000
0.39" 3.94" 39.37" 393.70"

WD (mm pulgada)

1 CA-H048CX/CA-H048MX (784 x 596)
(cuando esta equipada la Serie CA-LA)

b oD A0 92,0
PP PR
MNP

RPN
bal

39.37"

100
3.94"

1000 10000
39.37" 393.70"
WD (mm pulgada)

Los valores numéricos de estos gréaficos son sélo valores de referencia.
Por lo que puede ser necesario realizar ajustes durante la instalacion.
El uso de anillos de aproximacion puede reducir la precisién de la imagen periférica.

1 CA-035C/CA-035M/CA-H035C/CA-HO35M
(cuando esta equipada la Serie CA-LA)

»

U] A0 92 of
?ggépo de vision Y (mm pulgada) Gv:\’zv;\y Gw\y Gw:,‘;"‘g
39.37" ¥
100
3.94"
05
05
q 1.5
10 (ENIT o7
0.39" 10
0.04'
1
10 100 1000 10000
0.39" 3.94" 39.37" 393.70"
WD (mm pulgada)
1 CA-035C/CA-035M/CA-H035C/CA-HO35M
(cuando esta equipada la Serie CV-L)
> 6 9
Campo de visién Y (mm pulgada) 0\\'\’ 04‘\’ 04’\’ o
1000 £
39.37" oV
100
3.94" 15
10
0.39"
0.04"
1
10 100 1000 10000
0.39 3.94 39.37" 393.70"
WD (mm pulgada)
1 CA-HS200C/CA-HS200M
(cuando esta equipada la Serie CA-LHS)
® N
c isi6 T
ampo de visién Y (mm pulgada) & ¥ X
1000 (O
39.37"
100
3.94" &
= 551
1.7
pE 15,
10 } 302,0//
0.39" 10 50127
701
ke
10 100 1000 10000
0.39" 3.94" 39.37" 393.70"
WD (mm pulgada)
1 CA-HS035C/CA-HS035M
(cuando esta equipada la Serie CA-LS)
o P o
?g(;gpo de vision Y (mm pulgada) ov:\’ow\’ ow\’
39.37"
100
3.94"
10
0.39"
0.04' B
1
10 100 1000 10000
0.39" 3.94" 39.37" X

393.70
WD (mm pulgada)
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UTIMOS CASOS DE APLCACION

Automaviles/Metales

Presencia/Ausencia
Inspeccidn de desecante en ECUs Inspeccion del conjunto de fusibles incorrecto

64 megapixeles T -_

Inspeccion de aprendizaje automatico ll
T o

Imagen OK

Deteccion de defectos

Inspeccion del aspecto de DPF

64/21 megapixeles -

f—

Imagen OK Imagen a través de lente

Imagen LumiTrax™

Inspeccion de dimensiones

Inspeccion de curvatura de terminales de conectores
Herramientas para conectores _' 64 megapixeles

Imagen OK - d ; | g Imagen OK

Imagen NG

FBY 2850
500 7705

Imagen OK

FBY 2850
500 8705

Imagen de tono invertido g Imagen NG

[ CONTACTE SU OFICINA MAS GERCANA PARA SABER EL ESTADO DE LIBERACIGN DEL PRODUCTO]




Componentes electrdnicos

Presencia/Ausencia Deteccion de defectos

Inspeccion de recubrimiento de marcos de conexion L Inspeccion de defectos en moldes de Cl/blisteres

lluminacion multi espectral L Imagen de forma

Imagen a través de lente

Imagen LumiTrax™

IDy OCR/OCV

Identificacion de caracteres en PCBs

64 megapixeles

Imagen OK

Alimentos/Medicina

Presencia/Ausencia Deteccion de defectos

Recuento de botellas de bebidas

Inspeccion de manchas en bandejas de alimentos :

P

Imagen de deteccion

Correccién de sombreado

Imagen NG

Posicionamiento ID y OCR/OCV

Inspeccion de impresion de vida Util

Funcion de calendario BEST BY
2004030355

Antes del envasado Imagen OK

BLED B

20M0CINE/S5S

Después del envasado Imagen NG
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ESCANEE ESTE CODIGO PARA ACCEDER A LA PAGINA WEB

www.keyence.com.mx/machinevision

[ CONTACTE SU OFICINA MAS CERCANA PARA SABER EL ESTADO DE LIBERACION DEL PRODUCTO \
N 800-539-36 2 3
KEYENCE MEXICO S.A. DE C.V.

800-KEYENCE
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