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Modulo de
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La préxima evolucion
en la comunicacion

@ IO-Link



Una conexion sencilla para el monitoreo de datos
y control de sus dispositivos

@ IO-Link

Estado encendido/
apagado
Configuracién/
monitoreo del equipo

Modulo de comunicacion de red
Serie NQ



Compatible con distintos protocolos de red

Ethen''et/IP

—
EtherCAT.
Modbus/TCP

| Integracién simplificada

Cualquier sistema

Cualquier dispositivo

Cualquier ubicacién

| Software intuitivo

Conexién directa o remota

Reconocimiento automatico de dispositivos

Configuracién sencilla en tiempo real

| Monitoreo inigualable

Pantallas totalmente personalizables

Tiempo de paro reducido

Mantenimiento preventivo mejorado

EtherCAT® es una marca registrada y una tecnologia patentada, bajo licencia de Beckhoff Automation GmbH, Alemania.



Reduzca considerablemente el
tiempo de instalacion y cableado

con 10-Link.

¢ Qué es 10-Link?

La comunicacion 10-Link
permite que los sensores
compartan grandes
cantidades de datos con una
unidad maestra de 10-Link a
través de un solo punto de
conexion. Entonces, la
unidad maestra convierte
esta informacion en un
protocolo de red comdn
para comunicarse con un
PLC, lo que reduce en gran
medida el cableado.

Configuracién convencional

Panel de control

Tarjeta analdgica

Tarjeta de E/S

Tarjeta de temp.

SV

Caja de relés
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Configuracién de 10-Link

Panel de control

PLC

{ Reduccién

i significativa

i del tamafio del
| panel




Cualquier sistema

Independientemente de la cantidad de
sensores en la méaquina o el protocolo
de red que se utilice, la serie NQ se

puede adaptar a cualquier configuracién.

Estas unidades son compatibles con los
principales protocolos de red y pueden
conectarse en serie para manejar
innumerables dispositivos.

Cualquier dispositivo

La serie NQ es compatible con todos los
dispositivos, no solo aquellos
compatibles con |O-Link. Esta serie
cuenta con unidades disefiadas
especificamente para incorporar
dispositivos de E/S digitales, analdgicos
y de temperatura en un sistema
completo.

Cualquier ubicacién

Con su impresionante grado de
proteccién IP65/67/69K para una
completa resistencia al polvo y liquidos,
los médulos se pueden montar en
cualquier entorno o ubicacién. También
se ofrecen modelos de cuerpo delgado
para ayudar en situaciones con espacio
limitado.

Diversas opciones de red

Ethen''et/IP

—
EtherCAT.
Modbus/TCP

Conexién en cascada
Cables de

alimentacion

Cables de
red

* La cantidad de unidades que se puede
agregar varia en funcion de los dispositivos
conectados.

Dispositivos de temperatura
y analégicos

Médulo de entrada Una sola unidad
analégica/temperatura puede adaptarse a
NQ-EP4A una variedad de

entradas.

Equipo sin
Entrada de 10-Link
temperatura

« Termopares

*«RTD
Entrada de « Dispositivo
COI'FI‘_E‘nte/ analégico de voltaje
voltaje Di .

« Dispositivo

analégico de

corriente

* Se puede establecer el modo de entrada
para cada puerto.

Dispositivos de E/S digitales
basicos

Médulo maestro

10-Link
Sensores sin
10-Link
«Sensor de
proximidad
(3 cables)
E_nt_rada «Sensor
digital fotoeléctrico
- « Sensor laser
Salida i .
Médulo digital ~ Dispositivos
de E/S =P sin 10-Link
NQ-IL8P

*Solo para dispositivos de entrada/salida PNP

IP65/67/69K -

Se ajustaaun
perfil de
30mm 1.18"
de ancho
[NQ-EP4L/
EP4A]




El software intuitivo garantiza la configuracion
en cuestion de minutos, no horas.

Distintos parj
Informacién de

Configuracign ge|
dlspositivo

Sensor compatible
con l0-Link

Software dedicado con capacidades de conexién directa

El NQ Sensor monitor permite a los
usuarios configurar puertos, verificar
o cambiar la configuracién del sensor,
monitorear dispositivos en tiempo
real y mucho més. Todo esto se
puede hacer de forma remota o

Conexién
desde la
oficina

directa sin tener que pasar por el PLC
*NQ-EC8L no es compatible con el Monitor del

sensor NQ Conexién

en sitio

Monitoree directamente los dispositivos conectados necesidad de un PLC



Reconocimiento
automatico de
dispositivos KEYENCE

Cuando se conectan dispositivos
KEYENCE |O-Link, la Serie NQ reconocera
automaticamente el sensor conectado e
importaré toda la informacion pertinente.
Esto ayuda a reducir considerablemente

Reconocido
automaticamente*

m@iﬂ
Simplemente

conecte el
sensor

el tiempo de configuracion.

* Solo para dispositivos KEYENCE compatibles con |O-Link.

Configuracion sencilla

de los ajustes del puerto

Configure cada puerto con facilidad (ORI co-1100.7
mediante menus desplegables y casillas
de verificacién simples. Cuando se
conectan dispositivos similares, se puede
duplicar la configuracién del puerto para

acelerar la configuracion.

Basic setting

Commurication m

Consulte y cambie la
configuracion del
dispositivo en tiempo real

Los pardmetros del
sensor se pueden cambiar

mediante el software.
Los pardmetros del dispositivo se pueden

mostrar y cambiar en tiempo real
mediante el software, incluidas las
calibraciones y ajustes de la configuracion
del menu. Ya no es necesario acceder a la
unidad fisica para configurar o realizar

Pararecter wbing Prockct name: FD-QRC V1.3

Transfer
Tndex | State : Parameter Satang vaiue
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Las pantallas personalizables hacen que el
monitoreo sea mas sencillo que nunca.

Help (H)

Simple
monitor

M Tzb display

e FD-H32 Instantaneous flow rate LR-X100/X100C{X100CG(port6 : Module 001) [ |LR-TB5000C({port7 : Module 001)
Current Value Distance

65.1 [mm] [mm]

Scale Setting... Save Data...

LR-X50/X50C/ KSACG[ports : Module 001)| | LR-X50/K50€/X50CG [poets : Module 001)

Output 1 Output 2

ON

FD-R50(port8 : Module 001) GP-M0OO01T(port2 : Module 002)
Instantaneous flow rate Scale Setting... Save Data. Pressure Value 5 ting... Save Data,..

. 1 |"|‘ n
I ""f"‘*'ﬂ| M

”
m

.L."'u'uﬁj L\.U TIRMam L.—.lq.o

[L/min] [k

03:03:51 03:04:06

Monitoree las lecturas con el tiempo

Rastree datos, incluidos GP-M001T(port2 : Module 002)
la temperatura, la Pressure Value Scale Seting... Save Data,..

presion, la distancia, el
nivel, y mas, para ayudar
a comprender mejor su
proceso. Gracias a las
escalas y la configuracion
personalizables, obtener 1
informacién clara de los i
procesos nunca habia 3 g’
sido tan facil.

/ ||"||‘




Compare varios
sensores a la vez

Se pueden graficar datos de multiples
unidades en un solo gréfico. Esto
permite una facil comparacién de
diferentes maquinas o procesos y puede
ayudar a identificar posibles
contratiempos antes de que se
conviertan en un problema.

Los gréficos de barras
muestran el estado actual

Los gréficos de barras proporcionan una
representacion visual de la situacién
actual cuando se trata de cosas como el
nivel de llenado, la presidn, el
posicionamiento y mas. Hay opciones de
gréficos de barras horizontales y
verticales disponibles.

Vea los estados de
salida de un vistazo

Se pueden integrar indicadores grandes
en la pantalla para mostrar el estado de
los sensores conectados. Estos se
pueden utilizar para el estado de salida
de un sensor, asi como informaciéon de
alertas o errores.

tantanecus ate

ale Setting... Save Data...

LR-TBS00DC{port? : Module 001)
Distance
[mm]

LR -X50/ K500/ KS006 [ports | Modale 604

Output 2

LR=X50/ K50C/ KSOCG[portf : Module 001

Output 1

*NQ-ECB8L no es compatible con el Monitor del sensor NQ
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Los tiempos de paro son cosa del pasado.

Identifique
A .. problem
rapidamente o evi
que suced

o — ‘ , d
e

——

Identifique unidades
danadas
inmediatamente

Di

i
i
i

i[@j i 4

Conozca la causa del
error inmediatamente

Cuando una maquina deja de
funcionar correctamente, por lo
general, no es facil identificar qué
dispositivo esta dafiado o no funciona
correctamente. Cuando se utiliza
|O-Link, se puede identificar
inmediatamente el dispositivo en
cuestion.

PLC

Presion excesiva

en el sensor de
presién B.

Reduzca
significativamente
los tiempos de paro

Reduccién significativa del tiempo de paro en los equipos

Mediante el reconocimiento rapido En el i Localizacién Identificacion Reemplazo .
de la causa del Configuracion
error del sensor

de la unidad dafiada, el tiempo pasado de la falla
asociado con la localizacion de la 1

falla, el motivo y el reemplazo de la
unidad se reduce considerablemente,
lo que minimiza los costosos tiempos

de inactividad. Serie NQ




Reemplace las
unidades sin
necesidad de volver a
programarlas

Mediante el uso de la funcién de
almacenamiento de datos, la
reprogramacion de los sensores
reemplazados es cosa del pasado.

Solo conecte la nueva unidad y todos los
ajustes antiguos se restableceran
autométicamente en el nuevo
dispositivo.

Mantenimiento
predictivo a su alcance

Mediante la comparaciéon de multiples
procesos a la vez, es posible reconocer
contratiempos potenciales antes de que
se conviertan en un problema. Esto
permite que se realice el mantenimiento
preventivo de manera mas eficiente y
oportuna.

Exporte informes o
datos que se deben
analizar después

Los datos en la pantalla del monitor no
son solo para uso visual. Estos datos se
pueden exportar automaticamente para
crear informes exhaustivos que se
pueden analizar con el fin de ayudar a
comprender y optimizar los procesos en
el futuro.

Desconecte la
unidad dafada

Conecte la
nueva unidad

se restaura
automéaticamente

\/
ﬁ La configuracién

R o

PLC

R

\l/ _e_

71\ e

Reconozca posibles contratiempos
y tome acciones

 —

Transferencia
automatica

*NQ-ECB8L no es compatible con el NQ Sensor Monitor

La administracién de datos
diaria también es automatizada

11



12

Seleccion de un modelo de la serie NQ

temperatura, o un médulo de E/S

1 Médulos maestros de 10-Link

Compatible con Compatible con
varios protocolos EtherCAT®
8 puertos 8 puertos
NQ-MP8L NQ-EC8L

1 Médulo de entrada 1 Médulo de E/S

analdgica o de temperatura

Compatible con 8 puertos
EtherNet/IP™ compatibles
4 puertos con l0-Link
NQ-EP4A NQ-IL8P

m Seleccione cables de alimentacion

1 Cables de alimentacién M12 para el modelo
NQ-MP8L/EC8L NQ-EP4L/EP4A

@3:2 ([ =
e I [ !

m Seleccione cables Ethernet

1 Cables Ethernet M12 para el modelo NQ-MP8L/ECS8L

(o l:l Seleccione el médulo 10-Link ¢+ Cables de conexién del sensor

1 Cable M12 hembra & M12 macho

ﬂ:[ﬂ]:ﬂﬁﬂ:":m

1 Cable M8 hembra & M12 macho

OTr——— ]

Seleccione un médulo maestro I0-Link, un médulo de entrada analdgica o de

Compatible con
EtherNet/IP™

4 puertos

NQ-EP4L

1 Cables de alimentacién M8 para el modelo

1 Cables Ethernet M8 para el modelo NQ-EP4L/EP4A

I 1
E I}

1 ConectorM12enY

Il

il

s

» P14

> P14

» P15

» P16



Configuracioén del sistema

Ethen\'et/IP

PLC Grabadora PC con monitor del sensor NQ %
T e LA T~
: == EtherCAT.
Modbus/TCP
Fuente de
alimentacion
Puertosde 1a 4 Puertosde5a8 Puertosde 1a4 Puertosde5a8
Compatible con Clase A Compatible con Clase Ao B Compatible con Clase A Compatible con Clase Ao B
NQ-MP8L/EC8L NQ-MPS8L/EC8L
Dispositivo Dispositivo sin Dispositivo sin Dispositivo Dispositivo
10-Link 10-Link 10-Link 10-Link 10-Link
(Clase A) (DI/DO) (DI) (Clase B) (Clase B)
Dispositivo sin (O] D 17 | DiSPOSItIVOS
10-Link [IBEN WS ] it sin 10-Link
(DI/DO) (DI/DO)
NQ-IL8P
Fuente de

alimentacion

Puertosde 1a 4

Compatible con Clase A

LI EpEI

L nbu

{EHEIID

g

Dispositivo
10-Link
(Clase A)

Dispositivo sin
10-Link
(DI/DO)

=== Cable Ethernet

NQ-EP4L

NQ-EP4A

Termopar
Sensor de temperatura Resistivo
Dispositivo sin (RTD)
10-Link Voltaje o corriente
(DI/DO)
Dispositivo sin
O T ) 10-Link
(DI/DO)
NQ-IL8P DI = entrada digital
DO = salida digital
—e— Comunicacién |0-Link (longitud del cable: Max. 20 m 65.6') === Cable del sensor === Cable de fuente de alimentacion

* Compatible con PROFINET solo con NQ-MP8L
* Compatible con EtherCAT® solo con NQ-EC8L

13
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m Seleccione un médulo maestro |0-Link, un médulo de entradas analdgicas o de temperatura, o un médulo de E/S

1 Mdédulos maestros de 10-Link

1 Médulo de entrada analégica o de temperatura

Modelo NQ-MP8L NQ-EP4L Modelo NQ-EP4A
EtherNet/IP™ v v - DO EtherNet/IP™ v
Protocolos | PROFINET v - - rotocolos — ppOFINET -
. compatibles
compatibles Modbus/TCP v v - Modbus/TCP v
EtherCAT® - - v Puerto de fuente de alimentacion/ MS
Puerto de fuente de alimentacién/Puerto de Puerto de comunicacion
gy M12 M8 M12 -
comunicacion Numero de entradas 4
Numero de dispositivos que se 8 4 3 Voltaje
10-Link pueden conectar Corriente
Tino de puerto ‘ Puertosde 1a4 Clase A Clase A Clase A Tipos de entrada Sensor de temperatura
podep | Puertos de 5a8 Clase B - Clase B Resistivo (RTD)
Entrada digital | Nimero méximo de entradas 12 8 12 Termopar
Salida digital | Nimero méximo de salidas 4 4 4
1 Médulo de E/S
Modelo NQ-IL8P
Red compatible 10-Link
Entrada digital \ Numero maximo de entradas 16
Salida digital \ Numero maximo de salidas 16
m Seleccione cables de alimentacién
M12 M12
hembra M12 macho hembra
Fuente de alimentacion ? I (] E [
T R
] o =
"n i
M8
hembra M8 macho
] ? C D
Los puertos de fuente de alimentacion *M12 y M8 no se pueden utilizar juntos para conexiones en cascada.
Simbolo Aspecto Descripcion Modelo Material Longitud Peso
NQ-P8B2 2m6.6 Aprox. 350 g 12.34 07
M12 hembra ¢+ cable sin conector de ]
NQ-P8B 16.4 Aprox. 7 26.45
@ mj:ﬁ la fuente de alimentacion Q-P8B5 Sm16 prox. 780 g 2645 07
NQ-P8B10 10m328 Aprox. 1500 g 52.971 oz
NQ-P8C03 03m1.0 Aprox. 100 g 3.52 oz
(1= o M12 hembra ¢ cable de fuente de NQ-P8C2 2m6.6 Aprox. 300 g 10.58 0z
alimentacion M12 macho
NQ-P8C10 VG 10m328 Aprox. 1500 g 52.91 oz
NQ-P4B2 2m6.6 Aprox. 80 g 2.82 07
([ == M8 hembra ¢+ cable sin conector de NQ-P4B5 5m16.4 Aprox. 1709 5.99 07
= la fuente de alimentacion
NQ-P4B10 10m32.8' Aprox.310g 10.93 0z
NQ-P4C03 03m1.0 Aprox. 209 0.70 oz
@ CIr——e—r T M8 hembra ¢+ cable de fuente de NQ-P4C2 2m66 Aprox.80 g 2.82 0z
alimentacion M8 macho
NQ-P4C10 10m32.8' Aprox. 3509 12.34 0z

*Se puede utilizar como un cable de extension.



m Seleccione cables Ethernet

1 Cable Ethernet
PLC
Concentrador f
RJ45 RJ4 M12 macho GEEE=Sl M12 macho M12 macho
=0 =
NI -
Grabadora
M8 macho M8 macho
(g
D]
Simbolo Aspecto Descripcion Modelo Material Longitud Peso

OP-88086 2m6.6' Aprox. 160 g 5.64 0z

S M12 macho & RJ45 '

i P- 7 16.4 Al . 34 11.99
@ M=T— :@ Cable Ethernet OP-8808 Sm1ib prox. 3409 o
OP-88088 10m32.8' Aprox. 660 g 23.28 0z
OP-88451 03m1.0 Aprox. 509 1.76 0z
=== M12 mcaaCQZ ‘E't‘h“g:fe;"acm 0P-88089 2m6.6 Aprox. 160 g 5.64 0z
OP-88091 10m32.8' Aprox. 660 g 23.28 0z
PUR

OP-88448 2mé6.6' Aprox. 120 g 4.23 oz

- M8 macho & RJ45 . .
_|.\ﬁi‘ij Cablo Ethernat OP-88449 5m16.4 Aprox. 200 g 7.05 oz
OP-88450 10m32.8' Aprox.320g 11.28 0z
OP-88452 03m1.0 Aprox. 30 g 1.05 0z

M8 macho & M8 macho . ,

@ H ——c——_ |3 Cable Ethermet OP-88453 2m6.6 Aprox.90g 3.17 oz
OP-88454 10m32.8 Aprox. 300 g 10.58 0z

15



e '8 Seleccione el maestro |0-Link € Cables de conexién del sensor

1 Sensor con conector M12 4 pines Extensién de cable
C M12 macho de 4 pines @ M12 hembra a M12 macho | @ M12 hembra a M12 macho NQ-MP8L NQ-EPAL
ol | | NQ-EC8L NQ-EP4A
1 Sensor con conector M8 4 pines Extensi6n de cable
M8 macho de 4 pines M8 hembra a M12 macho | @ M12 hembra a M12 macho |
| |
I I -
O——c—a ] L (e————aly
1 Sensor con conector M12 8 pines Extensién de cable
M12 macho de 8 pines M12 hembra a M12 macho | @ M12 hembra a M12 macho |
| |
| |
Crs————a [ : (e————a [0 !
* Cuando extienda el cable de la Serie MP-F,
utilice OP-94740 (5 m 16.4).

Extensién de cable
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, NQ-MP8L NQ-EP4L
@ M12 hembra a M12 macho | @ M12 hembra a M12 macho NQ-EC8L
I I
I I
(1 — | || D I———aJ
Cables de conexion
Tipo Aspecto Descripcion Modelo Material Longitud Peso
OP-85503" PVC 2m6.6' Aprox. 70 g 2.46 oz
M12 hembra de 4 pines ¢ M12 macho de 4 pines | OP-85504" 5mi164 Aprox. 130 g 4.58 oz
Olw =0 Cable de conexién directa OP-88075 2m6.6 Aprox. 80 g 2.82 0z
@ OP-88076 5m16.4' Aprox. 170 g 6.00 oz
PUR
% M12 hembra de 4 pines ¢ M12 macho de 4 pines OP-88455 2m6.6' Aprox.80g 2.82 oz
‘:ﬂ]%] [:H Cable en forma de L
OP-88456 PVC 2m6.6 Aprox.60g 2.11 0z
M8 hembra de 4 pines ¢» M12 macho de 4 pines | OP-88457 5mi6.4' Aprox. 120 g 4.23 oz
(I :ﬁw Cable de conexién directa OP-88071 2m6.6' Aprox. 70 g 2.46 oz
OP-88072 PUR 5m16.4' Aprox. 130 g 4.58 oz
%: ) =] M8 hembra de 4 pines ¢+ M12 macho de 4 pines | OP-88073 2m6.6 Aprox. 709 2.46 oz
— Cable en forma de L OP-88074 5m16.4' Aprox. 130 g 4.58 0z
Paral R OP-88444 2mé6.6 Aprox. 80 g 2.82 0z
ara la series AT -
M12 hembra de 8 pines ¢ M12 macho de 4 pines OP-88445 pvC S5mi64 Aprox. 1509 5.29 oz
OP-88446 10m328' Aprox. 2709 9.52 oz
FD-HCCO - Adaptador Aprox. 20 g 0.70 oz
OIMpy———w Para la series FD-H/FI-1000 FD-HCGC2 5 r:(} = A ’rjox 120 g 2500
M12 hembra de 8 pines & M12 macho de 4 pines - Drox. 9
FD-HCC10 PVC 10m 32.8 Aprox.480 g 16.93 0z
Para la serie MP-F .
M12 hembra de 8 pines 4 M12 macho de 4 pines O S8761 S5mi6.4 Aprox.220 g 7.76 0z
@ Cable sin conector « adaptador M12 OP-88296" - - Aprox. 12.g 0.42 oz
*1 No se puede utilizar para la conexién entre NQ-IL8P y maestros |O-Link.
*2 También se puede utilizar cuando se conectan equipos con salida de corriente/tensiény RTD.
Accesorios adicionales
Aspecto Descripcién Modelo Material Longitud Peso
Conector M12enY OP-88458 - - Aprox. 28 g 0.98 oz

Conector adaptador M12 para termopares OP-88459 - - Aprox. 25 g 0.88 oz




Se pueden conectar dos sensores a un solo puerto mediante un conector de
ramificacién en forma de Y.

Recomendacion

Conexion al I0-Link maestro

10-Link/sin 10-Link NQ-EC8L .
ConectorM12enY II’ Iz’
© OP-88458
of 10-Link/salida digital o 1 _Comunicacién I0-Link | Entrada digital
| [ '__ . 2 Comunicacién IO-Link | Salida digital
1 | e 3 Entrada digital Entrada digital
4 Entrada digital Salida digital
Dispositivo sin |O-Link
Conector M12enY
OP-88458

Salida digital

Los dispositivos compatibles con I0-Link y los *Solo se pueden
dispositivos sin 10-Link se pueden conectar juntos. gg:':agllgs puertos

Conexion al médulo de E/S

Dispositivo sin Dispositivo sin P mmmm——m— = Bl
10-Link 10-Link 1 ::)— :
21D |

Conector M12enY NQ-IL8P E 4 : :

OP-88458 - 3! 1

Salida digital 5 ——2

o 4 1

Salida digital 11 Dy— 3 |

| |

2 \D 5 |

2] ¢ |

| |

Se pueden conectar dos dispositivos sin |O-Link, con un 3 : :
maximo de 16 puntos posibles a través de 8 puertos. L 5, D |

El conector adaptador M12 para termopares facilita el monitoreo de termopares
con alta precision.

Recomendacion

Para NQ-EP4A

Conector adaptador M12
para termopares

OP-88459 @

N.° Sefial
1 CJC+
Las terminales de tornillo ofrece una conexion facil
para los termopares. Ademas, el conector incluye un 2 TC+
termémetro de resistencia/ 3 CJC-
RTD (Pt1000) para compensacién de temperatura de
L. . . . . 4 TC-
unién fria, y el valor medido se ajusta continuamente
si cambia la temperatura ambiente. Esto permite una 5 FE

medicién muy precisa.

Cableado a la fuente de alimentacién

Cable de la fuente de alimentacién de KEYENCE: Los diagramas de cableado muestran los colores de los cables cuando se utilizan con NQ-P8Bx/NQ-P4Bx.

INQ-MP8L/EC8L INQ-EP4L INQ-EP4A
Marrén De18a30V Marrén De18a30V Marrén
(Cuando se comunica a través de (Cuando se comunica a través de
Negro* 10-Link: De 20.4 a 28.8 V) Blanco* 10-Link: De 20.4 2 28.8 V) Blanco*
Blanco* Negro* Negro*
Azul Azul Azul
oV oV oV
*Se requiere cuando se conectan * Necesario para suministrar alimentacion a los sensores. *Se requiere cuando se realizan

dispositivos Clase B a los puertos del 5 al 8. conexiones en cascada.

De18a30V
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Especificaciones

Médulo maestro I0-Link

Nombre del producto

Compatible con protocolos mdiltiples de 8 puertos
Médulo maestro 10-Link

Compatible con 4 puertos EtherNet/IP™
Médulo maestro I0-Link

Compatible con 8 puertos EtherCAT®
Médulo maestro I0-Link

Modelo NQ-MPSL NQ-EP4L NQ-EC8L
g - Redes compatibles EtherNet/IP™, PROFINET, Modbus/TCP EtherNet/IP™, Modbus/TCP EtherCAT®
specificaciones | ye|ocidad de transmision 10 Mbps/100 Mbps 100 Mbps

dered

Conector

M12 hembra de 4 pines codificacion D

M8 hembra de 4 pines codificacion A

M12 hembra de 4 pines codificacion D

Fuente de
alimentacién

Tipo de conector

Puerto de entrada de la fuente de alimentacion:
M12 macho de 5 pines codificacion L
Puerto de salida de la fuente de alimentacion:
M12 hembra de 5 pines codificacién L

Puerto de entrada de la fuente de alimentacion:
M8 macho de 4 pines codificacion A
Puerto de salida de la fuente de alimentacion:
M8 hembra de 4 pines codificacion A

Puerto de entrada de la fuente de alimentacion:
M12 macho de 5 pines codificacion L
Puerto de salida de la fuente de alimentacion:
M12 hembra de 5 pines codificacion L

Voltaje de alimentacién

(Durante la comunicacion de |O-Link: De 20.4 V a

De18a30VCC

28.8V)

Corriente permitida

V1yV2:Méax. 9 A cada uno
V1yV2:11 Aentotal

V1yV2: Méx. 4 A cada uno

V1yV2:Méax. 9 A cada uno
V1yV2:11 Aen total

Consumo de corriente

V1:Méx. 180 mA
V2: Méx. 90 mA

V1:Méx. 110 mA
V2:Méx. 115 mA

V1: Méx. 180 mA
V2:Méx. 90 mA

Conexion del
sensor

Tipo de conector

M12 hembra de 5 pines codificacion A

Capacidad de la fuente de
alimentacion V1

Puertos 1y 5: Méx. de cada puerto 4 A,
con proteccion contra cortocircuitos
Puertos de 2 a 4, de 6 a 8: Méx. de cada puerto 2 A,
con proteccion contra cortocircuitos

Puertos 1y 5: Méx. de cada puerto 4 A,
con proteccion contra cortocircuitos
Puertos de 2 a 4, de 6 a 8: Méx. de cada puerto 2 A,
con proteccion contra cortocircuitos

Capacidad de la fuente de
alimentacion V2

Puertos 5y 6: Méx. de cada puerto

4 A, con proteccion contra cortocircuitos
Puertos 7y 8: Méx. de cada puerto

2 A, con proteccion contra cortocircuitos

Puertos de 1 a4:4 Aen total

Puertos 5y 6: Méax. de cada puerto

4 A, con proteccion contra cortocircuitos
Puertos 7 y 8: Méx. de cada puerto

2 A, con proteccion contra cortocircuitos

Especificaciones
de 10-Link

Numero de dispositivos que
se pueden conectar

8

4

8

Conformidad con normas

Ver1.1

Velocidad de transmisién

COM1: 4.8 kbps
COM2: 38.4 kbps
COM3: 230.4 kbps

Tipo de puerto™

Puertos de 1 a 4: Clase A
Puertos de 5 a 8: Clase B

Puertos de 1a 4: Clase A

Puertos de 1 a 4: Clase A
Puertos de 5 a 8: Clase B

Tamario de datos para
procesos

Entrada: méaximo de 32 bytes/salida: méximo de 32 bytes

Entrada digital (DI)

Numero de entradas

Méximo de 12 (cuando se utiliza el modo DI) ‘ Méximo de 8 (cuando se utiliza el modo DI) ‘ Méximo de 12 (cuando se utiliza el modo DI)

Tipo de entrada

PNP

Voltaje ENCENDIDO/
corriente ENCENDIDA

11V o superior/2 mA o superior

Salida digital (SD)

Zglrtr?éitIZTF?AAGDA(I)DIA Menos de 5 V/menos de 1.5 mA
Corriente de entrada Pin 2: Aprox. 7 mA, Polo 4: Aprox. 12 mA
Numero de salidas Méx. de 4

Tipo de salida PNP

Corriente de carga méxima

Méaximo de cada puerto de 2 A

Maéximo de cada puerto de 0.5 A

Maximo de cada puertode 2 A

Circuito de proteccién
contra cortocircuitos

Si

Corriente de fuga

0.1 mA o inferior

Voltaje residual

1V oinferior

Resistencia
ambiental

Temperatura ambiente de
funcionamiento

De -40°C a 70°C -40°F a 158°F (sin congelacion)

Grado de proteccion

IP65/IP67/IP69K

Resistencia a vibraciones

De 5a 150 Hz/20 G/10 curvas encadaeje X, Yy Z

Resistencia a golpes

15 G/11 ms/3 vecesencadaejeX,YyZ

Material de la carcasa

Carcasa: PA6-GF30
Cubierta del interruptor de configuracion de
la direccion IP: PEI
Conector: SUS303

Carcasa: PA6-GF30
Conector: SUS303

Carcasa: PA6-GF30
Cubierta del interruptor de configuracion de
ID del dispositivo: PEI
Conector: SUS303

Peso

Aprox. 530 g 18.69 oz

Aprox. 190 g 6.70 oz

Aprox. 530 g 18.69 oz

*1 Cuando se utiliza Clase B, V1 'y V2 requieren una fuente de alimentacion cada uno.



Especificaciones

Médulo de entrada analégica/temperatura

Nombre del producto

Compatible con EtherNet/IP™
Médulo de entrada analégica/temperatura

Modelo

NQ-EP4A

Especificaciones de
red

Redes compatibles

EtherNet/IP™, Modbus/TCP

Velocidad de comunicacién

10 Mbps/100 Mbps

Tipo de conector

M8 hembra de 4 pines codificacion A

Fuente de alimentacion

Tipo de conector

Puerto de entrada de la fuente de alimentacion: M8 macho de 4 pines codificacion A
Puerto de salida de la fuente de alimentacion: M8 hembra de 4 pines codificacion A

Voltaje de alimentacién

De 18a30VCC

Corriente permitida

V1yV2: Méx. 4 A cada uno
V1yV2:55Aentotal

Consumo de corriente Max. 240 mA

Tipo de conector M12 hembra de 5 pines codificacién A

Numero de entradas 4
Especificaciones de Tipos de entrada Voltaje/corriente/termémetro de resistencia (RTD)/termopar
entrada Resoluci6n 16 bits

Capacidad de la fuente de
alimentacion V1

Puertos de 1a4: 1 A en total, con proteccion contra cortocircuitos

Entrada de voltaje

Rango de entrada

Diferencial/final inico

De0a10V/+10V/de 2a 10 V/de Oa 5 V/de 1 a5 V/+1 V/+500 mV/+100 mV/+50 mV

Filtros de entrada 4 etapas
Entrada méxima absoluta 11.85V
Resistencia de entrada 100 kQ o superior

Velocidad de conversién

4 ms o inferior

(a25°C 77°F)

0.1% de FS o inferior

Precisiéon de

la conversion | (de-40a70°C

-40°F a 158°F)

0.75% de FS o inferior

Entrada de corriente

Rango de entrada

Diferencial/final inico
De 0 a 20 mA/de 4 a 20 mA/+20 mA

Filtros de entrada

4 etapas

Entrada maxima absoluta

23 mA

Resistencia de entrada

50 Q o inferior

Velocidad de conversién

4 ms o inferior

(a25°C 77°F)

0.1% de FS o inferior

Precision de

la conversién | (d€ -40a70°C

-40°F a 158°F)

0.75% de FS o inferior

Entrada de sensor de
temperatura RTD

Rango de entrada

Pt100/Pt200/Pt500/Pt1000/Ni100/Ni200

Tipo de conexién

2 cables/3 cables/4 cables

Filtros de entrada

4 etapas

Velocidad de conversién

400 ms o inferior

Precisionde | (3 25°C 77°F)
la conversién

Pt100: 0.2% de FS o inferior (2 cables, de -200°C a 850°C -328°F a 1562°F),

Pt1000: 0.2% de FS o inferior (2 cables, de -200°C a 850°C -328°F a

(ejemplo (de-40a70°C
tipico) -40°F a 158°F)

Pt100: 0.85% de FS o inferior (2 cables, de -200°C a 850°C
Pt1000: 0.85% de FS o inferior (2 cables, de -200°C a 850°C -3

Entrada de termopar

Rango de entrada

K:De -270a 1370°C -454
E:De -270a 1000°C -/
N: De -270 a 1300°C -454 ¢
S:De-504a1768°C -58 a 3214.4°F
C:De0a2315°C:

B:De 100 a 1820°C 212 a 3308°F
J:De-210a1200°C -346 a

R:De -50a1768°C
T:De -270 a 400°C
a4199°F G:De0a2315°C 3

Filtros de entrada

4 etapas

Velocidad de conversién

400 ms o inferior

Precisiénde | (3 25°C 77°F)
la conversién

Termopar K: 0.7% de FS o inferior (de -200°C a 1370°C -328°F a 2498°F))

(ejemplo (de-40a70°C
tipico) -40°F a 158°F)

Termopar K: 1.35% de FS o inferior (de -200°C a 1370°C -328°F a 2498°F)

Resistencia ambiental

Temperatura ambiente de
funcionamiento

De -40°C a 70°C -40°F a +158°F (sin congelacion)

Grado de proteccion

IP65/IP67/IP69K

Resistencia a vibraciones

De 5a 150 Hz/20 G/10 curvas encadaeje X, Yy Z

Resistencia a golpes

15 G/11 ms/3 veces encadaeje X, Yy Z

Material de la carcasa

Carcasa: PA6-GF30
Conector: SUS303

Peso

Aprox. 190 g 6.70 oz

19



20

Especificaciones

Médulo de E/S

Nombre del producto

Compatible con 10-Link

Médulo de E/S

Modelo NQ-IL8P

Red compatible 10-Link

Tipo de conector M12 macho de 5 pines codificacion A
Especificaciones A R
de red Estandares compatibles Ver1.1

Velocidad de comunicacién COM2: 38.4 kbps

Tiempo minimo de ciclo 3.2ms

Voltaje de alimentacidn De 2042288V CC
juchiee Corriente permitida 4 Aen total

alimentacion

Consumo eléctrico

3.5 W o inferior (145 mA o inferior a 24 V)

Conexion del sensor

Tipo de conector

M12 hembra de 5 pines codificacion A

Capacidad de la fuente de alimentacién

Puertos de 1 a 8: Cada puerto méx. 120 mA, con proteccion contra cortocircuitos

Numero de entradas

Méx. de 16

Tipo de entrada

PNP

F&;’ada digital 'y, taje ENCENDIDO/corriente ENCENDIDA 11V 0 superior/2 mA o superior
Voltaje APAGADO/corriente APAGADA Menos de 5 V/menos de 1.5 mA
Corriente de entrada Aprox. 7 mA
Numero de salidas Méx. de 16
Tipo de salida PNP
Salida digital (DO) Cgrriente de carga maxima _ Maximo de cada ,puerto de 05A
Circuito de proteccién contra cortocircuitos Si
Corriente de fuga 0.1 mA o inferior
Voltaje residual 1V oinferior
Temperatura ambiente de funcionamiento De -40°C a 70°C -40°F a 158°F
Resistencia Grado de proteccién IP65/IP67/IP69K
ambiental Resistencia a vibraciones De 5a 150 Hz/20 G/10 curvas en cada eje X, Yy Z

Resistencia a golpes

15 G/11 ms/3 vecesencadaejeX,YyZ

Material de la carcasa

Carcasa: PA6-GF30
Conector: SUS303

Peso

Aprox. 2109 7.4




Diagrama de pines

INQ-MP8SL/NQ-EC8L

-- Puertos de la fuente de

alimentacion
Puertos de - Puertos de E/S
E/S C4acC7
CoaC3

-- Puertos Ethernet

Puertos de la fuente de alimentacién

INQ-EP4L/EP4A

- Puertos de la fuente de
alimentacion

- Puertos de E/S
CoacC3

- Puertos Ethernet

INQ-IL8P

Puertos de E/S
C1aC8

Puerto de comunicaciones
10-Link

INQ-MP8L/NQ-EC8L

ENTRADA DE ENERGIA SALIDA DE ENERGIA

INQ-EP4L/EP4A

ENTRADA DE ENERGIA  SALIDA DE ENERGIA

N de pi NU de poll
(M12 macho, codificacién L) (M12 hembra, codificacion L) LTerteRn Detallss (M8 macho, codificacion A) (M8 hembra, codificacion A) LT o poR Betallss
1 24V CC (V1) 1 24V CC (V1)
3 2 2 3 2 Tierra (V2) 2 24V CC(V2)
ng @l@ 3 Tierra (V1) 2 4 47002 3 Tierra (V1)
41 1 4 4 24V CC(V2) ; 3 s\o o/1 4 Tierra (V2)
FE FE
Puertos Ethernet
INQ-MP8L I NQ-EPAL/EP4A
ETH1 ETH2 ETH1 ETH2
Detall Detall
(M12 hembra, codificacion D) (M12 hembra, codificacion D) — e (M8 hembra, codificacién A) (M8 hembra, codificacién A) — e
2 2 Nimero de polo| ETH1 ETH2 Numero de polo ETH1 ETH2
1 TX + RX + 4 2 4 2 1 TX+ RX +
o o 2 RX+ | TX+ 00 0o 2 RX+ | TX+
10003 10003 3 TX- | RX- 3\0 0/ 3\0 O/1 3 RX- | TX-
I 7 4 RX - TX - 4 TX - RX -
INQ-EC8L
XF1 XF2
Detall
(M12 hembra, codificacion D) (M12 hembra, codificacion D) — Sllos
2 5 Numero de polo XF1 XF2
1 TX + RX +
O 2 RX + TX +
(o o3 T(c o3 3 - | RX-
] ]
] 7 4 RX - TX -
Puertos de E/S
1NQ-MP8L/NQ-EC8L INQ-EP4L
C0aC3 C4aC7 De COa C3 (Clase A) De C4 aC7 (Clase B) C0aC3 De COa C3 (Clase A)
(M12 hembra, codificacién A) (M12 hembra, codificacién A) = = (M12 hembra, codificacién A) =
Numero de polo Detalles Nimero de polo Detalles Numero de polo Detalles
2 2 1 24V CC (V1) 1 24V CC (V1) 2 1 24V CC (V2)
o] O 2 Entrada digital/ 2 24V CC(V2) O 2 Entrada digital/
100 0)3 1o 0)3 salida digital 3 Tierra (V1) 1o 0)3 salida digital (V2)
S S 3 Tierra (V1) 10-Link/entrada o 3 Tierra (V2)
5 4 5 4 4 10-Link/entrada 4 digital (C/Q) 5 4 10-Link/entrada
digital (C/Q) 5 Tierra (V2) digital (C/Q)
5 (Sin conexién) 5 (Sin conexién)
INQ-EP4A
Co0acC3 ) "
= B . Corriente/voltaje Sensor de temperatura Resistivo
(M12 hembra, codificacion A) Numero de polo Entrada diferencial Entrada de un solo extremo (RTD) Termopar
2 1 24V CC (V1) 24V CC (V1) B (RL +) CJC+
@) 2 Al + Al + B(R+) TC +
110003 3 Tierra (V1) Al -/Tierra (V1) A(RL-) cJc-
o 4 Al- (Sin conexicn) A(R-) TC-
5 4 5 FE FE FE FE
INQ-IL8P
Puerto de comunicaciér) 10-Link Namero de polo Detalles Clacs ) Nimero de polo Detalles
(M12 macho, codificacién A) 1 24vee (M12 hembra, codificacion A) 1 2avee
2 2 (Sin conexién) 2 2 E/S digital B
3 O 1 3 Tierra 1 o 3 3 Tierra
4 10-Link 0L O 4 E/S digital A
vl 5 5 FE 5 5 FE
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Dimension

es
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Dimensiones
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59"

Conector adaptador M12 del cable sin conector

10P-88296
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1l
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Conector adaptador M12 para termopares

Unidad: mm pulgada
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Dispositivos KEYENCE compatibles con IO-Link*

g% = Sensor laser Sensor general de Senson
%_‘"E ultracompacto contraste tiempo de vuelo de
3 Tj ; largo alcance
& * Serie LR-X Serie LR-W

Serie LR-T

Sensor laser CMOS con
amplificador integrado

Serie LR-Z

Sensor de presion
digital de uso rudo

Serie GP-M Serie FR

Sensor de nivel tipo
radar

Sensor de flujo tipo Medidor de flujo tipo Sensor de flujo tipo
abrazadera abrazadera abrazadera
Serie FD-H/FD-Q Serie FD-R Serie FD-X
* Varia segun el modelo
[ CONTACTE SU OFICINA MAS CERCANA PARA SABER EL ESTADO DE LIBERACION DEL PRODUCTO \
. 800-5239-3 6 2 3
KEYENCE MEXICO S.A. DE C.V. 800-KEYENCE

Av. Paseo de la Reforma 243, P11, Col. Cuauhtémoc, C.P. 06500, Del. Cuauhtémoc, Ciudad de México, México +52-55-8850-0100 N4 keyencemexico@keyence.com  pARA CONTACTAR A SU OFICINA LOCAL

Lainformacion publicada en este documento se basa en evaluaciones e investigaciones hechas por KEYENCE al momento del lanzamiento del producto y puede cambiar sin previo aviso. 01KMX-2033
Los nombres de las compafias y productos mencionados en este catélogo, son marcas registradas de sus respectivas compafiias.
Unidades expresadas en sistema métrico decimal. Las unidades en sistema inglés fueron convertidas directamente de las unidades métricas originales. La reproduccién no autorizada de este catélogo est4 estrictamente prohibida.
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