Sensor laser CMOS digital
Serie GV
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KEYENCE

de distancia

..1 Deteccion estable
de objetos

metalicos

Solucion innovadora para
objetos negros

Primer algoritmo D AT I M del mundo



I 0s sensores laser convencionales
tienen problemas con...

Metales
Reflexion multiple

Las piezas de La valvula correcta no puede
7"‘/91‘3’ dllipersan detectarse debido a las
a luz del laser reflexiones multiples

Caucho negro
Poca Reflectividad

La deteccion es
inestable debido
a la “Poca Reflectividad”
Las piezas

negras absorben
la luz



jlLa funcion DATUM de la serie GV
elimina estos problemas!

Cabezal de
sensor

GV-H45 Cabezal de
GV-H45L sensor Cabezal de
) GV-H130 sensor
GV-H130L GV-H450

GV-H450L Cabezal de

sensor
GV-H1000
GV-H1000L

- - ' Ultimo
Gvzzmp CMOS .- GV

Deteccion estable y respuesta rapida

El tamafo por pixel de este CMOS es mayor que el del
convencional ya que recibe mas cantidad de luz que antes.
Esto brinda deteccion estable y respuesta rapida.

Principio de medicion

El mayor tamafno de pixel del CMOS de GV
puede recibir mas luz que los creadores de
imagenes CMOS convencionales. El
resultado final es el siguiente:

e Deteccion estable
* Respuesta rapida

! GV CMOs

*Un CMOS es un dispositivo con muchos elementos receptores de luz alineados.

Cabezal de sensor
lavable <IP67>

Los fuertes cabezales de
sensores calificados como IP67
pueden probarse en entornos
dificiles.




Aplicaciones

Deteccion de la presencia/
ausencia de
tuercas

soldables

 Distancia larga
o Detecta formas irregulares y terminaciones de
superficie

Deteccion de piezas enfriadas
en agua

o | a distancia larga permite realizar el montaje
alejado del cabezal

 Detecta piezas con forma irregular

o Detecta piezas empapadas en aceite

Deteccion de desplazamiento
de material blanco
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e | as superficies metdlicas o lustradas no lo
afectan

Control de las ranuras
procesadas del material
de la tuberia

e |gnora la luz dispersa y solo se enfoca en las
ranuras

Control de la aplicacion de
adhesivo

o Deteccion a larga distancia de superficies oscuras
y brillantes

Deteccion de la presencia/
ausencia de
pastillas de
freno

e Deteccion a larga distancia de objeto oscuros con
formas irregulares

Deteccion de paquetes de
bocadillos/
tentempiés

e Deteccion estable de pléstico o papel de aluminio
brillante y arrugado

Deteccion de la presencia o
ausencia de sellos de tapas
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® | 0s objetos se detectan por altura
 |deal para aplicaciones donde el color cambia
frecuentemente.

Deteccion de objetos de hule
espuma

e Deteccidn confiable cuando un objeto, como la
espuma, dispersa la luz




LCabezal de sensor

Cuatro variaciones que oscilan entre
deteccion de larga distancia y alta precision.

Cabezal de sensor lavable

(s6lo cabezal) <IP67>

Los fuertes cabezales de

Tino de al " sensores calificados como IP67
IpO ae alcance corto

GV-H45/GV-H45L pueden probarse en entornos

45 mm 1.77" dificiles.

Tipo de alcance medio
GV-H130/GV-H130L

130 mm 5.12"
= Tipo de alcance largo
'\ GV-H450/GV-H450L
450 mm 17.72"
Tipo de alcance
ultra largo
1000 mm 39.37" GV-H1000/GV-H1000L
Unidad del amplificador
iEstructura que ahorra cableado! Se pueden conectar Indicador de 1 punto
hasta cuatro unidades La energia se suministra a través del Este indicador indica a través de la reflexion si el objeto
conector lateral cuando se conectan se encuentra en condicion 6ptima para la deteccion.
unidades de expansion. Esto ahorra Asegurese de que el indicador de 1 punto esté
dos cables por unidad (energia +,-). encendido cuando realice el ajuste DATUM.

Sin reflexion multiple

bl _I
Lateral del cabezal

I |
——®) 1spot

Lateral del amplificador

* Los amplificadores de la
serie GV no deben
conectarse con amplificadores
de otros modelos.

Existe reflexion maltiple

Funcién de supresién de interferencia oIl
Cuando se conectan las unidades de expansion, pueden funcionar sin interferencia
hasta dos unidades adyacentes que se encuentren cerca una de la otra.
e Las dos unidades deben ajustarse en el mismo tiempo de respuesta. Lateral del cabezal
e Esta funcion de supresion de interferencia no es valida para tiempos de respuesta de E—
20 0 50 ms.
—( ) 1spot
LED de barras /)
Este LED de barras le indica rapidamente el estado de deteccion. Lateral del amplificador
Cerca Salida
ENCENDIDA Entrada externa (seleccionable)
Cercano al valor Entrada de cambio externa-------- el valor actual puede cambiarse a cualquier otro valor.
de ajuste Salida Entrada de conmutacion de banco-----el banco intercambia los dos valores de ajuste entre ellos.
ENCENDIDA Entrada de sincronizacion---------------- Esta entrada permite la salida.

Funcién del temporizador (seleccionable)
Retardo en desconexion, retardado, monoestable
Retardado/retardo en desconexion, Retardado/monoestable

Remoto Salida
APAGADA




Primer algoritmao DATUM del mundo

Si se realiza el ajuste DATUM (fondo, superficie de referencia), las ALGORITMO DATUM

i Se basa en:
piezas pueden detectarse correctamente. - Distancia

» Patron de luz recibido

<< Ajuste DATUM >>>
Ajuste sencillo sélo con presionar el botén [SET] y tener un objeto en un conductor

Imagen de deteccion Imagen receptora de luz CMOS  Cuando realice el ajuste DATUM
. Rango de ajuste (calibrado de la superficie de
Onda de luz referencia) con un objeto en el

conductor (parte posterior), los valores
se ajustan apenas por encima y por
debajo de la posicién del conductor. Si
no se coloca una pieza, la onda de luz
se coloca en este rango.

!
“Salida APAGADA”

<LK Ejemplo de detecciéon 1 >>>

} | L - ,_
Pieza plana
Imagen receptora de luz CMOS La posicion receptora
de luz CMOS cambia
- - —- Rango de ajuste
Onda de luz l a
La distancia cambia -
!
-

Imagen de deteccion

Se considera que la pieza esta presente

CONDUCTOR CMOS }
[ i “Salida ENCENDIDA”
<LK Ejemplo de deteccion 2 >>>
Pieza rugosa
Imagen de deteccion Imagen receptora de luz CMOS ~ Aparecen 2 picos en la onda
® - - —- Rango de ajuste l

KEYENCE Onda de luz

CcMOs O) |

El patrén receptor de luz cambia

Lo !
i ! Se considera que la pieza esté presente
CONDUCTOR oMoS | 3 l
| ! ! “ A ”»
\luuu;umuuu Salida ENCENDIDA
<< Ejemplo de deteccién 3 >>>
Pieza redonda
La luz no se
Imagen de deteccion Imagen receptora de luz CMOS refleja adecuadamente
- - —- Rango de ajuste l

FKEYENCE
cMos i

La distancia cambia

!

Se considera que la pieza esta presente

CM¢OS i l
O “Salida ENCENDIDA”

CONDUCTOR
[




Otros algoritmos practicos de deteccion.

<<< Modo de sujecion de borde >>>
Con fondo inestable

Estado normal

Valor de
e —— ‘ ””””””””” ‘ 7777
Sujecion de borde Conductor

Deteccion de una pieza
que se encuentra en un conductor

Con fondo inestable

Este modo de operacién ignora (a) Modo de deteccion a distancia

cambios lentos de distancia y

solo detecta cambios repentinos Zﬂ:{;de 777777 m 77777777777777777777777777
en altura (plezas_). La serie Gy Visualiza.
detecta el cambio de distancia cion de la
. posicion
para que la velocidad de Sl

traslacion de las piezas no
afecte la deteccion.

“ENCENDIDO” “ENCENDIDO”

(b) Modo de sujecion de borde

[ Se mantiene la visualizacién hasta que se APAGA

Valor de
ajuste @ -------|}--4--------------}--4------

Cambiar
cantidad

Salida [ 1 [
T T “ENCENDIDO”

ENCENDIDO en el borde ascendente  APAGADO en el borde descendente

(a) Modo de deteccién a distancia
Indetectable

S [

“ENCENDIDO” “No se ENCIENDE”

(b) Modo de sujecion de borde

[ [
“ENCENDIDO” “ENCENDIDO”

Solo se detecta el objeto

<<< Modo de deteccion de la superficie >>>
Con una pieza que tiene reflexion doble

Valoracién | Cancelacion

®

Ny Superficie de
Espesor 1——“(@ la cobertura
dela
cobertura —. H

1

transparente Interior

de la cobertura

CMOSs
1)

superficies.

Algunas piezas reflejan la
luz desde la superficie
superior e inferior y esto 1
| dificulta la deteccién. El Recipiente de
modo de deteccién de
superficie s6lo detecta la
superficie mas cercana e
ignora todas las demas

Deteccion de la altura
de la tapa

plastico transparente

<L Funcién de sujecion >>>
Cuando el objeto estd demasiado cerca del cabezal del sensor

Valor de ajuste
]

©

CMOS

:"’ \‘HHHHHHL\\H

NCENDIDO)-(ENCENDIDD)-—CAPAGADO

1
Mantener

Valor de ajuste gy ;
i

! Incluso cuando el objeto esta
| demasiado cerca del cabezal
i ® del sensor y no entra en el
- area de deteccion, esta
3 funciéon mantiene el estado
3 anterior de ENCENDIDO/APAGADO.

Control de la tension de
una lamina de caucho




Linea de productos

Cabezal de sensor

. 1 i Distancia Resolucién Cambio de
Modelo Tipo Configuracién de deteccion Pantalla de la pantalla paso detectable
) Valor de visualizacion del amplificador - ] 1 digito 000"

. \ %0 10 De0.79"a1.77 0.02
GV-H45/ ‘ Tipo de t !!§ D‘e 20245 mm De250a0 (aproximadamente 05mm
GV-H45L alcance corto | 979 77 45 mm 0.004" 0.1 mm)

20 mm
Valor de visualizacion del amplificador 2 digito

A i b 750 0 De217"a5.12" 0.04"
GV-H130/ Tipode q; E Deba 1;& i De750a0 (aproximadamente 1 ‘mm
GV-H130L alcance medio i 08"

2.17" 55 mm 512" 130 mm 0.008"0.2 mm)
) 290 Valor de visualizacién 10 R a7 o 1 digito .
GV-H450/ Tipo de E|; ! del amplificador De6.30" 2 17.72 De290a0 (aproximadamente 012
GV-H450L alcance largo = 4 De 160 a 450 mm 0.04" 1 mm) 3mm
6.30" 160 mm 17.72" 450 mm
. 800 1 Valor de visualizacion |0 ’ » . 5 digito Distanci 87"
GV-H1000/ | Tipo dealcance delam De 7.87"239.37 _
\\del amplificador De 800a0 (aproximadamente
ultra largo )] De 200 a 1000 mm p
GV-H1000L g 0.2°5mm)  |Disanc 35
7.87" 200 mm |/ 39.37" De 8002 1000 mm

AMPLIFICADOR DEL SENSOR

OPCIONAL (se vende por separado)

. 3 ;= | Unidad principal .
Modelo Tipo Configuracién 0 de expansion Modo de salida y p .
GV-21 Unidad principal e
NPN “‘/
GV-22 Unidad de expansion )
Montaie del DIN Soporte de Soporte de Soporte de ~ Montaje de Extremo
I montaje posterior montaje posterior montaje posterior | sujecion para ajustar (2 unidades
GV-21P Unidad principal para GV-H45(L) para GV-H130(L) para el amplificador DIN en un juego)
GV-H450(L)/
PNP GV-H1000(L)
GV-22P Unidad de expansion GV-B01 GV-B02 GV-B03 0P-76877 0P-26751
Especificaciones
Cabezal de sensor CN us c €
Tipo de sensor Tipo de alcance corto { Tipo de alcance medio { Tipo de alcance largo { Tipo de alcance ultra largo
Modelo GV-H45 | GV-H45L | GV-H130 | GV-H130L | GV-H450 | GV-H450L | GV-H1000 [ GV-H1000L
Fuente de luz Onda del laser semiconductor visible: 655 nm
Clase de ldser \FDA (CDRH) Part 1040.10| Clase Il (Méx. 560 pW) \C\aseﬁ (Méx. 220 W) | Clase Il (Méx. 560 pW) \ Clase 1> (Méx. 220 uW) | Clase Il (Max. 560 pW) \ Clase 15 (Méx. 220 pW) | Clase Il (Max. 560 pW) \Clastﬂ5 (Max. 220 pW)
‘ IEC 60825-1 Clase 2 (Méx. 560 pWw) ‘ Clase 1 (Méx. 220 yW) | Clase 2 (Max. 560 pW) ‘ Clase 1 (Méx. 220 pW) | Clase 2 (Max. 560 pW) ‘ Clase 1 (Méx. 220 pW) | Clase 2 (Max. 560 pW) ‘ Clase 1 (Méx. 220 pW)
Distancia de deteccion (Pantalla del amplificador™) | De 0.79"a 1.77" De 20245 mm (250a0) | De2.17"25.12" De 552130 mm (7502 0) |De 6.30" a 17.72" De 160 a 450 mm (290 a 0) | De 7.87" 2 39.37" De 200 a 1000 mm (800 a 0)
Rango desplegable 259a-34 768 2-98 2952a-50 810a-175
Desviacion de deteccion estandar 0.02"0.5 mm 0.04" 1 mm 0.12"3mm 20mDisarciade i 15 203 800mm)

1.18"30 mm (Distancia de deteccin 8002 1000mm)

Diametro del punto

Aprox. 00.01" 0.3 mm Aprox. 00.03" 0.8 mm Aprox. 00.07" g1.8 mm
(Distancia de deteccion 5.12" 130 mm) (Distancia de deteccion 17.72" 450 mm) (Distancia de deteccién 39.37" 1000 mm)

Aprox. 20.004" g0.1 mm
(Distancia de deteccién 1.77" 45 mm)

Indicadores del estado de operacion

Salida de control: Indicador de la emision de la radiacion laser/ LED rojo: LED verde/ otro: LED verde

Clasificacién del recinto

P67

Temperatura ambiente

De 142 122°F (De -10 a +50°C) (sin congelacion)

Humedad relativa

Resistencia al
medio ambiente
Luz ambiente

10000 lux /
uz solar: 20000 lux

De 35 a 85% (sin congelacion)
Ldmpara incandescente: | Ldmpara incandescente: | Lémpara incandescente: | Lampara incandescente: | Ldmpara incand : | Lémpara incandescente: | Lampara i te: | Lampara incandescente:
5000 lux / 10000 lux / 5000 lux / 5000 lux / 2500 lux / 5000 lux / 2500 lux /

uz solart: 10000 lux uz solar: 20000 lux luz solart: 10000 lux | luz solart: 10000 lux luz solart: 5000 lux uz solart: 10000 lux? | luz solart: 5000 lux®-

Vibracion Amplitud doble de 10 a 55 Hz, 0.06" 1.5 mm en las direcciones X, Yy Z, 2 horas respectivamente
Material Material de la cubierta: PBT Visualizacion: Poliarilato  Metal: SUS304 Cobertura de lentes: Vidrio  Cable: PVC
Peso* Apr6x.120g Apréx.130g Apr6x.190g Aprox. 210 g

1. Gufa general para valores de visualizacién del amplificador, relativos a la distancia de deteccion (cuando el modo de visualizacion de la distancia se establece como normal).
2. Ldmpara incandescente: 5,000 lux, Luz solar: 3,000 lux para GV-H1000 (cuando el tiempo de respuesta se ajusta en 10 ms o més rapido)

3. Ldmpara incandescente: 2,500 lux, Luz solar: 1,500 lux para GV-H1000L (cuando el tiempo de respuesta se ajusta en 10 ms o més rapido)

4. Incluye el cable del conector de 2 m 6.6' (cable de 3 m 9.8' en el caso de GV-H1000)

5. La clasificacion laser FDA (CDRH) se efecttia en base a IEC 60825-1, de conformidad con los requisitos de la Laser Notice

UNIDAD DEL AMPLIFICADOR

Tipo de amplificador

Unidad principal Unidad de expansion

Modelo | Salida NPN GV-21 GV-22
‘ Salida PNP GV-21P GV-22P
Voltaje de alimentacion De 10 a 30 VDC, Ondulacion (P-P): 10% max., Clase 2
.. Normal 2200 mW méx. (a 30 V: 73.3 mA méx.)
energia Semi-Eco 1700 mW méx. (a 30 V: 56.7 mA max.)
Eco-completo 1600 mW méx. (a 30 V: 53.3 mA méx.)

Indicador de la pantalla

Pantalla doble de 7 segmentos (valor actual: Indicador LED rojo de 3 digitos, Valor preestablecido: Indicador LED verde de 3 digitos) + barra LED de 13 niveles y 2 colores (rojo, verde)

Indicadores del estado de operacion

Salida de control: LED rojo x 2 Pantalla del canal: LED verde x 2 LED verde del indicador de emision de radiacion ldser Otro: LED verde x 2/LED rojo x 3

Salida de control

Colector abierto NPN (PNP) x 2 canales, 40 V (30 V) DC max. / Max. 100 mA, voltaje residual 1V max.

Entrada de control

Violeta: Detencion de la emision del laser  Rosa (seleccionable desde el mend): Conmutador de banco, cambio, sincronizacién

Tiempo de respuesta

1.5/3/10/20/50 ms

Temperatura ambiente

De 142 131°F (De -10 a +55°C) (sin congelacion)

Resistencia al

Tl et Humedad relativa

De 35 a 85% (sin congelacion)

Vibracién Amplitud doble de 10 a 55 Hz, 0.06" 1.5 mm en las direcciones X, Y y Z, 2 horas respectivamente
Material Material de la cubierta, cubierta de la pantalla: Policarbonato  Parte superior de la tecla: Poliacetal ~ Cable: PVC
Peso’ Aprox. 110 g

1. Incluye el cable (6.6" 2 m).



Diagrama del circuito

E/S

Circuito de salida

GV-21
P
— Marron
= e O 10230 VDC
5 Blanco 0 negrd?
3 Cargaf—O 5 a 40 VDC
é Al
=2 T Oov

0]
<
N
N

O 5a40VDC

ito principal del sensor |

*1 Los cables de energia (marrén y azul) de la unidad de
expansion son elementos internos comunes del conector.
*2 Negro: Salida de control 1/ Blanco: Salida de control 2

GV-21P )
— . A Maron
- I

010 a30 VDC

Blanco 0 negro 2

ito principal del senso

GV-22P

2
=3
2
2
S

*1 Los cables de energia (marrén y azul) de la unidad principal y de
la unidad de expansion son elementos internos comunes del conector.
*2 Negro: Salida de control 1/ Blanco: Salida de control 2

Entrada de detencién de emisién, entrada de
conmutacién de banco, entrada de cambio,
entrada de sincronizacién

Circuito de
entrada
GV-21/22

Corriente de corto circuito
1 mA méx.

Circuito principal del sensor

) 4 PLC, el

QoV
Rosa: Entrada de conmutacion de banco/entrada de cambio/
entrada de sincronizacion, violeta. Entrada de detencion de emisién
Los cables de energfa (azul) de la unidad principal y de la unidad

de expansion son elementos internos comunes del conector.
GV-21P/22P

*

*
[N

-2 ~—10a30VDC

Corriente de
corto circuito
2 mA méx.

Rosa: Entrada de conmutacién de banco/entrada de cambio/
entrada de sincronizacion, violeta. Entrada de detencion de emisién
Los cables de energfa (Marron) de la unidad principal y de la unidad
de expansion son elementos internos comunes del conector.

*

*
N

Dimensiones

Cabezal de sensor

GV-H1000/GV-H1000L b

27210

1360.5
h

g+ 2x4.500.18" (Qrificio de montae)

2080

j‘asw:«

Centro de luz recibida

Centro de luz emitida

Superfiie de referencia
para deteccion de distancia

2x#2.50.10", longitud del cable blindado de 2 nicleos 3 m 9.6

Soporte de montaje (accesorio)

2xM4P=07

Material: SUS304
t=20008"

Tornillo suministrado (2 piezas) M4, P=0.7, L=35 1.38", Material: SUS

L
// 6982
8032
Material: SUS304
t=200.08"

Lamina aislante (accesorio)

Unidad: pulgada mm

Cuando se coloca la Iamina aislante

2x@4500.18

145018
Indicador
994 80315"

S|

Material: Polietileno

Cuando se coloca el soporte de montaje

|

&

1=02.0.008" 1

21.80.86

256101

Centro de luz emitida £

‘Superficie de referencia para deteccid de distancia




Dimensiones

Cabezal de sensor

GV-H45/GV-H45L

I
248 o1

Centro de Iuz recibida
Centro de luz emitida

Soporte de montaje (accesorio)

Tornillo suministrado (2 piezas)
M3, P=05, =30 1.18
Material: SUS

Material: SUS304
20008

Superficie de referencia
para deteccion de distancia

2%03.2 00.13" (Orificio de montaje)

Indicador

", longitud del cable blindado de 2 nicleos 2 m 6.6

2xM3P=05

480,19
65026" 14801

:
e

12001 n
no |41 gs

350,
|

Material: SUS304

t=1.50.06

60.24"

Lamina aislante (accesorio)

Cuando se coloca la lamina aislante

2x9350014"

I

} 9
421166
5[‘;‘"‘ =@
=
Cuando se coloca el soporte de montaje

2151 =

L (0
Centro de luz emitida

Superficie e referencia para deteccion de distancia

- O 0)
7 ; 602.36"
Y s
fo __oln 201 o2
990%y
'
12
0.4
[ 42165

Cabezal de sensor

GV-H130/GV-H130L

241095

I e
11,6 0.46"

Centro de luz recibida

Centro de luz emitida

Soporte de montaje (accesorio)

Tomnillo suministrado (2 piezas)
M3,P=05,1=301.18
Material: SUS

Material: SUS304
20008

Superficie de referencia
para deteccion de distancia

2x83.220.13" (Orificio de montaje)

Indicador

2x92500.10", longitud del cable blindado de 2 nicleos 2m 6.6

61 2o
48019 076 059 480.1¢

650260 [ [ 7

2xM3P=05

Lamina aislante (accesorio)

Cuando se coloca la Iamina aislante

2x03500.14
{
8’2
0.32
625246 46.11.82
Material: PET -
02.0.008" 70.46"

Cuando se coloca el soporte de montaje

2250.89"

o
Centro de luz emitida, /_‘

Superficie de referencia para deteccidn de distancia

|

¢ 14

3
(NG ] 18,1

Cabezal de sensor

GV-H450/GV-H450L

s

Centro de luz recibida
Centro de luz emitida

Superfcie de referencia
para deteccion de distancia

Soporte de montaje (accesorio)

Tomnillo suministrado (2 piezas)
M4,P=07,1=35138
Material: SUS

Material: SUS304

10 1=200.08

06002, 45177" 450
66 2.60"
15.5
o1
50.11.97

1+ 2% 245 00.18" (Orificio de montaje

450.18"
Indicador
o
570080 %
I ]
2x92500.10', longitud del cable blindado de 2 nicleos 2m 6.6
\LA 50.18"
018
45018
2xM4P=0.7

Material: SUS304
20008

Lamina aislante (accesorio)

63248'
525207

2x450018"

115

045

Material: PET
102.0008" 155051

Cuando se coloca el soporte de montaje

218085

256101

Centro de luz emitida

Superficie de referencia para deteccion de distancia /




Soporte de montaje
posterior para
GV-H45/GV-H45L
(opcional)

GV-BO1

Material: SUS304
t=20008"

48019,

2xM3P=05

60.24

65026"

Material: SUS304

Serie 6V ==

Unidad: pulgada mm

Cuando se coloca el soporte de montaje

12047

115006° e —e C:) «$»
215085 = —
0=00
26.41.04
399157
Tomnillo suministrado (2 piezas) M3, P=0.5, L=30 118", Material: SUS 53209
Soporte de montaje Cuando se coloca el soporte de montaje
posterior para ’——» 48013 461162 2xM3P05 456180
GV-H130/GV-H130L — .
(opcional) T f
GV-B02 358 1.41 4911903
|
133052
| =
35014 6024
Material: SUS304 Material: SUS304
120008" @ 1=15006" [ [H
4561«1\17\_ EE? ]
58023 ‘ 68027 215085 =
&=
248098
39173
Tornillo suministrado (2 piezas) M3, P=0.5, L=30 118", Material: SUS 57224
Soporte de montaje Cuando se coloca el soporte de montaje
posterior para 24094 62024 5722 2xM4P-07 532209
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Tomnillo suministrado (2 piezas) M3, P=0.5, L=30 118", Material: SUS 7027
AMPLIFICADOR DEL SENSOR Montaje de sujecion para ajustar  Extremo
GV-21/21P GV-22/22P el amplificador DIN OP-26751
(Unidad principal) (Unidad de expansion) OP-76877 (opcional)
#4.200.17", cable de 6 nicleos x marron/azul: 0.41 mm2 (opcional)
Negro/Blanco/Rosa/Violeta: 0.26 mm?2 4.200.17", cable de 4 nicleos x leta: 0.26 mm2

Longitud del cable: 2 m 6.6'

Longitud del cable: 2 m 6.6"
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Material: Acero SPCC

Material: Policarbonato, SUS



Productos relacionados

Sensor de ., e
desplazamiento laser Presentacion de lo ultimo en

CCO de alta velocidad medicidn laser sin contacto
y alta precision

® Velocidad ultra rapida de 50 kHz
* Alta precision +0.02%

e Amplio alcance de medicién de 0.35" a 39.37"
9 a 1000 mm

e Distintos tipos de cabezales de medicion

Sensores dpticos, Los laseres compactos pueden

laser, digitales y = montarse practicamente en
SHPEE PEAUENGS cualquier lugar

e Tamanfos super pequefios que ahorran lugar
* Montaje facil respaldado por el punto laser visible
¢ JIS: Clase 1/IEC: Clase 1/ FDA: Clase 1

e Estructura que ahorra cableado

Sensores dpticos, Laser de alta potencia para
laser y digitales deteccion de precision

* Deteccion de alcance largo disponible hasta 164 50 m
¢ Montaje facil respaldado por el punto laser visible
® 15 variaciones del cabezal

e Estructura que ahorra cableado

[ CONTACTE SU OFICINA MAS CERCANA PARA SABER EL ESTADO DE LIBERACION DEL PRODUCTO \
N 800-539-36 2 3
KEYENCE MEXICO S.A. DE C.V. 800-KEYENCE

Av. Paseo de la Reforma 243, P11, Col. Cuauhtémoc, C.P. 06500, Del. Cuauhtémoc, Ciudad de México, México +52-55-8850-0100 N4 keyencemexico@keyence.com  pARA CONTACTAR A SU OFICINA LOCAL
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