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Sensor de captura

iInstantanea laser 3D
Serie LJ-S8000

Inspeccion 3D
en linea con \ X
integracion

sencilla

Nuevos cabezales con mayores
campos de vision de hasta
640 x 640 mm 25.20" x 25.20"

Serie LJ_SSOOO



Llevando la inspeccion visual en
linea a la siguiente dimension

Inspecciodn visual plana
basada en el contraste

et U

krrany

Con inspecciones bidimensionales XY

Sin mediciones de altura o profundidad )
Sin informacion sobre la altura, es imposible medir o inspeccionar correctamente e &
las piezas en la direccion z. Esto hace que cosas como comprobar el volumen o L

la forma del sellador sean imposibles sélo con informacion 2D. i,_""'fi__":

Los resultados se ven afectados por oo
el enfoque y los patrones de fondo :

Las imagenes desenfocadas y las imagenes con patrones de fondo —incluidas las marcas
en la superficie de los componentes— dan como resultado falsas detecciones.

&

-

Inspeccion inestable cuando hay
variaciones sutiles en el sombreado

Las irregularidades/defectos sutiles sin una diferencia clara de brillo no dan lugar
a un cambio suficiente en el sombreado, lo que imposibilita la deteccion estable.




Sensor de captura instantanea laser 3D
Serie LJ-S8000

L

Inspeccion visual 3D
basada en altura

Con inspecciones tridimensionales XYZ

Es posible realizar mediciones de ancho,
altura, area y volumen

La deteccion de protuberancias y hendiduras, asi como las mediciones numeéricas
de profundidad, volumen y otras caracteristicas, permiten una deteccién estable
incluso de diferencias minimas.

Los resultados no se ven afectados por
el enfoque o los patrones de fondo

Utilizar la altura para generar una imagen 3D significa que los resultados no se ven
afectados por el enfoque o los patrones, o que permite determinar claramente las
diferencias de altura y detectar con precision los objetos inclinados y los defectos.

Inspeccion estable de superficies
irregulares de colores similares

La deteccidn estable es posible incluso para pequefias irregularidades/defectos que
no se aprecian claramente con la deteccion basada en el contraste al utilizar la
informacion de altura.




Inspeccidén 3D en linea con
integracion sencilla

iEl primer perfildmetro del mundo con
mecanismo de escaneo incorporado!

Instalaciony
configuracion sencillas

La inspeccion inmediata es posible sin

necesidad de equipos adicionales como
luces, mecanismos de enfoque de lentes,
actuadores eléctricos o codificadores.

Método de deteccion:
escaneo accionado por
motor

Altamente precisoy
estable

Es posible la deteccion de alta precision
de objetos de multiples materiales y
formas, sin desenfoques ni errores de
operacion del equipo.




Confirmacién de la coplanaridad de

terminales de conectores

Inspeccion de la forma del cordén de

soldadura

Inspeccién de planicidad de piezas prensadas

/’

|t

§ Poro |0.215mm0.0085"

Comprobaciones de orientacion y

asentamiento de chips de circuitos integrados

Alabeo |0.224 mm 0.0088"

Alabeo | 0.111 mm 0.004"

Medicion
dimensional

Las mediciones XYZ como el
ancho, posicion, altura, area,

volumen y &ngulo se pueden
determinar con un solo dispositivo.

Inspeccion de
apariencia

Las iméagenes en 3D garantizan
una deteccion estable incluso de
pequefas irregularidades en los
objetos, sin que les afecten las
diferencias de fondo o color.

Identificacion/
diferenciacion

Lacapturasimultaneade datosde
medicion 3Dy de contraste garantiza
unadeteccion estable de
asentamientosincorrectos, defectos
de montaje, inspeccion OCR, etc.




Seleccione entre una linea de modelos disenada
para satisfacer todos los requisitos de la aplicacion

Velocidad maxima de captura: 0.2 segundos

LJ-S025

Maximo rango de
medicién XYZ

18 mm 0.71"

7

51.2 mm 2.02"

e

25 mm
0.98"

36 mm 1.42"
N 3 &
33 80 mm 3.15"

1.54"

46 mm 1.81"

3.07"

160 mm 6.30"

LJ-S015

8 mm0.31"

N

16 mm 25 mm 0.98"

0.63"

LJ-S160
LJ-S080 :

100 mm 3.94"

160 mm s
6.30" :
160 mm 6.30"

Dos configuraciones de sistema a elegir

Controlador dedicado: LJ-S8000

La intuitiva interfaz de usuario simplifica la configuracion de los
ajustes de inspeccion de imagenes en 3D. La configuracion
para la inspeccion en linea se puede completar en solo tres
sencillos pasos.

’

Controlador

Conexiéon directaa PC

Cree soluciones totalmente personalizadas con capacidades de
programacion avanzadas. [deal para la integracion con
softwares o programas externos.

. PC
’ .




LJ-S320

220 mm 8.66"

320 mm 12.60"

Montaje personalizado simplificado

Bloques dedicados para crear stands personalizados

La altura y la posicion de montaje se pueden ajustar facilmente segun la ubicacion
del objeto. Estos blogues de montaje de gran rigidez garantizan un montaje y un
ajuste seguros para cualquier aplicacion. Ya no son necesarias fabricaciones de
montaje personalizadas y la inspeccion se puede realizar casi inmediatamente
después de la instalacion.

LJ-S640

430 mm 16.93"
-

640 mm 25.20"

Pequefios ajustesI

‘/} Ajustable

Ajustable




iEl primer perfildmetro del mundo con mecanismo de escaneo incorporado!

Inspeccion altamente precisay
estable sin necesidad de ajustes molestos

El mecanismo de escaneo incorporado permite una inspeccion en 3D mas facil que nunca, altamente precisa y estable sobre un area

maxima de 640 x 640 mm 25.20" x 25.20",

Laser azul de alta
intensidad

La alta densidad de concentracion de
luz y el haz de formacion de imagen
nitida permiten una alta precision de
inspeccion.

‘ Primero en el mundo ‘

Método de deteccidén por
escaneo accionado por motor

Motor de accionamiento
directo sin escobillas

El exclusivo disefio sin escobillas garantiza
una durabilidad ultraelevada del motor de
accionamiento directo.

CMOS de alta
resolucion

Gran profundidad de campo sin
necesidad de ajustar el enfoque

La Serie LJ-S utiliza un disefio Unico en su clase que permite el
escaneo de piezas moviendo los componentes internamente y
eliminando la necesidad de mover la pieza del cabezal. Esto no sélo
facilita la instalacion, sino que también crea una gran profundidad de
campo.

-~ Luz emitida

Luz recibida
Luz recibida *,

Luz emitida

Base . .|.

Optica
P Base _...[.)

optica

Objeto Objeto

El avanzado sistema 6ptico garantiza un enfoque claro en todo el
rango de medicion. Esto significa que, independientemente de la
altura del objeto, las mediciones y la imagen permanecen
enfocadas.

Céamara 3D convencional Serie LJ-S8000

CMQOS ordinario .
CMOS de alta resolucion

Desenfocado 1l
1y Léser
Tr Laser e
semiconductor

semiconductor.

~

Laimagen siempre se
puede capturar
nitidamente enfocada
incluso cuando cambia la
altura del objeto.

Cuando cambia la altura
del objeto, se pierde el
enfoque en el elemento
receptor de luz




No necesita iluminacion, ni movimiento, ni codificadores

La fuente de luz laser y el mecanismo de escaneo incorporados
eliminan la necesidad de iluminacion, actuadores, codificadores
u otras piezas auxiliares. Esto reduce drasticamente los costos
de instalacion y el tiempo asociado con la configuracion de
estos dispositivos. Las inspecciones se pueden realizar
simplemente montando el dispositivo y configurando el
programa en 3 sencillos pasos.

No requiere
iluminacion

No requiere
actuadores

No requiere
codificador

La configuracién simplificada ayuda a mantener la precision

Con los sistemas convencionales, seleccionar una maquina de
inspeccion significaba pensar no solo en la precision del sensor,
sino también en cualquier problema potencial con el codificador,
el actuador eléctrico o el robot necesarios para mover el sensor.
El escaner incorporado de la Serie LJ-S8000 garantiza una
inspeccion de alta precision sin tener que preocuparse por la
precision del equipo auxiliar, ya que se ha eliminado ese equipo
adicional.

Perfildmetros convencionales

Precision del Precision del Precision del

sensor actuador codificador

Serie LJ-S8000

Precision del = Sin necesidad de preocuparse por g
sensor + | laprecision del equipo adicional |

Inspeccion en linea estable independientemente del color o

el acabado de la superficie

I Laser azul de alta intensidad

Los sistemas de vision convencionales suelen utilizar fuentes de luz LED para la iluminacion. La alta concentracion de luzy el haz de
formacion de imagenes nitidas del laser azul de alta intensidad utilizado en la Serie LJ-S8000 permiten aumentar la cantidad de luz
recibida, lo que mejora el rendimiento de la detecciény la precision de la medicion, al tiempo que garantiza una mayor resistencia a la luz

ambiental.

Fuente de luz LED

Concentracion de luz Baja concentracion puntual

La luz se emite en un &rea amplia con
longitudes de onda variables.

La amplia érea de emision y las multiples longitudes de onda de la fuente de luz
LED dan como resultado una mayor aberracion del lente, lo que impide que la luz
se enfoque en un Unico punto y disminuye la densidad de la luz en el punto focal.

I HDR de disparo tnico

El perfilémetro esta equipado con un elemento receptor CMOS
de ultra alta sensibilidad que incorpora la funcion HDR de
disparo unico de KEYENCE. Esto proporciona al sensor un
rango dinamico lo suficientemente amplio como para medir de
forma fiable objetos con multiples tipos de superficie (o areas
de baja reflectancia y alta reflectancia) en un solo disparo.

Fuente de luz laser azul de alta intensidad

Concentracion de luz Alta concentracion puntual

La luz se emite desde un drea pequeria
con una Unica longitud de onda.

La pequefia drea de emision y la longitud de onda Unica de la fuente de luz laser
azul permiten enfocar la luz en un Unico punto, aumentando la concentracion de
luz en el punto focal.

La funcion HDR de disparo Unico permite una medicion muy precisa
incluso de objetos dificiles de medir con los modelos convencionales.

y

Resina blanca Superficie metélica
con acabado de

espejo

Mdltiples superficies Caucho negro
reflectantes
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Aplicaciones versatiles

Medicion dimensional 3D

Hay disponible una amplia variedad de herramientas de medicion ademas de altura y planicidad, incluidas herramientas de posicion,
ancho, area, volumen, angulo y GD&T.

Medicién de la coplanaridad de terminales de conexidn

Informacién X, Y y Z con un solo dispositivo

Las inspecciones se realizan no solo con la informacion de contraste sino también con la de altura, o que permite realizar mediciones y

detecciones estables.

Método convencional: Cdmara de vision Inspeccion 3D

Determinar los defectos y la altura es dificil utilizando La adicion de datos de la direccion Z permite el reconocimiento
unicamente una camara dirigida desde arriba del objeto. de formas 3D para facilitar el juicio basado en la altura.

g

Asiento incorrecto de
tornillos

22888888 Asentamiento }

incorrecto de tornillos

Resina astillada Resina astillada



Medicion de la altura y la posicién de las terminales trifasicas del estator

Herramientas de inspeccion
intuitivas

Funcion de control de luz parasita

Afadir herramientas de inspeccion es sencillo y facil gracias a
una amplia variedad de opciones de herramientas e iconos
visuales para una seleccion sencilla.

Medicion de Medicion de Posicion de Angulo de los
altura perfiles bordes bordes
— gy g

+
e | | SRR | | Em.
Ancho de los Paso de los Area Distancia entre
bordes bordes circulos
+,
+
Distancia entre Angulo formado Didmetro Ancho de pico a
puntos por dos lineas (max./min.) pico

Con los sistemas convencionales, la inspeccion de formas
irregulares con superficies metélicas brillantes suele verse
afectada por la luz parasita procedente de las multiples
superficies reflectantes y la luz difusa. La nueva funcion de
control de la luz parasita minimiza los efectos de la luz paréasita
para que se puedan capturar imagenes precisas de las formas.

Control de luz
parasita OFF

Inspeccioén de la altura de apriete de los
tornillos de PCBs de ECUs

Control de luz
parasita ON



Aplicaciones versétiles

Inspeccioén de apariencia 3D

Dispone de varias herramientas para inspeccionar defectos de soldadura, aplicacion incorrecta de sellador, abolladuras y otros defectos.
Inspeccidén de abolladuras en pastillas de freno

Deteccion fiable en superficies con patrones

Las imagenes basadas en la altura se crean escaneando el objeto y utilizando colores para representar los cambios de altura.
Los patrones o marcas de la superficie no afectan a la imagen basada en la altura, lo que facilita la deteccion de hendiduras u otros
defectos que normalmente serian imposibles de identificar.

Imagen en escala de grises

Resultados de la deteccion de defectos/
abolladuras

Imagen basada en la altura

12



Inspeccidon de la apariencia de la soldadura de entrada

)

T

Identificacion de defectos en

Deteccion estable de objetos superficies irregulares

con diferencias de altura utilizando planos de forma libre
Se pueden capturar imagenes nitidas incluso cuando se observan Los planos de forma libre permiten que el sistema capte las
objetos con variaciones de altura o donde la distancia relativa al desviaciones del contorno tipico de una superficie. Esto hace
sensor podria cambiar. Es posible una deteccion estable en un posible la deteccion estable de defectos, incluso en objetos con
amplio rango Z, lo que da como resultado una solucion de formas complejas.

inspeccion mas flexible y con mayor capacidad

receptiva que una camara 2D estandar. camara

Al capturar objetos inclinados con una
diferencia de altura de 40 mm 1.57"

Imagen con inclinacién

Altura 40 mm 1.57"

Cémara 2D ordinaria Serie LJ-S8000 |l Inspeccion de defectos en una superficie curva de goma

o

o

= I | Il I
Desenfocado Imagen capturada claramente Imagen del objeto Imagen de altura Imagen aplanada para

detectar defectos

13
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Aplicaciones versatiles

Identificacidon y diferenciacion 3D

La Serie LJ-S8000 se puede utilizar para la deteccion de presencia, recuento, OCR, lectura de codigos 2D y otras aplicaciones diversas.
OCR e inspeccion de profundidad de caracteres en carcasas de motores

g

ST

FINGA TN

OCR estable incluso en superficies curvas o irregulares

Extraccion de altura

Se pueden generar automaticamente imagenes en escala de grises que resaltan la informacion de altura necesaria utilizando los datos
3D, lo que permite utilizar sin problemas las herramientas convencionales de reconocimiento de caracteres. El uso de esta funcion junto
con la extraccion de superficies planas o de formas libres garantiza una inspeccion estable, incluso para objetos que son dificiles de

acomodar con los sistemas de vision convencionales.
‘ Imagen de deteccion

Imagen del objeto ‘ ‘ Datos de altura ‘




Asentamiento, orientacion e inspeccion de OCR de chips de ClI

Inspeccién de contraste e inspeccidon 3D en un mismo dispositivo

Adquisicién simultanea de imagenes en escala de grises e imagenes basadas en la altura

Se pueden capturar imagenes de altura y en escala de grises al mismo tiempo. Las inspecciones de altura se pueden realizar
simultdneamente sin tener que cambiar la configuracion convencional de inspeccion en escala de grises. Esto ayuda a mejorar la
estabilidad y permite la compatibilidad con una gama mas amplia de aplicaciones.

‘ Imagen basada en la altura Imagen en escala de grises

Inspeccién de diferencia de altura Inspeccién de marcado basada
basada en los datos de altura en los datos en escala de grises

L ==0] L=

VIEW

KEYENCE

Inspecciones simultdneas

15
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Nunca ha sido tan facil obtener imagenes de alta calidad

} Funcion de navegacion de imagenes facil de usar:
la configuracion ideal se consigue con solo pulsar un botén

Con los sistemas convencionales, cada vez que las condiciones cambiaban habia que colocar los objetos en el actuador y ajustar la
configuracion. Con la Serie LJ-S8000, sin embargo, el ajuste es tan sencillo como seleccionar la opcion con la mejor calidad de
imagen. Esto reduce significativamente el tiempo dedicado no solo a la puesta en marcha, sino también a la reconfiguracion de los

ajustes debido a cambios en el objeto.

Funcién de navegacion de imagenes con visualizaciéon automatica.

Vea automaticamente los diferentes resultados de la configuracion:
Basta con elegir la mejor imagen 3D tres veces para
completar la configuracion.

Simplemente seleccione
la mejor imagen

Primeros pasos con un sistema convencional Ajustes de configuracion con la funcion de
Navegacion de imagenes de la Serie LJ-S8000

Ajuste de la intensidad de la luz
Confirmacion del objeto

Reajuste

Confirmacién del objeto Reduccidén significativa

» . del tiempo de configuracion
Reduccion del ruido

Confirmacién del objeto
Reconfiguracion de los ajustes

Confirmacion del objeto

Configuracién de filtros N

_%

Confirmacién del objeto PASO 2 Seleccidn de imagen LS

Reconfiguracion de los ajustes PASO 3 Seleccion de imagen S
Configuracion de la imagen completada Configuracion de laimagen completada




La correccidn de la inclinacién garantiza una
deteccidn estable

| Inspeccidn de altura de piezas montadas en PCB

Cualquier variacion en la posicion de la pieza, como el angulo o la inclinacion, se corrige automaticamente para producir mediciones
de perfil estables.

Un objeto que no se desalined ni se inclind
durante el transporte

Imagen — _

El perfil se puede extraer

con precision.

Inspeccion de altura de

piezas montadas en PCB

Un objeto que se desalined e inclind
durante el transporte

Imagen — _

Correccién de posicion 3D con LJ-S8000
I . . E n ==

R ©

Si una PCB estéa desalineada o inclinada, las mediciones La Serie LJ-S8000 detecta los desplazamientos y la
y lainspeccién no se pueden realizar correctamente. inclinacién de la posicién del objeto y, a continuacion,
realiza automaticamente las correcciones de posicion,

garantizando una inspeccion estable.

17
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Opciones de software faciles de usar

| El software de simulacién LJ-H1X para una programacion rapida

Software dedicado que se puede instalar y utilizar en la propia PC del usuario.
Este software permite cargar archivos de configuracion, registrar valores de medicion y mucho mas.

Software de simulacion

Software de terminales

Los ajustes de imagen y las herramientas de Los datos de las imagenes del controlador y los resultados de las

inspeccion se pueden configu
fuera de linea.

rar y verificar mediciones se pueden obtener desde ubicaciones remotas
utilizando PCs locales.

Utilice las imagenes OK/NG almacenadas Ademaés, utilizando la funcion de escritorio remoto, es posible
para simular de forma remota las situaciones realizar acciones como cambiar la configuracion de los
a las que se enfrenta en el sitio. controladores en otras fabricas, o que permite un importante

Controlador

ahorro de tiempo.

Concentrador de conmutacion PC

Funcién de servidor FTP incorporada
PLC Disco duro compatible con la red

Conexién PLC

Conexiéon mediante RS-232C/
Ethernet a PLCs de diversos
fabricantes.

Salida de imagenes y valores de medicion a

Fabricantes compatibles de PLC
servidores FTP. La conexion de un disco duro

1 Corporacién KEYENCE: Serie KV

I Corporacién OMRON: Serie SYSMAC de gran capacidad con funcion de servidor
1 Corporacion Mitsubishi Electric: Serie MELSEC FTP hace posible el almacenamiento de
[ Corporacién Yaskawa Electric: Serie MP iméagenes a largo plazo.

Ethen'et/IP 35225 EtherCAT™ RS-232C/Ethernet  PLC Link

« EtherCAT® es una marca registrada y una tecnologia patentada, bajo licencia de Beckhoff Automation GmbH, Alemania.



| Los cabezales se pueden conectar directamente a la PC para
utilizarlos con programas personalizados o software externo

v

Cabezal

| Compatible con varios lenguajes de programacion

Hay disponibles programas de muestra con una amplia lista de comandos para
obtener datos de perfil, emitir disparos, cambiar diversas configuraciones, etc.
Hay disponibles programas de muestra con una amplia variedad de comandos
—incluidos la adquisicion de datos 3D, generacion de disparos y cambios de
configuracion—y programas para guardar en formatos CSV y TIFF. s s

» Windows s
C# C++ VB.NET Python == — -
e Linux |
C++ Python

| Amplio soporte de controladores

HALCON VisionPro LabVIEW Disefiador Cognex Asistente de disefio Aurora*

* Asistente de disefio Matrox convencional

| Seincluyen dos tipos de software dedicado

LJ-S Navigator LJ-S Observer

B o 3 : Semnghio 0 I cm-w—nx;c;«l y Sae e

s T i . - P - @

7 e
' e
T ":.f,...?-\
~Em,
=y %
Optimice la configuracion de captura Facil analisis de los datos de medicidn
Ajuste la configuracion de captura, como el tiempo de Los datos medidos se pueden analizar inmediatamente.
exposicidn o la sensibilidad, mientras se visualiza la Los resultados de las mediciones se pueden verificar
imagen para garantizar facilmente el rendimiento. antes de crear un programa personalizado.
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Aplicaciones

Ejemplos de inspeccidén 3D en linea:
Ejemplos de instalacién sin necesidad de equipos adicionales

Mesa indexadora

Las inspecciones se pueden completar deteniendo el objeto un
breve instante de tiempo.

La Serie LJ-S se puede acoplar facilmente a los equipos
existentes sin necesidad de dispositivos adicionales.

Montable en robot

La instalacion de la Serie LJ-S en un robot permite la inspeccion
en cualquier angulo o ubicacion sin tener que preocuparse por
las vibraciones o la linealidad del robot gracias a la gran
estabilidad de la inspeccion.

p [ [;._

Inspecciéon auténoma

La deteccion automatica de la posicion y el &ngulo del objeto
hace posible la inspeccion con solo colocar el objeto
manualmente.

o

Alimentador de transferencia de paso fijo

Las inspecciones se pueden completar deteniendo el objeto un
breve instante de tiempo, lo que permite realizar facilmente
inspecciones 3D en las lineas de equipos existentes.

TSNS



Inspeccidn de cualquier objeto gracias a un campo de vision maximo de 640 x 640 mm 25.20" x 25.20"

Reduzca significativamente el tiempo de inspeccion para las inspecciones en linea o casi en linea, especialmente cuando se incluyen
multiples variedades de piezas, utilizando el andlisis 3D. Con la funcion de Ajuste de posicion, la inspeccion es tan facil como colocar el
objeto en cualquier lugar dentro del rango de medicién, independientemente de su orientacion.

Escanee el cédigo para
obtener documentacion
detallada

Soportes opcionales para facilitar la instalacion

Control de
ajuste fino

Control de

I / ajuste
sencillo

Control de
ajuste
sencillo

Los soportes opcionales de KEYENCE facilitan increiblemente la También hay soportes dedicados disponibles para permitir una

instalacion en equipos existentes. Beneficiese de una instalacion inspeccion rapida. Ademas de facilitar el ajuste de la alturay la

sin estrés utilizando accesorios que simplifican la instalacion de longitud de la instalacion de acuerdo a la ubicacion del objeto, su

forma significativa. disefio de gran rigidez también garantiza una usabilidad segura
en el sitio.

21
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Aplicaciones

Ventajas de la inspeccion 3D

Solucidon todo en uno para diversas necesidades de inspeccion

Con la Serie LJ-S, las inspecciones que requieren una combinacion de varios sensores de desplazamiento, cdmaras y otros dispositivos
se pueden realizar con un Unico sistema.
Esto ayuda a reducir el espacio necesario en comparacion con los sistemas convencionales que utilizan varios métodos de inspeccion.

Modelos convencionales Serie LJ-S8000

)

KEYENCE

De la inspeccion fuera de linea a la inspeccion 100% en linea

La Serie LJ-S8000 permite una inspeccion 100% en linea incluso de elementos que anteriormente se manipulaban mediante
inspecciones visuales o inspecciones por muestreo con calibres y micrometros.
Lainspeccion 3D automatizada también es posible para todas las tareas de inspeccion convencionales.

Modelos convencionales Serie LJ-S8000




Dispositivos eléctricos/electronicos

I Inspeccion del ancho, altura y volumen del material de disipacion de calor

| Inspeccién del volumen del relleno de resina y de la posicién de los terminales para condensadores automotrices

23
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Aplicaciones

Ventajas de la inspeccion 3D

Automdviles/Metales

I Inspeccion del asentamiento de tornillos para productos moldeados de plastico

REYENCE

[ Profundidad de soldadura por puntos

|\ e - e 8




I Inspeccion de ensamblaje y apariencia de la unidad central

25
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‘ Lista de componentes

I Modelos de cabezales

Cabezales de sensores

LJ-S015

!
;
!
Ancho: 14 mm 0.55" 4
Ancho: 15 mm 0.59" — :

N
Ancho: 16 mm 0.63" 4§—_—/
—1

52.5mm 2.07"

J 56.5mm 2.22"

60.5 mm 2.38"

25 mm 0.98"

Eje Z (altura)
Eje X (ancho)

Rango de medicion

56.5 +4 mm 2.22" £0.16"
15mm 0.59"

Ancho: 21 mm 0.83" N
Ancho: 23 mm 0.91" N

|—/
Ancho: 25 mm 0.98" —H: 77.5 mm 3.05"

LJ-S025

KEYENCE

59.56 mm 2.34"
68.5 mm 2.70"

51.2mm 2.02"
Eje Z (altura)

Eje X (ancho) 23 mm 0.91"

68.5+9 mm 2.70" +0.35"

Eje Y (longitud) 25 mm 0.98"

Eje Y (longitud) 51.2 mm 2.02"

Eje Z (altura) 0.3 um 0.0000712" Eje Z (altura) 0.4 um 0.000016"
XY (distancia) 0.5 pm 0.000020" XY (distancia) 0.7 um 0.000028"
Necesario Necesario
Cables Ethernet para cabezales
OP-88835 (2 m 6.6 Conexiénaun Controlador
OP-88836 (5 m 16.4) controlador LJ-S8000
OP-88837 (10m 32.8)
OP-88825 (Formade L/0.2m 0.7
Cables de E/S de fuente de
alimentacion para cabezales
OP-88949 (2 m 6.6 .
*, 0P-88950(5m 16.4) Gonexidn - PC
OP-88951 (10 m 32.8)
OP-88826 (Forma de L/0.2m 0.7)
I Monitoreo I Cables de comunicacién
Monitor de color LCD Soporte de Soporte de Cable de monitor RGB Cable de extensién de E/S Cable de comunicacion
de 12" monitor montaje para OP-66842 (3 m 9.8) OP-51657 (3m 9.8 RS-232C
CA-MP120 CA-MP120 poste CA-MP120 OP-87055 (10 m 32.8)) OP-26487 (2.5m 8.2)
OP-87262 OP-42279 Conectores de conversién de cables

de comunicacion

OP-26486 para 9 pines

OP-84384 para SYSMAC de 9 pines
OP-86930 para MELSEC de 9 pines

* Utilice el OP-26486 para 9 pines cuando
conecte MELSEC FX.

Cable Ethernet
OP-66843 (3 m 9.8)

Cable USB
OP-66844 (2 m 6.6



Ancho: 31 mm 1.22”—\

Ancho: 35 mm 1.38”—\ .
,
Ancho: 39 mm 1.54'—\ “E==———— 88 mm 3.46"

LJ-S040

FKEYENCE

e

— somm3.15" —
EjeZ (altura) 70+18 mm2.76" +0.71"
Eje X (ancho) 35 mm 1.38"

52 mm 2.05"

70 mm 2.76"

Ancho: 66 mm —
2.60" \

Ancho: 72 mm —
2.83" \
Ancho: N
78 mm 3.07"

FKEYENCE

" 137mm5.39"

160 mm 6.30"
s
F———— 160mm6.30" ————

160 £+23 mm 6.30" +0.91"
72 mm 2.83"

Eje Z (altura)
Eje X (ancho)

Eje Y (longitud) 80 mm 3.15"

Eje Y (longitud) 160 mm 6.30"

Eje Z (altura) 0.5 pm 0.000020"

Eje Z (altura) 1 pm 0.000039"

XY (distancia) 1 pm 0.000039"

XY (distancia) 3 pm 0.000118"

| Soporte dedicado (piseiado para LJ-5015/025/040/080/160)

I Soportes de montaje con
marco de aluminio

Para més detalles

Dedicado a LJ-S015/025/040/080 Ajustador Bloques: 1 Para cualquier
Placa de montaje A Placa de montaje B OP-88956 OP-88958 cabezal
OP-88960 OP-88961 . Ajustador
- -~ 1 : OP-88956
oA - \ P’ .
. \“,.-n-““"\. _— y ‘
o < e ' -
1 S Dedicado a LJ-S015/025/040/080
Ak ) Placa de montaje A Placa de montaje B
Bloques: 3
] OP-88959 OP-88960 OP-88961
)" Dedicado a LJ-S160/320/640
Dedicado a LJ-S160 x -A‘,, - ) )
. X ‘i;'- Placade montajeC  Placa de montaje D
Placa de montaje C Placa de montaje D L OP-89041 OP-89042
0P-89041 OP-89042 Rl \
JENEEN P4 . Juego de rieles
v \ : g*‘%’ o de montaje -
: \é' Plato base * Altura de 1 bloque OP-89040
L | OP-88957 ~50mm 1.97" %u\:\
WA '
I Unidades de expansion I Otros
Unidad EtherCAT® Unidad PROFINET Unidad EtherNet/IP™ Tarjetas SD Mouse dedicado Fuente de alimentacién
CB-NEC20E CB-NPN20EA CB-NEP20E (grado industrial) OP-87506 de 24 VCD
16 GB CA-SD16G  Soporte paramouse CA-U4
4GB CA-SD4G OP-87601 (Corriente nominal: 6.5 A)

1GB CA-SD1G

512 MB OP-87133

* El mouse se incluye con
el controlador.

CA-U5
(Corriente nominal: 12.5 A)

EtherCAT® es una marca registrada y una tecnologia patentada, bajo licencia de Beckhoff Automation GmbH, Alemania.
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‘ Lista de componentes

I Modelos de cabezales

Cabezales de sensores

LJ-S160 LJ-S320

Ancho: 243 mm —
9.57"

370.5 mm 14.59"

Ancho: 295 mm

11.61"
470.5 mm 18.52"
Ancho: 124 mm—
4.88" — 161 mm&6.34"
Ancho: 143 mm—
5.63" 211 mm8.31"
Ancho: 160 mﬁ 261 mm 10.2g" Ancho: ?ioefgm A 590.5 mm 23.25"
6.30" g
—— 160 mm 6.30" — f—————— 320mm1260"——
Eje Z (altura) 21150 mm 8.31" +1.97" Eje Z (altura) ~ 470.5+100/-120 mm 18.52" +3.94"/-4.72"
Rango de medicién Eje X (ancho) 143 mm 5.63" Eje X (ancho) 295mm 11.61"
Eje Y (longitud) 160 mm 6.30" Eje Y (longitud) 320 mm 12.60"

Eje Z (altura) 3 pm 0.0007118" Eje Z (altura) ~ 5pm 0.000197"
Repetibilidad
XY (distancia) 5 pm 0.000197" XY (distancia) 10 pm 0.0004"




LJ-S640

Ancho: 579 mm—
22.80"

Ancho: 640 mm
25.20"

Ancho: 640 mm
25.20"

Rango de medicién
Repetibilidad

640 mm 25.20"

Eje Z (altura) 1116 +180/-250 mm 43.94" +7.09" /-9.84"

936 mm 36.85"

1116 mm 43.94"

1366 mm 53.78"

Eje X (ancho) 640 mm 25.20"

Eje Y (longitud) 640 mm 25.20"

Eje Z (altura) 10 pm 0.0004"

XY (distancia) 25 pm 0.0010"
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‘ Diagrama de configuracion del sistema

Sistema de controlador dedicado

Mouse Tarjeta SD
USsB —
PC
Ethernet
— Sensores, etc.
Disco duro
enred
PLC

CB-NEC20E*
CB-NEP20E
CB-NPN20EA

Cabezal

Cabezal

EtherCAT®, PROFINET, EtherNet/IP™

Monitor RGB

*S6lo se puede conectar una unidad de expansién de comunicacion
(CB-NEC20E/NEP20E/NPN20EA).

Comunicacioén directa del cabezal a una PC

Los datos 3D se pueden generar directamente desde el
cabezal sin tener que pasar por un controlador, lo que

les permite a los usuarios construir sus propios
programas de procesamiento de imagenes. LJ-S
Navigator, que incluye la funcion de navegacion de
imagenes, también esta disponible para facilitar la
configuracion de los ajustes de creacion de imagenes.
Esto les permite a los usuarios concentrarse en el
desarrollo del procesamiento de imagenes sin tener
que preocuparse por la captura de las mismas.

»

Certificados de calibracion disponibles

sensorylaPC

Conexion directa entre el

LJ-S Navigator

Se puede emitir un certificado de calibracion para
garantizar la precision como dispositivo de inspeccion.
Todos los sistemas de la Serie LJ-S8000 se calibran
antes de su envio, lo que garantiza un uso fiable en el
momento de la entrega.

weams
g

Certificado de calibracion

Reporte de inspeccion

Diagrama completo del
sistema de trazabilidad




Especificaciones

I Controlador

Modelo

LJ-$8000"'

Entrada de cabezal

Hasta dos unidades de cabezales de la Serie LJ-S8000
*Cuando se utilizan dos unidades, los cabezales Ay B deben ser del mismo modelo.

Numero de registros de configuracion
deinspeccion

Hasta 1000 configuraciones (dependiendo de la capacidad de la tarjeta SD y del contenido de la configuracion) para
cada una de las tarjetas SD 1y SD 2; Posibilidad de conmutacion externa

Cantidad de imagenes de referencia

Hasta 400 por configuracion (dependiendo de la capacidad de la tarjeta SD)

Tarjeta de memoria

«Ranura para tarjetas SD x 2
« Compatible con OP-87133 (512 MB), CA-SD1G (1 GB), CA-SD4G (4 GB; Equipada de serie para la ranura SD1) y CA-SD16G (16 GB)

Nimero de herramientas

Hasta 100 por configuracién

Entrada de control 20 puntos (Bloque de terminales de entrada: 5 puntos, E/S paralelas: 15 puntos)
. « 28 puntos (Bloque de terminales de salida: 6 puntos, E/S paralela: 22 puntos)
Salida de control  Foto MOSFET*
RS-232C « Salida de valor numérico y E/S de control (Cuando esté en uso, no se puede utilizar PLC Link usando el puerto RS-232C)
« Admite velocidades de transmision de hasta 230400 bps
PLC Link « Salida de valor numérico y E/S de control utilizando puertos Ethernet 0 RS-232C
(No se puede utilizar con EtherNet/IP™; Cuando se utiliza un puerto RS-232C, no se puede utilizar con la comunicacién no procedimental RS-232C)
« Salida de valores numéricos y E/S de control
« Ademas de las funciones anteriores, es posible cargar/descargar configuraciones de inspeccion, realizar diversas simulaciones y enviar/recibir imagenes y
Ethernet otros datos, asi como utilizar conexiones de escritorio remoto a través del software de aplicacion para PC de KEYENCE.
« Admite cliente FTP, servidor FTP, servidor VNC (para clientes que no sean PC, s6lo se admite la visualizacion de la pantalla del monitor) y funciones BOOTP
« T000BASE-T/100BASE-TX/10BASE-T
« Admite tramas jumbo
« Ademés de la salida de valores numéricos, es posible cargar/descargar configuraciones de inspeccion, realizar diversas simulaciones y enviar/
usB recibir imégenes y otros datos, asi como utilizar conexiones de escritorio remoto a través del software de aplicacion para PC de KEYENCE
+S6loUSB 2.0
«E/S de valor numérico y E/S de control utilizando el puerto Ethernet o la unidad EtherNet/IP™ opcional CB-NEP20E
(No se puede utilizar con PLC Link, PROFINET o EtherCAT®)
Interfaz EtherNet/IP™ « Soporta comunicacion ciclica (méx. 1436 bytes) y comunicacion de mensajes
«Nimero maximo de conexiones: 32 (puerto Ethernet) / 1: Propietario exclusivo, 4: Sélo entrada (CB-NEP20E)
« Cumple las pruebas de conformidad de la version CT19.1 (puerto Ethernet) / CT19.1 (CB-NEP20E)
« Puede ingresar/emitir valores numéricos y realizar E/S de control utilizando el puerto Ethernet o la unidad PROFINET opcional CB-NPN20EA
(no se puede utilizar con PLC Link, EtherNet/IP™y EtherCAT®)
PROFINET « Soporta comunicacion ciclica (max. 1408 bytes (puerto Ethernet) / 1252 bytes (CB-NPN20EA))
« Soporta la comunicacion aciclica (datos grabados)
« Cumple con la clase de conformidad A (puerto Ethernet) / C (CB-NPN20EA)
« Salida de valor numérico y E/S de control utilizando la unidad EtherCAT® CB-NEC20E opcional
(No se puede utilizar con PLC Link, EtherNet/IP™ ni PROFINET)
« Soporta comunicacion ciclica (comunicacion de objetos de datos de proceso) (Entrada: méx. 536 bytes / Salida: max. 532 bytes)
EtherCAT® « Soporta comunicacion aciclica (comunicacion de buzén)
« Soporta CoE
« Identificacion explicita de dispositivos
« Cumple con la prueba de conformidad de la version 2.5.0
Mouse Se pueden controlar varios mends utilizando el mouse dedicado (incluido con el controlador)
SNTP Correccién automética de la fecha y la hora del controlador cuando se conecta a un servidor SNTP
. . Se pueden emitirimégenes y otros datos conectando un disco duro (2 TB méx.) al puerto USB dedicado
Unidad dediscoduroUSE (compatible con USB 3.0, alimentado por bus, salida nominal: 900 mA)
Salida de monitor Salida RGB analdgica, XGA 1024 x 768 (color de 24 bits, 60 Hz)
Ventilador de enfriamiento Disponible
Idioma de la pantalla Intercambiable entre inglés, japonés, chino (tradicional/simplificado), coreano, alemén, francés, italiano, tailandés, checo, htingaro, polaco y espafiol (México).
Valores Voltaje de alimentacion 24VCD £10%
nominales Consumo méximo de corriente | Méx. 2.5A (Tip. 28 W)
Z(-‘;r?ferlatura ambiente 0a45°C 32.0°F a 113.0°F (montaje en riel DIN) /0 a 40°C 32.0°F a 104.0°F (montaje en la superficie de la base)
Resit ia I
ambiental i
Humed?nd amt?lente 85% HR 0 menos (sin condensacion)
de funcionamiento

Peso

Aprox. 22009 4.851b

*1 La LJ-S8000 se comercializa como LJ-58002

en Estados Unidos. *2 Admite conexion comtin positiva para dispositivos de entrada NPN 'y conexion comin negativa para dispositivos de entrada PNP.

I Entorno del sistema operativo LJ-H1X (software de simulacién/software de terminal de la Serie LJ)

Software de simulacién de la Serie LJ

Elemento

Entorno requerido

Sistemas operativos soportados

Microsoft Windows® 11 Pro, Windows® 10 Home, Pro, Enterprise (s6lo compatible con la version de 64 bits)

« El sistema operativo admite los siguientes idiomas: inglés, japonés, chino (tradicional/simplificado), coreano, aleman, francés, italiano, tailandés, checo, hingaro, polacoy
Espafiol (México).

«No se puede utilizar en sistemas operativos que no figuren en la lista anterior.

CPU

Procesador Intel® Core™ i3 equivalente o superior

Memoria

8GBomés

Espacio libre en el disco duro

8 GB o més (Se necesita espacio aparte para almacenar laimagen)

Resolucion de pantalla

Minimo: 1024 x 768 pixeles, Recomendado: 1280 x 1024 pixeles 0 superior

Software del terminal de la Se

rie LJ

Elemento

Entorno requerido

Sistemas operativos soportados

Microsoft Windows® 11 Pro, Windows® 10 Home, Pro, Enterprise

« El sistema operativo admite los siguientes idiomas: inglés, japonés, chino (tradicional/simplificado), coreano, aleman, francés, italiano, tailandés, checo, hingaro, polacoy
Espafiol (México).

« Compatible con versiones de 32 y 64 bits

« No se puede utilizar en sistemas operativos que no figuren en la lista anterior.

Entorno de operacién

« CPU: Procesador Intel® Core™ i3 equivalente o superior « Memoria: 2 GB 0 més
« Disco duro: 500 MB de espacio libre 0 més * Se requiere un espacio separado para almacenar laimagen
« Resolucion de pantalla: 1024 x 768 pixeles o superior (Recomendado: 1280 x 1024 pixeles o superior)
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Especificaciones

I cabezal
Modelo LJ-S015 LJ-S025 LJ-S040 LJ-S080 LJ-5160 LJ-S320 LJ-S640
Distancia de referencia* 56.5mm 2.22" 68.5mm 2.70" 70mm 2.76" 160 mm 6.30" 211mm8.31" 470.5mm 18.52 1116 mm 43.94"
Rapoodeedconz (E%'If.l:rgrrr;wrinoﬂwg ) (E.i Ermos ) (E?im;owq ”) (E%T?:szthmiﬁgig; 7 (F.;.Bj S as ) +(L0g/j§gr(n)mmm° (m] Z;?Lii)om n
X: Lado cercano 14 mm 0.55 21mm0.83" 31mm1.22" 66 mm 2.60" 124 mm 4.88" 243mm9.57" 579 mm 22.80"
Rango de X: Distancia de referencia 15mm 0.59 23mm0.91" 35mm 1.38" 72mm2.83" 143 mm 5.63" 295mm11.61" 640 mm 25.20"
medicionXY | .| 2dolejano 16mm 063 39mm1.54' 78mm3.07" 160mm6.30° | 320mm12.60° | 640mm25.20"
Y: Distancia de referencia 25mm0.98 51.2mm 2.02" 80mm3.15" 160 mm 6.30" 160 mm 6.30" 320mm 12.60" 640 mm 25.20"
Intervalo de datos XY 5um0.000197 8um 0.000315" 12.5um 0.0005 25um0.0010" 50 pm 0.0020" 100 pm 0.0039' 200 pm 0.0079"
Nimero de puntos de datos XY 3200 x 5000 3200 x 6400 3200 x 6400 3200 x 6400 3200 = 3200 3200 x 3200 3200 x 3200
Z (altura)*? 0.3um 0.000012" | 0.4um0.000016" | 0.5um0.000020" Tum 0.000039" 3pm0.000118 5pm0.000197' 10 um 0.0004"
Repetibilidad
XY (distancia)*® 0.5um 0.000020" | 0.7 um 0.000028" 7 um 0.000039" 3pum0.0007118" 5pm0.000197 10 um 0.0004" 25pm0.0010"
o Area estandar +0.035% de ET. +0.03% de ET. +0.02%deET. +0.055% de ET. +0.02%deET. +0.027% de ET. +0.058%de ET.
tnealdad Area de alta precision — — — +0.03%deET. — — +0.023%deET.
Tiempo de formacion de imdgenes* Min. 0.2 seg Min. 0.3 seg
Fuente de luz laser Laser semiconductor azul de longitud de onda de 405 nm (luz visible)
Fuentedeluz | Clase de laser Producto laser Clase 2M*® (IEC 60825-1, FDA (CDRH) Part 1040.10*")
Salida 10mW
VEIRES Voltaje de alimentacion 24VDC +25%, -20%
nominales | consumo de corriente*® / Potencia Méx. 4.0A(@19.2V), 3.2 A(a 24V)/Tip. 17W Méx.5.5A (@ 19.2V), 4.4 A(a 24V) /Tip. 17W
Ethernet 1000BASE-T, T00BASE-TX
Interfaz Entrada*® LASER_ON, TRG, MEM_CLEAR
Salida* LISTO, EXPOSICION_OCUPADO, ERROR
Clasificacion del sensor*'® IP65 (IEC60529)
L!?{:ﬂ::ﬁzir?]?eigtﬂ?ntal de Lampara incandescente, 10000 lux o menos
N 0a+455C32.0F a +113.0°F
ambiental H[ um_edad z?(rer:]l:;ental de 85% HR 0 menor (sin condensacion)
Resistencia a vibraciones 10 a 500 Hz; Densidad espectral de potencia: 0.033 G2/Hz; direcciones X, Y y Z (IEC 60068-2-64)
Resistencia al impacto 15 G (IEC 60068-2-27)
Material Aluminio
Peso Aprox. 2300 g Aprox.2100 g Aprox. 2600 g Aprox. 2600 g Aprox. 3600 g Aprox. 3700 g Aprox. 4300 g

5.071b 4631b 5731b 5.731b 7.941b 8.161b 9.481b

*1 La distancia de referencia es la distancia desde el borde inferior del cabezal hasta el centro de medicion del eje Z (altura). Consulte la seccion Dimensiones para conocer el plano de referencia de instalacion.

*2 El objeto medido es un objeto estdndar KEYENCE. Valor sigma cuando se mide la altura media de 200 x 200 puntos en el centro del campo de vision utilizando la herramienta de altura con la obtencion de iméagenes reciprocas
desactivada.

*3 El objeto medido es un objeto estandar KEYENCE. Valor sigma cuando la distancia entre dos circulos de 500 puntos de didmetro situados a 1000 puntos de distancia en el centro del campo de visién en una imagen en escala de
grises se mide utilizando las herramientas de circulo y de distancia entre circulos con la obtencion de imagenes reciprocas desactivada

*4 El objeto medido es un objeto estandar KEYENCE. Valor cuando la altura media de 200 x 200 puntos se mide utilizando la herramienta de altura con la obtencion de imégenes reciprocas desactivada. Consulte la seccion
Dimensiones para conocer el plano de referencia del érea de alta precision.

*5 Con el rango YZ minimo y el adelgazamiento Y al méximo.

*6 No mire el haz directamente utilizando instrumentos 6pticos (como lupas oculares, lupas, microscopios, telescopios o binoculares). Observar la salida del laser
utilizando instrumentos 6pticos es peligroso y puede dafiar los ojos.

*7 Clasificacion del léser realizada con base a la norma IEC60825-1 de acuerdo con la Laser Notice de la FDA (CDRH)

*8 El valor méximo se puede superar cuando se aplica una aceleracion extrema.

*9 La entrada del laser en ON s6lo estd habilitada cuando se conecta a un controlador.

*10 Con un cable OP conectado.

*11 Al medir papel blanco, iluminancia en la superficie receptora del cabezal del sensor cuando se aplica luz al papel blanco.

*12 Es necesario montar el cabezal en una placa metalica para poder utilizarlo.

ETIQUETA DE ADVERTENCIA/
EXPLICACION DEL LASER

LJ-S015/LJ-S025/LJ-S040 /LJ-S080

LASER RADIATION
DO NOT STARE INTO THE BEAM OR VIEW
DIRECTLY WITH OPTICAL INSTRUMENTS
Output: 10mW Wavelength: 405nm
CLASS 2M LASER PRODUCT  IEC/EN 60825-1:2014

I Entorno del sistema operativo LJ-S Navigator/Observer

Elemento Entorno requerido

Microsoft Windows® 11 Pro, Windows® 10 Home, Pro, Enterprise (s6lo compatible con la version de 64 bits)

Sistemas operativos soportados " .
«No se puede utilizar en sistemas operativos que no figuren en la lista anterior.

Idiomas soportados Inglés, japonés, chino (tradicional/simplificado), coreano, aleman, francés

CPU Procesador Intel® Core™ i3 equivalente o superior

Memoria 8GBomés

10GBomés

Espacio libre en el disco duro

«Windows es una marca registrada o marca perteneciente a Microsoft Corporation en los Estados Unidos y/o en otros paises.

«HALCON es una marca registrada o marca perteneciente a MVTec Software GmbH.

«VisionPro y Cognex Designer son marcas registradas o marcas pertenecientes a Cognex Corporation.

« Aurora Design Assistant (anteriormente Matrox Design Assistant) es una marca registrada o marca perteneciente a Zebra Technologies.
«Los nombres de las compafiias y productos mencionados en este catalogo son marcas registradas de sus respectivas compaiiias.



Dimensiones

Unidad: mm pulg.
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. 66 2.60"
1104334+ 50.20" 207
| B 0.37+——104 4.09"—
T Min.R ChfA
Pt 4xM4T60.24"
/
(101
3 ?8”] ! 7‘6 150
Plano de i 591"
% 4xM4T 60.24" referencia ) | | 29
referencia |
‘ ~~_Plano de referencia \ T | :1312-;
250 A _21.5085" 80%: | (795
Plano de referencia g
| . 532.00" | 3 T ) ‘26%5”)
P [150.59"
160631 = f o= =3
Plano de 050027 84.5 83033 (21082
referencia 338
==E o B
2.68" 4xM4T60.24"
=y
| |
83 i
0.3¢
j i O ‘ﬁwoas”
Plano de referencia “LS 0.31 ‘;J; 8 Plano de referencia
- 15—+ 0.31"
0.59" —97 3.82"
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Dimensiones

ICabezales
LJ-S040
Detalle de la zona
de medicion |Area estandar [ 803.15" 1.22"
200.79" — 31
‘ - 1
361.42" [ J12047"
10]
039"
]
200.79"
—1104.33"—H-70.28"
Min. /
Y
(96 3.78") (101 3.98")
|
Plano de 4xM4T60.24" Plano de B
referencia z referencia
’ ~_Plano de referencia — i
Plano de referencia H: | i
53 8
209 5?0 31" i
1.26"32
0.33"8.3—H— L ]

Plano de
referencia 0.47"

-

102 4.02"

L
O

LJ-S080
Detalle de la zona de medicién
} {Y} f
160 6.30"
Areaestandar 40157 —— 662.60"
1 —
[ 3%1 47| 20079"
46 H |
181"
\ 50.20"
Horerd | e
Area de alta precisién 783.07"
— X
—1104.33" ———250.98"
(50.20")—{j=
— =]
Min.R:45 f Rk
it !
(963.787) E (1013.98")
\ \
Plano de_ 4xM4760.24" Plano de
referencia ’ [ . referencia
| Plano de referencia  ————
3.54"90 | 35.5 ) }
Plano de l 1.40" Plano de referencia 20958 8
referencia | n ; o
T agy=== I
2.17"55 15
1 59"
0.33"8.3—+
215
8.46"

04‘\10.5*T

4% M4 T60.24"
0.24" 6 ~—1124.41"
! £60.24"
T "
150 301.18
0.60"
16.2
0.64" L]
[32°
1.26"
— 68 —
268"
{—124/4.88"—y
033'85 44107 421"—|
4xM4T6024
‘ 181
| i 7)13"
! | 122
‘ | 4.80"
|
[7 ‘
T i 706
1
(883.46) | 16 0.63
(702.76")
[ |
]
271.06"
0.39"1 4“»104 4.09"
D“ 1 4¥M4T6024"
03383 [————
] 16 0.63"

T
Plano de referencja ;H»SOSW -8
67" 17 7 0.31"

101 3.98"—

240.94"
(40.16") —— 1124.41"

Plano de referencia

4xM4760.24"

!
I T
T

15.20.60"

£60.24"
301.18"

16.2064" | 1 !

0.37"9.5

(203 7.99")

(160 6.30")

|
O |
(25 0.8
1.22"
ﬂ-*98 3.86"—

2xM4 760.24"

|
’16063”

80.31"

/ 35 1.38"
/ F=117 461"

8
(150597 | 0-31

Plano de referencia

|—96 3.78"

—71.7—
2.82"



Unidad: mm pulg.

' Y—- 15~—+—2108.27"—
— 160 6.30"— 0.59" . 4xM5710 0.39"
- 50 124 488" P 1eyesa
1.977] [ 451.77"
- 10.04"
40157 38750°
1°°.
Il 752.95"
50- 143543 —
1.97 160 0" —2007.87 -100.39"
/ ot
4 x orificio pasante "
552.17") . 26110.28
100.39) 100.39" completo/aS.B/éO.Qz 8
v 0.31"-4— 230.6 9.08"—— = 82 —
(1013.98) 45, 59‘/{ a4l Plano de 9035 ff-2008" 3.23"
| | H referencia 1 V- - s N
Plano de Plano de ‘ 2’ 76 [[——————= ‘ﬁm
. . o ¢}
referencia referencia 85/.35 155 50 | 6 1336
Plano de Plano de 6.04" — —f 5%%8s
referencia referencia | | 728"
’ : /S
(260 10.24") 27510.83" — 86 —|
3.39"
(242.59.55")
211831"
-H-110.43" [
435
171"
150.59" *4182”“'2%067
] .
[ (—) ] 1
T
(552.17")
= :
15 10.04" Plano de
VL, 0.59" referencia
Degtalle de la zona de medition
' {v} \
32012 ———243 9.57”ﬁ
10
3.94° 153 2108.27"—
J 0.60" . 4xM57100.39"
125 [11933761"—
049" [77:3304 1004
T L T { T i
t
. [3871:507
50 1.97
@ ] 752.95"
‘ 29511.61" 10.3
i 3 —120 4/72"— 0.41"
Area estandar 320 12.60" 10 2007.87'—H-100.39"
; X | 0.39
\ 27110.67"
' \\‘ 10 (552.17) 4 x orificio pasante o 5-3%—*226.6 8.92"—
[ Min.R: \\\ .45 [ \ 0.39 ; 10 0\39 completo 5.5 0.22 - ] 0
o A \ I ! Plano de 2008 73.23"]
(96 3.78") (101348 15059" ~70.04 f 90.35" -
| L { referencia | - Y
Plano de Plano dé I H | N\ 44'5”‘
referencia referencia 90 94'5“ 175
3.54" 3.72 150
Pl?no de 1 183.75 | 591"190
referencia 7.2‘3 J 7.48"
28511.22" L 86 _|
3.39"
(510.
20.10"
~—1—39 154" —+——4351.71"
(1243 321.26"
150.59 7
) 4.89
I T
T
(55 2.1>\“) ‘ ‘
e
\ 15 10,04 Plano de
0.59" referencia
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ICabezales

/
/
LJ-S640 /
o /
Detalle de la zona de medicién
< o ' {v} {
Area de alta precision =
640 25.20/ 579 22.80"
430
16.93"
\
200
250 £o°,
9 T4”7 87
. ‘* 0 9.06"— 640 25.80"
Area estandar ‘ vl ,
' {x} y
42.51.67——2108.27"— xM5T10 0.39"
125 38
049" 1.50"10.04"
T 1
| J 752.95'
37.5_
1.48"
104 -100.39"
0.39"
4 x orificio pasante 0 33
- completo 85.5 90.22" 7
M'”-lR' 45 (552.17") -
A T 100.39" 100.39" 82
j, (101398) 15050 {1 {|  Planode 90.35" (1750692224125 0.49"
o 4 N | R referencia : = T ‘
ano de Planode g5 " —\\49,1.93"
referencia referencia 3.35" & 31 35 18
Plano de Plano de 61;5’ 6 3}0” 195
referencia referencia t ~7 7 ?8 |
- 86 330 12.99"— L \
. 112
3.39 e
(1151
45.31")
(1136
44.72")
\
\ 1116
\ 43.94"
\\
\
\\
- \
\
\\
- 196 — oy
7.72" 3
» L 1.71"
I Cable de extension I Cable de extension 11575
> ¢ - 150.59" |, ng‘*z%t‘
de conexion del cabezal de conexion del cabeza ———
(conector enformade L) \(conector en forma de L) GRS | u
Para LJ-S015/025/040/080 Rara LJ-5160/320/64 15 1004 oo de
\ \ 0.59" f
A\ referencia

OP-88825/0P-88826

45°

OP-88825/0P-88826

45°

45°

[371.46"

J

P

&



ISoporte dedicado
Ajustador OP-88956

4 x Perno de
sombrerete

M4
Rango movil:
10 mm 0.39" (+5 mm +0.20")
190.75"
4 x Perno de
=1 cabeza estriada M6
o [ o | ;
e o N (138.5 5.45")
1783@ |> (125.54.94") pegde el plano de referencia | -
e o A de lainstalacion hasta
lﬂ;ﬂu laparte supel\'ior del cabezal |[]
‘ 120 ‘ ‘ :
—120 — 2| 80.31"
472" 50
~132.75 —
5.23"
401.57"
(P10P039"x4) Limite superior de Limite inferior de
0.201 la plataforma la plataforma

f 3 Plano de referencia
de instalacion

10 x orificio pasante
6.6 00.26"

Bloques: 1 OP-88958

7’16‘2.5 6.40" j“-

1
1495 A 1105 4.35"

97.5 ‘

3.84"

Rango mévil de la plataforma: 52 mm 2.05" (26 mm +1.02")

Bloques: 3 OP-88959

4 x orificio pasante 6.6 90.26"

[
401.57"

N

— 67 2.64"—

!

t
T
N Jr —11 40 501,97
! | 1 ?7

\

67 2.64"— \ 4 x orificio pasante 6.6 70.26"

Instalacién horizontal
utilizando la placa

de montaje A
OP-88960

Instalacion vertical
utilizando la placa
de montaje B
OP-88961

Instalacién horizontal
utilizando la placa

de montaje C
OP-89041

4 x Perno
de sombrerete M4

Rango mévil:
10 mm 0.39" (£5 mm +0.20")

184.5
7.26"

|

——175.6 —
6.91"

e e A

4 x Perno
de sombrerete M4

Rango movil:
10 mm 0.39" (5 mm +0.20")

— 287.611.32" g‘

4 x Tornillo
de cabeza M5

[ __ T — :
V7 ——— o o
501.97"
A\ | S |
F 7 — —2409.45"— +208.38.20"
—803.15" —!
1505.91"
. N
0 |
N l 40 " L, . 4 x Tornillo
‘ 157 SJO 197 Instalacién vertical de cabeza M5
— - utilizando la placa
67 2.64"— 4 x orificio pasante M6 — de montaje D
OP-89042
401.57"
4 x orificio pasante M6
=
e Lo : : ’
Al montar el cabezal del sensor en el soporte dedicado, la altura de la z ° 1782‘%?
placa base debe estar en el campo de vision de la medicién cuando se
utiliza el nimero de bloques indicado en la siguiente tabla.
— 128 — 393.315.48" |
472"
LJ-S015 | LJ-S025 | LJ-S040 | LJ-S080 | LJ-S160
1Al utilizar los rieles de montaje
Numero 2 2 3 5 6
de bloques OP-89040/OP-89042
39.8 4%
1.57" 2108.27" 'AI'AosmiIIo de cabeza
4750.19" 2108.27" ‘
5 T
Placa base OP-88957 i Yoq |
50 I N
, 100197 G [y 120472
C 110 0.39" 3.94" b o]
- . &) 020
4 x orificio pasante M6 TTo L ‘
300 1181" 150599455 573" 8xM6
— . 74 "
—2509.84" [ oy —160.5 6.32'—!
67264 1‘0 0.39" 294.511.59"
1 A "
40157 825128 (58751137
300 o — -
11.81" 8 x orificio pasante Al ) [1261A
06,6 00.26" T 25098'[Jf
250 21100.43'77028
9.84" T —
50197
150 12 %
5 T” orificio pasante . . ] N
M4 Para obtener mas informacion sobre como utilizar
191 la plantilla dedicada, escanee el cédigo de
Lso ‘ N la derecha para visitar el sitio de asistencia
197" de KEYENCE.
F—150591"—
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Perfilometro 3D para objetos en movimiento

Serie LJ-X8000

Principio de medicién
La luz l&ser se proyecta en una linea
horizontal y se refleja difusamente
en el objeto.

Esta luz reflejada forma una imagen
en el elemento receptor CMOS. Al
detectar los cambios de posicion, la
Serie LJ-X8000 mide el
desplazamiento y las formas.

Lente cilindrico

Elija entre una gama de modelos disenados para

satisfacer los requisitos de cualquier aplicacion

La Serie LJ-X8000 ofrece una amplia gama de sensores para apoyar el control de calidad y la
mejora de procesos en cualquier industria.

LJ-X8400 LJ-X8300

Eje X (ancho) 320 mm 12.60" LJ-X8200
Eje Z (altura) 380 +95/-220 mm
14.96" +3.74"/-8.66"

Eje X (ancho) 160 mm 6.30"
Eje Z (altura) 288+53 mm
11.34"£2.09"

Eje X (ancho) 80 mm 3.15"
Eje Z (altura) 245+ 34 mm
9.65"+1.34"

B

Medicién de alta precision
en un area mas amplia

-y

LJ-X8100 ]

Eje X (ancho) 77 mm 3.03"
Eje Z (altura) 10717 mm
4.21"£0.67"

LJ-X8070 B

Eje X (ancho) 36.5 mm 1.44"
Eje Z (altura) 50+8 mm
1.97"+0.31"

LJ-X8030

Eje X (ancho) 16 mm 0.63"
Eje Z (altura) 28+6.5 mm 1.10" +0.26"

LJ-X8080

Eje X (ancho) 39 mm 1.54"
Eje Z (altura) 73+20.5 mm

Lente receptora de gran
apertura

Ademas de un disefio éptico Unico con
mayor potencia, el dispositivo esta
equipado con una lente receptora de
luz de gran apertura con un drea tres
veces mayor que la de una lente
convencional para aumentar la
cantidad de luz recibida.

Serie LJ-X
convencional

LJ-X8900

Eje X (ancho) 720 mm 28.35"
Eje Z (altura) 980 +400 mm
38.58" +15.75"

LJ-X8060

LJ-X8020

Eje X (ancho) 16 mm 0.63" e

Eje Z (altura) 64+7.3 mm
2.52°+0.29"

2.87'+0.81" Eje X (ancho) 8 mm 0.31"
Eje Z (altura) 20+2.2 mm

0.79"+0.09"



Perfildmetro laser 2D/3D
Serie LJ-X8000

Inspecciones en 3D sin tener que detener el objeto

Lainspeccion es posible para objetos que se trasladan o giran y para tubos u otros objetos largos.
Esto permite una amplia variedad de inspecciones en linea, incluyendo la inspeccién dimensional, la inspeccion de apariencia,
la inspeccion de forma y la diferenciacion.

Inspeccién dimensional de componentes Inspeccidn de forma de neumaticos Inspeccién superficial de cables
metdlicos

Herramientas de inspeccion 2D

Existen herramientas de medicion de perfiles para
inspeccionar la forma de la seccion transversal (perfil) de los
objetos utilizando laseres. Estas herramientas se pueden
utilizar en diversas aplicaciones, incluido el seguimiento de
los cambios de los datos de la superficie de la seccion
transversal a lo largo del tiempo.

-

Diferencia Ancho Angulo Distancia punto/ Grosor Longitud Socavado Solapamiento
de altura formado por linea de la garganta de la pata
dos lineas de la soldadura de soldadura
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Modelos de alta precisi

Perfildmetro laser 2D/3D
3200 puntos/perfil

Serie LJ-X8000

I Modelos de cabezales

on

Cabezal
LJ-X8020
(mm)
(pulg)
200
7.87"
100
3.94"
17.8 mm 1
" Ancho: 7.0 mm
2 0mm
0 0.79" 3 Ancho: Sssg]lm

Ancho: 8.0 mm

22.2 mm
0.31"

0.87"

Eje Z (altura) 20 +2.2mm 0.79" = 0.09"

56.7 mm
2.23"

64.0 mm
2.52"

LJ-X8060

" Ancho: 15.0 mm
059"

Ancho: 16.0 mm
0:63"

713 mm/ —Ancho: 16.0 mm
2.81" 0.63"

Eje Z (altura) 64 +7.3 mm 2.52" + 0.29"

LJ-X8080

Ancho: 30.0 mm
1.18"

Ancho: 35.0 mm
1.38"

Ancho: 39.0 mm
1.54"

73+£20.5mm2.87" +0.81"

Eje Z (altura)

Eje X (ancho) 35 mm 1.38"

Eje X (ancho) 7.5 mm 0.30"

Rango de
me:

Eje X (ancho) 16 mm 0.63"

Eje Z (altura) 0.5 pm 0.000020"

Eje Z (altura) 0.3 pm 0.000012"

Eje Z (altura) 0.4 pm 0.000016"

Eje X (ancho) 1.0 pm 0.000039"

Repetibilidad

Eje X (ancho) 0.5 pm 0.000020"

Eje X (ancho) 0.3 pm 0.000012"

LJ-X8070

LJ-X8100

NUEVO LJ-X8030
(mm)
(pulg)
200
7.87"
e
100 | y |
3.94" | | y |
| WY | 90.0 mm —|
o1 W 4 42.0 mm 3.54
0 é55"mm NV 165" 1070 mm Ancho: 71.0 mm
: Ancho: 16.0 mm 50.0 mm Ancho: 33.5 mm 4.21" 2.80
28.0 mm 0.63" 197" 1.32"
0 110 Ancho: 16.0 mm ' Ancho: 35.0 mm Ancho: 74.0 mm
34.5 mm 0.63" 58.0 mm S 1.38" 124.0 mm 2.91
1.36" Ancho: 16.0 mm 2.28" *— Ancho: 36.
0.63" nene ?ii"mm GEE L__ Ancho: 77.0 mm 3.03"
Eje Z (altura) 28 + 6.5 mm 1.10" = 0.26' Eje Z (altura) 50 =8 mm 1.97" = 0.31" Eje Z (altura) 107 £ 17 mm 4.21" = 0.67"
mecc Eje X (ancho) 16 mm 0.63" Eje X (ancho) 35 mm 1.38" Eje X (ancho) 74 mm 2.91"
o Eje Z (altura) 0.8 pm 0.000012" Eje Z (altura) 0.3 pm 0.000012" Eje Z (altura) 0.5 pm 0.000020"
Repetibilidad
Eje X (ancho) 0.5 pm 0.000020" Eje X (ancho) 1.0 pm 0.000039" Eje X (ancho) 3.0 um 0.000118"
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LJ-X8200

(mm)
(pulg.)

1400
55.12"

400
15.75"

200
787"

31;1runm J Ancho: 64.0 mm
’ 2.52"

34655?"“ - Ancho: 72.0 mm
) 2.83"

0 279 mm Ancho: 80.0 mm
10.98" 315

+134"

LJ-X8300 LJ-X8400
| | N - —_—
| | -~ 285 mm —
235 mm 7. -y 11.22 =— Ancho: 163-mm
9.25" =— Ancho: 134 mm 6.42
5.28 380 mm
14.96 Ancho: 210 mm
288 mm — 21
.34 Ancho: 150 mm
5.91"
341 mm 600 mm
s Anctiol c0Imm) Wpareos L Ancho: 320 mm
6.30 12.60"

Eje Z (altura)  380+95-220 mm 14.96"+3.74'/8

LJ-X8900

580 mm
22.83"
Ancho: 300 mm
11.81"
980-mm
38.58"
Ancho: 510 mm
20.08"
1380 mm Ancho: 720
54.33" e

66" Eje Z (altura) 980 £ 400 mm 38.58 = 15.75"

Eje Z (altura) 288 + 53 mm 11.34" + 2.09"
Eje X (ancho) 210 mm 8.27"

Eje X (ancho) 510 mm 20.08"

Eje Z (altura) 245+ 34 mm 9.65"
uedicicl Eje X (ancho) 72.0 mm 2.83"

Eje X (ancho) 150 mm 5.91"

Eje Z (altura) 10 pm 0.0004"

1.0 um 0.000039"

o Eje Z (altura)
Repetibilidad
Eje X (ancho) 3.0 pm 0.000118"

Eje Z (altura) 3 pm 0.000118" Eje Z (altura) 5 pm 0.000197"
Eje X (ancho) 5 pm 0.000197" Eje X (ancho) 10 pm 0.0004"

Eje X (ancho) 25 um 0.0010"

Modelo LJ-X8020 | LJ-X8030 | LJ-X8060 | LJ-X8070 | LJ-X8080 | LJ-X8100 | LJ-X8200 | LJ-X8300 | LJ-X8400 | LJ-X8900
Distancia de trabajo (mm pulg) 20 28 64 50 73 107 245 288 380 980
! puig. 0.79" 1.10" 252" 1.97" 2.87" 421" 9.65" 11.34" 14.96" 38.58"
Ejo Z (atura) 4.4 13 14.6 16 41 34 68 106 315 800
) 0.17" 0.51" 057" 0.63" 161" 1.34" 268" 447" 12.40" 31.50"
7 16 15 335 30 7 64 134 180 300
Ra’(‘ﬁl‘? de LD EERSA 0.28" 0.63" 0.59" 1.32" 1.18" 2.80" 252" 5.28" 7.09" 11.81"
medicion
(mm pulg.) Eje X (ancho) |Distancia de referencia 07'3%” 01663 01663” 1:;58 13358 27941 B 2223 512(1)‘. 82;(7]” 231008”
8 16 16 36.5 39 77 80 160 240 720
LeDALRIY 0.31" 0.63" 0.63" 1.44" 154" 3.03" 3.15" 6.30" 9.45" 28.35"
] ! 25 5 5 125 125 25 25 50 75 225
IR E D A il Eje X (ancho) (um pUIg) | 4 550008 | 0.000197" | 0.000197" | 0.0005" | 0.0005° | 0.0010" | 0.0010" | 0.0020" | 0.0030" | 0.0089"
Ejo Z (altura) (um pulg.) 03 03 0.4 0.3 05 05 1 3 5 10
Fenotibiidad ) HMPUG) 1 6 000012" | 0.000012" | 0.000016" | 0.000012" | 0.000020" | 0.000020" | 0.000039" | 0.000118" | 0.000197" | 0.0004"
lepetibilida
. Ejo X (ancho) (um puig) 0.3 05 05 1 1 3 3 5 10 25
) HMPUG) 1 6 000012" | 0.000020" | 0.000020" | 0.000039" | 0.000039" | 0.000118" | 0.000118" | 0.000197" | 0.0004" | 0.0010"
Fuente de luz Laser semiconductor azul
Longitud de onda 405 nm (luz visible)
Clase de laser oM 3R oM oM oM oM oM oM oM oM
Salida 10 mW 50 mW 10 mwW 10 mwW 10 mwW 10 mwW 10 mwW 10 mW 10 mwW 10 mW
16 mm* 20 mm* 25 mm* 44 mm* 44 mm* 91 mm* 115 mm* 215 mm* 275 mm* 622 mm*
TR 0.63" 0.79" 0.98" 173" 173" 3.58" 453" 8.46" 10.83" 24.49"
podep 32um 48 um 49 um 65 um 72 um 50 um 16pum | 108pum | 249pm | 566 um
0.0013" | 0.001890" | 0.001929" | 0.0026" | 0.0028" | 0.0020" | 0.0046" | 0.0042" | 0.0098" | 0.0223"
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Linea de productos y opciones

Necesario

Cable de cabezal a
controlador
CB-B3(3m9.8)
CB-B10 (10 m 32.8)

Cable de extension
CB-B5E (5 m 16.4)
CB-B10E (10 m 32.8))
CB-B20E (20 m 65.6)

Cables de extensiony
conectores en forma de L
CB-BO5LU (0.5 m 1.64)
CB-BO5LL (0.5m 1.64)
CB-BO5LR (0.5 m 1.64)

Necesario

Controlador 2D/3D
LJ-X8000

Controlador 2D
LJ-X8000E

Controlador de perfil
LJ-X8000A

*La longitud total del cable es de 30 m 98.4' y se puede afiadir un maximo de dos cables de extension (tres si se

incluye un conector en forma de L). L

I Monitor

os usuarios pueden hacer su seleccion en funcion de sus necesidades.

Monitor LCD a color de 12"

I Codificador programable

Soporte de monitor CA-MP120
CA-MP120 OP-87262

Soporte para poste CA-MP120
OP-42279

Cable de monitor RGB
OP-66842 (3m 9.8)
OP-87055 (10 m 32.8)

Codificador dedicado
CA-EN100H

Unidad de relé de codificador
CA-EN100U

Accesorios:

Cable RS-422 (2.5 m 8.2)
Cable recto RS-232C
(2.5 m 8.2)

Cable de codificador
de cabezal

CA-EN5 (5m 16.4)
CA-EN10 (10 m 32.8)

Unidad EtherCAT®
CB-NEC20E
(para LJ-X8000/8000E)

Mdédulo PROFINET
CB-NPN20EA
(para LJ-X8000/8000E)

Méddulo EtherNet/IP
CB-NEP20E
(para LJ-X8000/8000E)

I Cable de comunicacién I Otros
Cable de extension de E/S Cable de comunicacion Tarjeta SD (grado industrial) Mouse dedicado
OP-51657 (3m 9.8) RS-232 16 GB CA-SD16G 4 GB CA-SD4G OP-87506
- ' 1GBCA-SD1G 512 MBOP-87133 -

Conector de conversion de cable de OP-26487 (25m8.2) Soporte para mouse
comunicacion Cable Ethernet Fuente de alimentacién de 24 VCD OP-87601
OP-26486 para 9 pines OP-66843 (3 m 9.8) CA-U4 * El mouse esta incluido con el
OP-84384 para SYSMAC de 9 pines trolad

P p Cable USB Filtro ND (para cabezales de 20 mm 0.79" comreder

OP-86930 para MELSEC de 9 pines

* Utilice OP-26486 para 9 pines cuando conecte
MELSEC FX

OP-66844 (2m 6.6) {goxnlgr_ln 2.36")



‘ Especificaciones

I Controlador

Modelo

LJ-X8000/LJ-X8000E°

Modo 2D [ Modo 3D

Entrada de cabezal

Hasta 2 unidades principales
Compatible con cabezales Serie LJ-X8000 y cabezales Serie LJ-V7000 *Cuando se utilizan 2 unidades, los cabezales Ay B son del mismo modelo.

Ciclo de muestreo (intervalo de disparo)

Cuando se conecta la Serie LJ-X8000: velocidad méxima de 16 kHz (63 ps)*
Cuando se conecta la Serie LJ-V7000: velocidad maxima de 64 kHz (16 ps)®
(Los tipos de salida de luminancia para las designaciones de modelos que terminan en B tienen
una velocidad méxima de 8 kHz (125 ps))

Velocidad maxima de 1 kHz (1 ms)"

Nimero de configuraciones de inspeccion registradas

Hasta 1000 (dependiendo de la capacidad de la tarjeta SD y del contenido de las configuraciones) para cada una de las tarjetas SD 1y 2. Es posible la conmutacion externa

Perfil maestro / nimero de imagenes de referencia

Maximo 200 por configuracion por cabezal (depende de la capacidad de la tarjeta SD) ‘ Méximo 400 por configuracion (depende de la capacidad de la tarjeta SD)

Tarjeta de memoria

«Ranura para tarjetas SD x 2 « Soporta OP-87133 (512 MB), CA-SD1G (1 GB), CA-SD4G (4 GB), CA-SD16G (16 GB)
*Enlaranura SD1, CA-SD4G esté equipada de serie para 8000, y CA-SD1G esté equipada de serie para 8000E

Nimero de herramientas

100/configuracion (de ellas, 20 son para correccion de desalineacion) Méximo de 100/configuracion

Entrada de control 20 puntos (bloque de terminales de entrada: 5 puntos, E/S paralelas: 15 puntos)
Salida de control 28 puntos (bloque de terminales de salida: 6 puntos, E/S paralelas: 22 puntos) « Foto MOSFET®
RS-232C « Salida de valor y E/S de control (uso exclusivo con PLC Link utilizando un puerto RS-232C) « Soporta velocidades de transmision de hasta 230400 bps
PLC Link « Salida de valor utilizando puerto Ethernet o puerto RS-232C, y E/S de control
(Uso exclusivo con EtherNet/IPy PROFINET. Cuando se utiliza un puerto RS-232C, uso exclusivo con comunicacion no procedimental RS-232C)
« Salida de valory E/S de control
« Ademas de las funciones anteriores, puede cargar/descargar configuraciones de inspeccion, realizar varias simulaciones, enviar/recibir varios datos, incluyendo datos de perfil
imagen, y ser utilizado con programas de conexion remota a través del software de aplicacion para PC KEYENCE
Ethernet « Soporta funciones de cliente FTP, servidor FTPy cliente SFTP
« Admite funciones de servidor VNC (para clientes que no sean PC, s6lo se admite visualizar la pantalla del monitor).
« Soporta funciones de BOOTP « T000BASE-T/100BASE-TX/10BASE-T
« Soporta tramas jumbo (cuando se conecta a cualquiera de los CB-NEC20E/NEP20E/NPN20EA)
« Puede emitir valores (s6lo en modo 3D), cargar/descargar configuraciones de inspeccion, realizar varias simulaciones, enviar/recibir varios datos,
usB incluyendo datos de perfil e imagen, y ser utilizado con programas de conexion remota a través del software de aplicacién para PC KEYENCE
+USB 2.0 dedicado
Interf « Puede ingresar/emitir valores numéricos y realizar E/S de control utilizando el puerto Ethernet o la unidad opcional EtherNet/IP CB-NEP20E
Dteliaz (No se puede utilizar con PLC Link, PROFINET y EtherCAT®)
EtherNet/IP « Soporta comunicacion ciclica (méx. 1436 bytes) y comunicacion de mensajes
- Nimero maximo de conexiones: 32 (puerto Ethernet)/1: Propietario exclusivo, 4: Sélo entrada (CB-NEP20E)
+ Cumple con la prueba de conformidad Versién.CT15 (puerto Ethernet)/CT17 (CB-NEP20E)
« Puede ingresar/emitir valores numéricos y realizar E/S de control utilizando el puerto Ethernet o la unidad PROFINET opcional CB-NPN20EA
PROFINET (no se puede utilizar con PLC Link, EtherNet/IP y EtherCAT®)
« Soporta comunicacion ciclica (méx. 1408 bytes (puerto Ethernet) / 1252 bytes (CB-NPN20EA))
« Soporta la comunicacion aciclica (datos grabados) « Cumple con la clase de conformidad A (puerto Ethernet) / C (CB-NPN20EA)
« Puede emitir valores numéricos y realizar E/S de control conectando la unidad EtherCAT® CB-NEC20E opcional (no se puede utilizar con PLC Link, EtherNet/IPy PROFINET)
EtherCAT® « Admite comunicacion ciclica (comunicacion de objetos de datos de proceso) (Entrada: méx. 536 bytes/Salida: méx. 532 bytes)
« Soporta comunicacion aciclica (comunicacion de buzén) « Soporta CoE « Identificacion explicita de dispositivos « Cumple con la prueba de conformidad V2.2.10yV2.2.1.0
Mouse Se pueden controlar varios mends a través del mouse dedicado (incluido con el controlador)
SNTP La correccién automatica de fecha y hora de esta unidad es posible mediante la conexion a un servidor SNTP
Unidad de disco duro USB Mediante la conexion de un disco duro (méx. 2 TB) al puerto US_B ded\c_ado_(cqmpatlb\e con USB 3.0, alimentado por bus, salida nominal: 900 mA),
se pueden enviar perfiles, imagenes y otros datos.
Salida de monitor Salida RGB analdgica, XGA 1024 x 768 (color de 24 bits, 60 Hz)

Entrada de codificador

1 puerto: combinacion de salida de controlador de linea RS-422 (con salida de 5 V: maximo 150 mA) salida de colector abierto (compatible con 5V, 12V, 24 V)

F ia de ‘ RS-422 Monofésico/ Fase Z: 1.6 MHz, bifsico / 1x: 1.6 MHz, bifésico / 2x: 3.2 MHz, bifésico/ 4x: 6.4 MHz

respuesta ‘ Colector abierto (OC) Monofasico / Fase Z: 100 kHz, bifasico / 1x: 100 kHz, bifasico / 2x: 200 kHz, bifasico / 4x: 400 kHz

Entrada laser ON Entrada de no voltaje (cortocircuitada con el pin corto cuando se envia de fabrica)

Ventilador de enfriamiento Incluido

Unidad minima de visualizacién 0.1pm 0.000004,0.01°,0.00001 mm? 0.0 n’ 0.1pm0 4',0.001°,0.0001 mm? 0.0 2in’,0.000017 mm® 0.00

Se puede elegir entre inglés, japonés, chino simplificado, chino tradicional, coreano, aleman, francés, italiano, tailandés, checo, hiingaro y polaco.

Idioma
Voltaje de ali 24\CD +10%
Valores . s
Consumo de corriente méximo 33A
Temp! i de i 0a+45°C 113°F (montaje en riel DIN) / 0 a +40°C 32 a +104°F (montaje en superficie de la base)
ambiental Humedad ambiente de funcionamiento 85% HR 0 menos (sin condensacion)
Peso Aprox. 2500 ¢ 5.57 Ib

*1 Parala conexion de LJ-X8080 y LJ-X8200, cuando el binning (Z) estd activado o cuando el rango de medicion (Z) esta establecido en 1/2. LJ-X8900 cuando el rango de medicion (Z) esté establecido en 1/2.

*2 Cuando el rango de medicion se reduce de acuerdo con los ajustes de binning. *3 Cuando el rango de medicion esté ajustado al minimo, el binning esté activado y la generacion de imagenes en paralelo esté activada. Todos los demas ajustes son valores por defecto.
*4 Cuando el binning y la generacion de imagenes en paralelo estan activados. Todos los demds ajustes son valores por defecto.

*5 Se admite una conexion comin positiva para dispositivos de entrada NPN y una conexion comun negativa para dispositivos de entrada PNP. *6 El modo 3D no se puede utilizar con el LJ-X8000E.

Modelo

LJ-X8000A

Entrada de cabezal

1 unidad, compatible con cabezales Serie LJ-X8000 y cabezales Serie LJ-V7000

Ciclo de muestreo (intervalo de disparo)

Cuando se conecta la Serie LJ-X8000: velocidad méxima de 16 kHz (63 pis) "
Cuando se conecta la Serie LJ-V7000: velocidad maxima de 64 kHz (16 us)'2 )
(Los tipos de salida de luminancia para las designaciones de modelos que terminan en B tienen una velocidad méaxima de 8 kHz (125 us))“

Entrada de control Compatible con inicio de medicion por lotes (MEASURE_START)y parada de medicién por lotes (MEASURE_STOP)
Interfaz Salida de control Compatible con disparo listo (READY)y error del sistema (ERROR), Foto MOSFET *

E/S sincronizada Para sincronizacion de disparo de mdltiples controladores ™

Ethernet® Salida de perfil, configuracién, control, 1000BASE-T/T00BASE-TX
Entrada de codificador 1 puerto: combinacion de salida de controlador de linea RS-422 (con salida de 5 V: maximo 150 mA) salida de colector abierto (compatible con 5V, 24 V)
F ia de ‘ RS-422 Monofasico / Fase Z: 1.6 MHz, bifasico/ 1x: 1.6 MHz, bifasico / 2x: 3.2 MHz, bifasico / 4x: 6.4 MHz
respuesta ‘ Colector abierto (OC) Monofésico / Fase Z: 100 kHz, bifésico / 1x: 100 kHz, bifésico / 2x: 200 kHz, bifasico / 4x: 400 kHz
Entrada laser ON Entrada de no voltaje (cortocircuitada con el pin corto cuando se envia de fabrica)

Voltaje de alimentacién 24\CD +10%
Valores - AL

Consumo de corriente méximo 1.3A

Temperatura i de i 0a45°C32a 113°F (montaje en riel DIN) /0 a 40°C 32 a 104°F (horizontal)
ambiental Humedad ambiente de funcionamiento 85% HR 0 menos (sin condensacion)
Peso Aprox. 700 g 24.7

*1 Cuando el rango de medicion se reduce de acuerdo con la configuracion de binning. *2 Cuando el rango de medicion se configura al minimo, el binning esta activado y la generacion de imégenes en paralelo esté activada. Todos los demas ajustes son valores por defecto.
*3 Cuando el binning y la generacion de imagenes en paralelo estan activados. Todos los demas ajustes son valores por defecto,

*4 Se admite la conexion comdin positiva para dispositivos de entrada NPN y la conexion com(in negativa para dispositivos de entrada PNP. *5 Exclusivamente para E/S sincronizadas entre controladores (LJ-X8000A).

*6 La aplicacion para PC (LJ-H2X) incluye bibliotecas de comunicacion (DLL) y un programa de ejemplo. Tipos de bibliotecas de comunicacion (DLL): salida de perfil, cambio de varias configuraciones, control de encendido/apagado del laser, entrada de activacion, etc.
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‘ Especificaciones

I Cabezal Serie LJ-X

Modelo LJ-X8020 [NUEVO]LJ-X8030 LJ-X8060 [NUEVO]|LJ-Xx8070 LJ-X8080
Distancia de referencia 20mm0.79" 28mm 1.10" 64 mm 2.52 50mm 1.97' 73mm 2.87"
g? EjeZ (altura) +2.2mm 0.09" +6.5mm 0.26" +7.3mm0.29 +8mm0.31" +20.5mm0.87"
| (ET=44mm0.17) (ET=13mm0.57) (ET=146mm0.57) (ET=16 mm 0.63") (ET=41mm 1.67)
o
&
3 Lado CERCANO 33.5mm 1.32" 30mm 1.18"
§ Eje X (ancho) Distancia de referencia 35mm 1.38' 35mm
> Lado ALEJADO 36.5mm 1.44' 39mm 1.54
- Léser semiconductor azul
& | Longitud deonda 405 nm (luz visible)
g Clase de laser . 9 . . 9
o
; (IEC60825-1, FDA (CDRH) Part 1040.10”) Producto laser clase 2M Producto léser clase 3R Producto léser clase 2M
™ | salida 10mw 50 mW 10mwW
Aprox. Aprox. Aprox. Aprox. Aprox.
Tamafio del punto (distancia de referencia) 16 mm x 32 um 20 mm x 48 um 25 mm x 49 um 44 mm % 65 um 44mm =72 um
0.63"%0.0013" C % 0.001890" 0.98"x0.0019" 1.73"x 0.002559" 1.73"%0.0028
e EjeZ (altura)® 2 03pm0 0.3um 0.000012" 0.5m 0.000020"
Eje X (ancho)* 12 0.5pm 0.000020" 000020" 1 pm 0.000039" 1.0 um 0.000039"
N - 5 +0.05% deET. +0.013%deET. +0.04% de ET. +0.025% de ET. +0.03% de ET.
Linealidad Bez (alura) (:0012%) (+0.004 %) (:0.008%) (:0.005 %) £0.004%)
Intervalo de datos de . 2.5um 12.5um0 12.5um0
Eje X {ancho) (10m 0.0 (10 m 0.0004")

perfil ™

(2pm 0.

Recuento de datos de perfi

HDR (alto rango dinédmico)

HDR de disparo tinico™

Funcién de confirmacién

de la posicion de Fuente de luz LED azul (405 nm)

irradiacion laser

Caracteristica de temperatura 0.01%de ET./C
IP67 (IEC60529)

Grado de proteccion®

I de

Lémpara incandescente, 10000 lux 0 menos

3

0a+45°C32a+113°F

Temperatura a

85% HR 0 menos (sin condensacion)

Humedad ambiente de

a

10457 Hz, amplitud doble 1.5 mm 0.06"; 3 horas para cada eje X, Yy Z

15G/6ms

ia a golpes

Material

Aluminio

Peso

Aprox. 1000 g 2 Aprox. 10009 2.20 b Aprox. 13009 2.87 b Aprox. 11009 2.43 b

Aprox. 13009 2.87 Ib

*1 La clasificacion laser por la FDA (CDRH) se efectia en base a IEC60825-1, de conformidad con los requisitos de la Laser Notice aplicable. *2 Valores medidos promediando 4096 veces a la distancia de referencia.

*3 El objeto medido es un objeto estandar de KEYENCE. Valor cuando la altura promedio del érea de configuracion predeterminada se mide con las her

dealturay posicion. Todos los demas ajustes son valores por defecto.

*4 El objeto medido es un calibrador de pernos. Valor cuando el punto de interseccion para la superficie redondeada del calibrador de pernos y el nivel de borde se mide utilizando las herramientas de altura y posicién. Todos los demas ajustes son valores por defecto.
*5 El objeto medido es un objeto estandar de KEYENCE. Datos del perfil cuando se mide suavizando 64 veces y promediando 8 veces. Todos los demaés ajustes son valores por defecto.
Los valores entre paréntesis son ejemplos representativos de promedios para todos los datos de perfil
*6 El valor cuando se conecta un cable de cabezal (CB-B*) o un cable de extensidn (CB-B*E). No incluye conexion CB-B**L.
*7 Cuando se mide papel blanco, iluminancia en la superficie receptora del cabezal del sensor cuando se aplica luz al papel blanco.

*8 Es necesario montar el cabezal en una placa metdlica para poder utilizarlo.

*9 No mire el haz directamente utilizando instrumentos dpticos (como lupas, lentes de aumento, microscopios, telescopios o binoculares).
Observar la salida del Iaser utilizando instrumentos Opticos es peligroso y puede dafiar los ojos.
*10 Una caracteristica que permite realizar mediciones estables y de alta precisién con una sola captura (exposicion) en todos los niveles de reflectancia,

desde el negro (bajo) hasta las superficies brillantes (alto).

*11 Cuando se amplia el rango

*12 Se puede cambiar el intervalo de datos del perfil. Si se cambia, el rango de medicion en la direccion X también cambiara.

| Entorno del sistema operativo LJ-H1X (software de simulacién/software de terminal Serie LJ-X)

Software de simulacién Serie LJ-X

Elemento

Entorno requerido

Sistemas operativos soportados

Microsoft Windows11@ Pro, Windows® 10 Home, Pro, Enterprise (s6lo admite la version de 64 bits)

Microsoft Windows® 7 Home Premium, Professional, Ultimate, Enterprise (solo admite la version de 64 bits)

« El sistema operativo soporta los siguientes idiomas: inglés, japonés, chino (simplificado/tradicional), coreano, aleman, francés, italiano, tailandés, checo, hiingaro y polaco.
«No se puede utilizar en sistemas operativos que no figuren en la lista anterior.

CPU

Procesador equivalente o superior a Intel® Core™ i3

Memoria

8GBomés

Espacio libre en el disco duro

8 GB o mas (se requiere espacio separado para almacenar datos de imagen y perfil)

Resolucion de pantalla

Minimo: 1024 x 768 pixeles, Recomendado: 1280 x 1024 pixeles 0 méas

Software de terminal Serie LJ-X

Elemento

Entorno requerido

Sistemas operativos soportados

Microsoft Windows11® Pro, Windows® 10 Home, Pro, Enterprise

Microsoft Windows® 7 Home Premium, Professional, Ultimate, Enterprise

« El sistema operativo soporta los siguientes idiomas: inglés, japonés, chino (simplificado/tradicional), coreano, aleman, francés, italiano, tailandés, checo, hiingaro y polaco.
« Compatible con versiones de 32y 64 bits

«No se puede utilizar en sistemas operativos que no figuren en la lista anterior.

Entorno de operacion

« CPU: Procesador Intel® Core™ i3 equivalente o superior « Memoria: 2 GB o mas
«Disco duro: 500 MB de espacio libre 0 més * Se requiere espacio separado para almacenar imagenes y datos de perfil
«Resolucion de pantalla: 1024 x 768 pixeles o superior (Recomendado: 1280 x 1024 pixeles o superior)




I Cabezal Serie LJ-X

Modelo [NUEVO]|LJ-x8100 LJ-X8200 LJ-X8300 LJ-X8400 LJ-X8900
Distancia de referencia 107 mm4.21" 245mm 9.65" 288mm 11.34 380 mm 14 980 mm 38.58"
o N +60 mm !
g EjeZ (altura) +17mm 0 +34mm 1 +53mm (+95a-220mm +3 571) +400 mm 15.75
a - 1.34 = = . = :
% (ET.=34mm 1.34) (ET=68 mm (ET.=106 mm (ET=315mm 17 (ET.=800 mm
3 Lado CERCANO 71 mm 2.80" 180mm 7.09" (163 mm 6.42"") 300mm 11.81"
§ Eje X (ancho) Distancia de referencia 74mm2.971" 210mm 827" .
= Lado ALEJADO 77mm 3.03" 160 mm 6.30" 240mm 9.45" (320 mm 12.60"" 720 mm 28.35"
- Laser semiconductor azul
& | Longitud de onda 405 nm (luz visible)
& [ Clase delaser ., o
o
2 | (IEC60825-1, FDA (CDRH) Part 1040.107) Producto Iaser clase 2M
™ [ salida 10mw
Aprox. Aprox. Aprox. Aprox. Aprox.
Tamaiio del punto (distancia de referencia) 91 mm x50 pm 115 mm = 116 um 215mm x 108 ym 275mm x 249 um 622 mm x 566 um
3.58"x 0.0020" 4.53"x0.0046" 8.46"x 0.0042" )8 24.49"x 0,0223"
N ) EjeZ (altura)® 0.5um 3um 18" 10 m
" Eje X (ancho)™ 3pm0.000118 5um 0.000197 0 25um 0.0010"
Distancia de referencia: ) ) .
+60 mm +2.36" Distancia cercana a referencia:
N . +0.015% de ET.
— EeZ i) +0.025%eET $0.04% CRET. £0.033% GeET. O (:0.004%)
(+0.007 %) (+0.006%) (+0.005%) . o X Rango total:
Rango total: +0.05%
+0.05% deET.
+0.035% de ET. (£0.006%)
(+0.005%) -
Intervalo de datos de . 50 ym (50 pm 225um0.
perfil'™ EiaXancho) ( (40 pm 0.0016™) 50 m (100 pm 0
Recuento de datos de perfil 3200 puntos
HDR (alto rango dinamico) HDR de disparo tinico ™
Funcién de confirmacién
de la posicion de Fuente de luz LED azul (405 nm)
irradiacion laser
Caracteristica de temperatura 0.01%de ET./C
Grado de proteccion® 1P67 (IEC60529)
inanci iental de funcionamiento” Lampara incandescente, 10000 lux 0 menos
N | Temperatura ambiente® 0a+45C322+113°F
Humedad ambiente de funci i 85% HR 0 menos (sin condensacion)
Resistencia a vibraciones 10a 57 Hz, amplitud doble 1.5 mm 0.06"; 3 horas para cada eje X, Yy Z
ia a golpes 15G/6ms
Material Aluminio
Peso Aprox. 1600 g 3.53 b Aprox. 12009 2.65 Ib Aprox. 1400 g 3.09 Ib Aprox. 1300 g 2.87 Ib Aprox. 1600 g 3.53 b
ETIQUETA DE ADVERTENCIA/EXPLICACION DEL LASER
LJ-X8020/LJ-X8060/LJ-X8070/LJ-X8080/LJ-X8100
LJ-X8200/LJ-X8300/LJ-X8400/LJ-X8900 LJ-X8030
LASER RADIATION LASER RADIATION
DO NOT STARE INTO THE BEAM OR VIEW
DIRECTLY WITH OPTICAL INSTRUMENTS AVOID/EXROSURE TO/BEAM
Output : 10mW Wavelength : 405nm Output : 50mW Wavelength : 405nm
/ % CLASS 2M LASER PRODUCT IEC/EN 60825-1 : 2014 /% CLASS 3R LASER PRODUCT  IEC/EN 60825-1 : 2014
Dimensiones Unidad: mm pulg.
I Cabezal Serie LJ-X
LJ-X8020 . LJ-X8020 en configuracién Con CB-BO5LU
135 018" 100300 4 de reflexion especular (cable en forma de L) conectado

4
Profundidad efectiva:
280.11"

(30.9)
(1.22")

271.06"

3x04.400.17" 572.24"
30 1.1

b —
4 90 3. 5.2)
.24] 1 Orificio de montaje i 116" - (0.20")
301.18] 7005 s 135 436 . \
13.5 al 354 — AT
3 AOWi 90 3.54' (3.43") J 053" W 05
¢ T

Fretundidad [ - 2 \ $aF

_ efectiva: LN = 4xM3
y 2.20.09" n Profundidad B
40 n rofunt ,
u A| efectiva: £go.17
22009" ﬂ
= (@ 200.79"
271.06" “ {45 _—
7028 )
7.5030 (2.03)(008)  (2.08)(0.08")
8031 (0.84) (0.03")
~—(0.84) (0.03")

*El valor entre paréntesis es un valor de referencia calculado inclinando
las dimensiones durante la instalacién en 22.5 grados.
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Dimensiones

1 Cabezal Serie LJ-X

LJ-X8030 (. sg5112 3x M5 LJ-X8030 en configuracion de reflexion especular
|- 83.7 3.30"— Profundidad efectiva: 6 0.24" 95;4“ —— (219) (8.62")
f 118" —— (177.8) (7.00")———
091723 ‘; I 1204741307 — (149.8) (5.90") *‘
i .
12 A
0.47"
‘ 173681 -
1;2‘?;:?‘ 3x05.500.22" ) 143563
6.81" 6.5) (3.417), 108 4.25"
‘ 1435 65 ‘ Orificio de montaje 196 772" -
0.20"5— (194.3) (765")
. 50.20"
(22) (0.87")
T
- — ] |
Profundidad (20) (76.6) (3.02")
efectiva: 2 0.08" 1ol (0.79") ‘
0.47" |
= 063 120.47"
‘TG.SlE‘ZCZAHQ 10 és“ 7 16063 (2{))—?4
! “Te0° o0 .
" \g5 0.26" 650,06 0.79") %.6)022)
-H-(3.3)(0.13")
LJ-X8060 B LJ-X8060 en configuracion LJ-X8080
135°0.16" de reflexién especular
0.53" 4xM4
Profundidad efectiva:
- 280.11"
30 ‘\& A
| 108 4.25" (25.7)
1003.94"

——1275 DrO”

3x04.400.17"
Orificio de montaje

150500

: Ll 16063

730297 116 0.63"
7.30.29"

285112

— 83.73.30"—j

3x M5
Profundidad efectiva: 6 0.24"

LJ-X8070
— 5=
120475157
T4
2xM3
Profundidad
1}2547“ efectiva: 2 0.08

196 7.72

57 —
1736.81" ———
= 50.20' [——1435.63

4
0.16" 1-(1388)

(103) (

ctiva:
2.220.09"

(6.96) (0.27")
|

———
Y 1
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9.65 245 2.20.09"
368
.65 3 2768 3% 95,5 00.22
64 1.22" (276.810.9 Orificio de montaje
252 Desde
la superficie
— /) frontal
34134 /] del cabezal
72 T /
34134 283 34134" |/ 288
L e 11.34
80315 134
- . . . . N 5.28"
« Windows es una marca comercial registrada o comercial de Microsoft Corporation en los Estados —
Unidos y otros paises. g%q / \ gaoq
« HALCON es una marca registrada o una marca comercial de MVTec Software GmbH. #
« LabVIEW es una marca registrada o una marca comercial de National Instruments Corporation. 23 o 4\*" 505.91" 532.00"
« VisionPro, Cognex Designer es una marca registrada o una marca comercial de Cognex /
Corporation. sto 6.3" 1

« Aurora Design Assistant (anteriormente Matrox Design Assistant) es una marca registrada o
marca perteneciente a Zebra Technologies.
« Los nombres de las compafiias y productos mencionados en este catdlogo son marcas
registradas o comerciales de sus respectivas compafiias.



Unidad: mm pulg.

1 4xM5
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Tipo de medicidn de alta velocidad también disponible

Medicion de perfiles a alta velocidad
64000 perfiles/segundo

Escéaner laser 2D de alta velocidad

Con la capacidad de capturar perfiles a 64000 Hz, se puede

medir la forma de los objetos transportados a alta velocidad

sin perder ningun dato.

5 Li-Havigator 2 - Mosstories

L
=1 0uT1-0um1
ECTETERL L]
X[ 10w ]
2 10mm/div]

12.000 mm}

oUT2-0UT2
ML L

60.000 mm

UTIOUTE 5
| e AT

135.[}0 deg




Modelos de alta velocidad

Escaner laser 2D de alta velocidad
64000 perfiles/segundo

Serie LJ-V7000

I Guia de seleccién del cabezal sensor

Ultra alta precision
LJ-V7020/LJ-V7020B

Reflexion especular

de ultra alta precision
LJ-V7020K/LJ-V7020KB

LJ-V7060/LJ-V7060B

Alta precision

Reflexion especular de alta precision

LJ-V7060K/LJ-V7060KB

(mm
pulg.)
250
9.84"
200
7.87"
150
591"
100
3.94” ’ '
E
50 47mm1.85" |
n i 1 . 11 mm 1. "
1.97 174 mm 069" T ; 21.9mm0.86" . ancho: 65mm 0.26" 52mm2.05" | | ,Ancho: 135 mm 053 © Ancho:8mm031
o\ Ancho: 65 mm 0.26 Y] : 60 mm 2.36" — 54.6mm2.15" —\ ‘
0 20mm0.79"—¢L Ancho: 7 mm 0.28" 24.2 mm 0.95 —= =L Ancho: 7mm 0.28" = o /- Ancho: 15 mm 0.59" - - N— Ancho: 14 mm 0.55'
226mmoge" /oo mmoss 26.5 mm 1.04" g , 68 mm 2.68 622mm2.45" © " ancho: "
A - Ancho: 7.5 mm 0.30' . g Ancho: 7.5 mm 0.30' Ancho: 15 mm 0.59" . g Ancho: 8 mm 0.31
. 20 +2.6 mm . 24.2+2.3 mm . 60 +8 mm X 54.6 +7.6 mm
EjeZ(altura) 079" :0.10" EjeZ(altura)  0.95"+0.09" EjeZ(altura) 236" +0.31" EjeZ(altura) 215" +0.30"
Eje X (ancho) 7 mm 0.28" Eje X (ancho) 7 mm 0.28" Eje X (ancho) 15 mm 0.59" Eje X (ancho) 14 mm 0.55"
Eje Z (altura) 0.3 um 0.0000172" Eje Z (altura) 0.3 um 0.0000172" Eje Z (altura) 0.4 pm 0.000016" Eje Z (altura) 0.4 um 0.000016"
Eje X (ancho) 2.5 pm 0.000098" Eje X (ancho) 2.5 pm 0.000098" Eje X (ancho) 5um 0.000197" Eje X (ancho) 5pm 0.000197"
Rango medio Rango largo Rango ultra largo
LJ-V7080/LJ-V7080B LJ-V7200/LJ-V7200B LJ-V7300/LJ-V7300B
(mm
pulg.)
550
21.65"
500
19.69"
450
17.72"
400 1
15.75" ¥
350 - -
13.78" | |
200 155mm - ~ Ancho:
610" T Z/110mm 4.33"
11.81" "— /
250 - -
9.84" R N
200 ') E E
7.87" | | N
150 - 300mm —¢
591 .— 7 81" 8- & Ancho:
100 152 mm Lﬁ ~  Ancho: N 180 mm 7.09"
7 598" 51 201" | ]
3.94" 1 i - — ,51mm =
57mm | Ancho ¥
50 224"\ - ,25MMOI8 200 mm ———
1.97" \F 7.87° pN&___Ancho:
BOSITQH — Ancho: - 62 mm 2.44"
0 - pan 1 32mm 1.26"
1034"8’2” " Ancho: 248mm” Ancho: 445mm Ancho:
: 39 mm 1.54" 9.76" 73 mm 2.87 17.52" /240 mm 9.45"
. 80 +23 mm . 200 +48 mm § 300 £145 mm
Eje Z (altura)  3.15"+0.91" Eje Z (altura)  7.87"+1.89" EjeZ(altura)  11.81"+5.71"
Eje X (@ancho) 32 mm 1.26" Eje X (ancho) 62 mm 2.44" Eje X (ancho) 180 mm 7.09"
Eje Z (altura) 0.5 um 0.000020" Eje Z (altura) 1 pm 0.000039" Eje Z (altura)  5pm0.000197"
Eje X (ancho) 10 um 0.0004" Eje X (ancho) 20 um 0.0008" Eje X (ancho) 60 um 0.0024"
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‘ Especificaciones

I Cabezal Serie LJ-V

Modelo LJ-V7020K*'/ LJ-V7020*'/ LJ-V7060K/ LJ-V7060/ LJ-V7080/ LJ-V7200/ LJ-V7300/
LJ-V7020KB*' LJ-V7020B*' LJ-V7060KB LJ-V7060B LJ-V7080B LJ-V7200B LJ-V7300B
Condiciones de montaje Reflexion especular | Reflexion difusa Reflexion especular Reflexion difusa
Distancia de referencia 242mm0.95 20mm0.79' 54.6mm 2.15 60 mm 2.36" 80mm3.15" 200 mm 7.87 300mm 11.81
z EjeZ (altura) +2.3mm 0.0 +2.6mm0.10" +7.6mm 0.30 +8mm0.37 +23mm0.91" +145mm 5.771"
= ) [ET.=46mm0.18") | (ET.=52mm0.20") |(ET.=152mm0.60")| (ET.=16mm 0.63") | (ET.=46 mm 1.81") (ET.=290mm 11.42")
S
& Lado CERCANO 6.5mm 0.26' 6.5mm0.26 8mm0.31 13.5mm0.53 25mm0.98" 5Tmm2.01" 110 mm 4.33
3 |
% Esé(ho) Distancia de referencia 7mm0.28" 7mm0.28" T4 mm 0.55" 15mmO0 32mm1.26" 62 mm 2.44" 180mm 7.09'
g Lado ALEJADO 7.5mm0.30" 7.5mm0.30" 8mm0.31 15mm 0.59" 39mm1.54" 73 mm 2.87" 240 mm 9.45"
Laser semiconductor azul
- | Longitud de onda 405 nm (luz visible)
g
o | Clase de laser « «
£ | (IEC60825-1, FDA (CDRH) Part 1040.10) Clase 2M Clase 2 Clase 2 Clase 2
Salida 10 mwW 48mwW 10mwW 48mW
Aprox. Aprox. Aprox.
Tamafio del punto (distancia de referencia) Aprgx::flm(mf?? um Aprox ,21 mm X45 um 48 mm x 48 um 90 mm x 85 um 240 mm = 610 um
0.55"x0.0014 x0.0018 © 0
3.54"x0.0033 9.45"x0.0240
Eje Z (altura)*® 0.3um 0.0000712" 0.4pm0.000016" 7um 0.000039" 5um 0.000197"
Repetibilidad**
Eje X (ancho)*® 2.5um 0.0000 S5pm0.0 10 um 0.0004 20 um 60 um 0.0024
N . 7 Desde +0.05%
Linealidad EjeZ (altura) +0.1%deET. +0.15% de ET*
ITRRELD Eje X (ancho) 10 ym 0.0004" 20 pm 0.0008" 50 im 0.0020 100pm0.0039" | 300pm0.0118"
de datos de perfil o o -
Recuento de datos de perfil 800 puntos
HDR (alto rango dindmico) HDR de disparo tinico*”
Caracteristica de temperatura 0.01% de ET./C
Grado de proteccién® IP67 (IEC60529)

lluminancia ambiental
de funcionamiento*™

Lampara incandescente, 10000 lux 0 menos

Temperatura ambiente*"'

0a+45°C32a+113°F

ambiental Hamecadbieie 85% HR 0 menos (sin condensacion)
de funcionamiento
Resistencia a vibraciones 10a 57 Hz, amplitud doble 1.5 mm 0.06"; 3 horas para cada eje X, Yy Z
Resistencia a golpes 15G/6ms
Material Aluminio
e - Aprox.4009 Aprox. 550 g Aprox '\OOOQ
Peso Aprox. 4109 14.47 0z Aprox. 450 g 15.8¢ ‘ 1412 07 ‘ 19.42 07 ‘ 2201
*1Nose puede utilizar la funcion de doble polarizacion. 1104.33"
*2 Clasificacion realizada en base a IEC60825-1 de acuerdo con la Laser Notice de la FDA (CDRH).
*3 No mire el haz directamente utilizando instrumentos dpticos (como lupas, lentes de aumento, microscopios, telescopios o binoculares).
Observar la salida del laser utilizando instrumentos 6pticos es peligroso y puede dafiar los ojos. 145
*4 Valores medidos promediando 4096 veces a la distancia de referencia. 571/ \ 0.05% de ET.
*5 El objeto medido es un objeto estandar de KEYENCE. Valor cuando la altura promedio del drea de configuracion predeterminada se mide con
las herramientas de altura y posicion. Todos los demas ajustes son valores por defecto. l 180 7.09"
*6 El objeto medido es un calibrador de pernos. Valor cuando el punto de interseccion para la superficie redondeada del calibrador de pernosyy el
nivel de borde se mide utilizando las herramientas de altura y posicion. Todos los demds ajustes son valores por defecto. T
*7 El objeto medido es un objeto estandar de KEYENCE. Datos del perfil cuando se mide suavizando 64 veces y promediando 8 veces. Todos los ws [ ) £01% de ET.
demas ajustes son valores por defecto. 571" - o
*8 La linealidad variara dependiendo del &rea de medicion (consulte la figura de la derecha)
*9 El valor cuando se conecta un cable de cabezal (CB-B*) o un cable de extension (CB-B*E). l AL
*10 Cuando se mide papel blanco, iluminancia en la superficie receptora del cabezal cuando se aplica luz al papel blanco. —
*11 Es necesario montar el cabezal en una placa metdlica para poder utilizaro. 4£0.15% de ET.

*12 Caracteristica que permite realizar mediciones estables y de alta precision con una sola captura (exposicion) en todos los niveles de
reflectancia, desde el negro (bajo) hasta las superficies brillantes (alto).

« Las designaciones de modelos que terminan en B son tipos de salida de luminancia. Los modos de generacion de imagenes multi emision
(optimizacion de la luz) y multi emision (sintesis) no estan disponibles.

ETIQUETA DE ADVERTENCIA/EXPLICACION DEL LASER

LJ-V7020/LJ-V7020B, LJ-V7020K/LJ-V7020KB,

LJ-V7060/LJ-V7060B

LASER RADIATION

DO NOT STARE INTO BEAM OR E

INTO BEAM OR EXPOSE

USERS OF TELESCOPIC OPTICS

Output  10mW

Wavelength  405nm

CLASS 2M LASER PRODUCT

IEC/EN

60825-1: 2014

A

LJ-V7060K/LJ-V7060KB, LJ-V7080/LJ-V7080B,

LJ-V7200/LJ-V7200B, LJ-V7300/LJ-V7300B

Ouput —— 48mW
Wavelength

LASER RADIATION
DO NOT STARE INTO BEAM

4.8mwW

CLASS
IEC/EN 60825-1: 2014

2 LASER PRODUCT

405nm ‘ ;




Dimensiones

Unidad: mm pulg. ‘
DESCARGA DE DATOS CAD
: www.keyence.com.mx/CADG
ICabezal Serie LJ-V
LJ-V7020K/LJ-V7020KB LJ-V7020/LJ-V7020B
. 16" 378" 11043
' 104 40, '6 963.78 ﬁ‘ |
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—p @ 20079" @ 200.79"
e O 2xM4 M4 Q 2% M4
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L i 200.79" L o . 200.79" — Djoo 79"
(o] M (o} o
M4 2xM4 M4 2xM4 LU S 2xM4
Profundidad: 4.2 017" Profundidad: 2.8 0.11" Profundidad: 4.20.17" Profundidad: 2.8 0.11" Profundidad: 28 011" Profundidad: 6 0.24"
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130571606 48671014, Orificio de montaje 3 _1‘6_%‘)? 28 -—s9232 - St ,‘4055”7__1‘6_06‘ 5 712.80
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‘ CONTACTE SU OFICINA MAS CERCANA PARA SABER EL ESTADO DE LIBERACION DEL PRODUCTO ‘ LLAME SIN COSTO *Solo para México

KEYENCE MEXICO S.A. DE C.V. 800-KEYENCE

N keyencemexico@keyence.com PARA CONTACTAR A SU OFICINA LOCAL

Av. Paseo de la Reforma 243, P11, Col. Cuauhtémoc, C.P. 06500, Del. Cuauhtémoc, Ciudad de México, México +52-55-8850-0100

Lainformacion publicada en este documento se basa en evaluaciones e investigaciones hechas por KEYENCE al momento del lanzamiento del producto y puede cambiar sin previo aviso.
Los nombres de las compafias y productos mencionados en este catélogo, son marcas registradas de sus respectivas compafiias.

Unidades expresadas en sistema métrico decimal. Las unidades en sistema inglés fueron convertidas directamente de las unidades métricas originales. La reproduccién no autorizada de este catélogo est4 estrictamente prohibida.
Copyright © 2026 KEYENCE CORPORATION. All rights reserved.
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